Der Begriff ,Prazisionslandwirtschaft”
bedeutet fur ARAG an all diejenigen zu
denken, die mit und fir den Erdboden
arbeiten. Der direkte Kontakt mit
ihren Kunden, deren Problemen und
Erfordernissen hat es ARAG ermoglicht,
die Precision Farming-Linie  weiter
auszubauen, die entwickelt wurde, um
Arbeitszeiten, Kosten sowie den Ertrag
zu optimieren. Diese Linie umfasst die
fortschrittlichsten, heute verfiigbaren
Elektronik- und Satellitentechnologien und
ermoglicht damit den Erhalt einer hoheren
Arbeitsprazision, die nicht nur Vorteile
fur den Menschen, sondern auch fiir die
Umwelt bringt, da sie den Einsatz der
chemischen Produkte drastisch reduziert.
Mit dem Precision Farming wird alles in
die Hand der Maschinen gelegt - von der
Kartierung der Gelande zur Aufnahme
der zu behandelnden Flachen bis hin
zum Management und zur Kontrolle jedes
einzelnen Teils der Anlage. Denn wir in
ARAG streben immer schon danach, dass es
beim Precision Farming nicht bei Wortern
bleibt, sondern dass Fakten daraus werden.

C noHATMEM TOYHOrO 3emjegenua y
KoMnaHmnu ARAG accoumupyloTca  oau,
paGoTatlimMe C 3emsiel M BO MMS 3eMJIM.
HenocpeACTBEHHbIM KOHTAKT C KJIMEHTaMM,
paspelueHue 1x npobaem U yaoBJeTBOPeHME
nX noTpe6HocTeN nossosmMno  Arag
paspaboTatb JIMHENKy Precision Farming,

npejHasHauYeHHylo A ONTUMM3aLuM
BPEMEHM Ha 06pabOTKY, CHWXKEHMA 3aTpaTt
2 MOBbILIEHMS NpoK3BOAMTENIBHOCTMU.
B accopTMMeHT  NpOAyKUMM  BXOAMT

3N1EeKTPOHHOE M CNYTHUKOBOE 060pY/0BaHMe,
M3roTOB/IEHHOE C WCMOJIb30BAaHMEM CaMbIX
COBPEMEHHbIX  TEXHosIorMM,  6narofaps
KOTOpPbIM  CTa/Jio  BO3MOXHbIM  AOCTMYb
60/1blUeN TOYHOCTM 06paboTKU. B pesynbTrate
3TOrO CHUKAETCH 3arpsi3HEHWE OKPYKatoLLedt
cpefpl, TaK KaK 3HauyMTesIbHO COKpallaeTca
MCMOJ/Ib30BaHME XMMMYECKMX Mpenapatos,
M nosBnAeTcA pAd  MpeuMMmyllecTs  AnA
yenoseKa. CesibXo3MallMHbI, 060pYAOBaHHbIe
usgenmMaMM M3 JIMHeMKKU Precision farming,
OTBEYAlT 3a BCE: COCTaB/IEHME KaprT,
obHapyeHWe Y4yacTKOB AN 06paboTKu,
ynpaBJ/ieHMe arperatoM M KOHTPO/b 3a
KaXXAbIM KOMMOHEHTOM, BXOAALUMM B COCTaB
cuctembl.  Precision farming ana ARAG
He nycTble CnoBa, a peasbHble ¢aKThbi!

Symbole-Zeichenerklaerung - O6o03HauyeHne cMmBonoB- Legenda symboli

Fiir den Einsatz mit Unkrautvertilgungsmaschinen empfohlen
PekomeHzyeTCa ANS MOA. ONpbiCKMBaTENEN

Uzycie zalecane na masz.odchwaszcz.

Fiir den Einsatz mit Bewasserungsmaschinen empfohlen

PekomeHayeTcs Ans caj.onpbicK-/en
Uzycie zalecane na opryskiwaczach

ARAG-Kommunikationsprotokoll gemaB den Spezifikationen A-net.
MpoTokon o6meHa AaHHbIMM ARAG cooTBeTCTBYET

cneumdmrKaumam A-net.

Protokot komunikacyjny ARAG zgodny ze specyfika A-net.

Visuelle Navigation
Bu3yanbHaa HaBuraums
Nawigacja wizualna

Variable Applikation
M3meHseMoe BHECEHME
Aplikacja zmienna

NUR fiir MOTORISIERTE Ventile
TOJIbKO ana NPMBOAHbIX knanaHoB

Neue Produkte

new HoBble nsgenus

Nowe produkty

TYLKO do zaworéw ZMOTORYZOWANYCH

>

Dla firmy ARAG myslenie o precyzyjnosci
zabiegdow rolniczych jest mysleniem o
tych, ktorzy pracuja przy uprawie ziemi i
dla ziemi. Bezposredni kontakt z klientem,
jego problemami i wymaganiami pozwolit
firmie ARAG na stworzenie linii "Precision
Farming” majacej naceluzoptymalizowanie
pracy pod wzgledem czasu, kosztow i
wydajnosci. Linia ta zawiera najbardziej
zaawansowane i dostepne technologie
elektroniczne i satelitarne, umozliwiajac
nie tylko wieksza precyzyjnos¢ pracy
rolnika ale réwniez szczegdlny wzglad
na srodowisko, redukujac w olbrzymim
stopniu uzycie s$rodkéw chemicznych.
Poprzez stworzenie linii Precision farming
zostawiamy maszynom zajecie si¢ catym
zabiegiem, od mapowania terenu,
okreslenia stref przeznaczonych do obrobki
az po zarzadzanie i kontrole kazdego
pojedynczego komponentu wchodzacego
w sktad linii. Poniewaz od zawsze, w ARAG
dazymy do tego, aby "Precision Farming” nie
byty tylko pustymi stowami lecz faktami.

Empfholen Verwendung auf mehrreihige Maschinen
PekomeHayeTca ana mexaypag.oop.

Uzycie zalecane na masz.wielorzed.

Der Einsatz wird an Verteilungsgeraten fiir Kornerdiinger empfohlen

PexkomeHzyeTCs MCMo/b30BaThb Ha pa3bpachiBaTensx

rpaHy/IMpPOBaHHbIX yA06GPEHUM
Zalecane zastosowanie w maszynach do dystrybucji nawozu

granulowanego

Management der automatischen TeilbreitenschlieBung
ABTOM.ynpaB/ieHME 3aKPbITUEM CEKLIMM
Zarzadzanie automatycznym zamknigciem sekcji

Ausgelegt fur den Anschluss an ein automatisches Steuersystem
MoAroToBNEH AN COEAMHEHWSA C CUCTEMOM aBTOMATUYECKOro

yKasaHusa Kypca

Przystosowany do podtaczenia do automatycznego uktadu

kierowania

Dem Standard ISOBUS konform
CooTBeTcTBYeT TpeboBaHUAM CcTaHAapTa ISOBUS
Odpowiada standardowi ISOBUS

Neue Produkte
HoBble usgenms
Nowe produkty



PFLANZENSCHUTZGERATE REIHENSPRITZGERATE SPRUHGERATE
FEPBUUUNAHAA OBPABOTKA MHOIoPA40BAA OBPABOTKA OMNPbICKUBATE/Ib
ODCHWASZCZANIE WERSJA WIELORZEDOWA ROZPYLACZ
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NAVIGATIONSANWENDUNGEN UND PLATTFORMUBERGREIFENDE BEHANDLUNG
NPUIOXKEHUA NO HABUTALIMWN 1 OBPABOTKE — MYJIbTUMJIAT®OPMA A-NET
APLIKACJE WIELOPLATFORMOWE A-NET DO NAWIGACJI | ZABIEGOW

Prazision, Flexibilitat bei der Verwendung

und Produktivitat sind die Basis von Precision
Farming.

Auf diesen Konzepten hat Arag ein System der
Hardware- und Softwarekomponenten erstellt,
die in allen Anwendungen der Landwirtschaft
eingesetzt werden konnen.

Das Zentrum des Systems ist der
Navigationsbetreiber, der auf drei Monitoren
installiert und mit verschiedenen Eigenschaften
ausgestattet ist, um sich den verschiedenen
Verwendungsarten anzupassen, wobei stets die
gleiche Benutzeroberflache beibehalten wird.
Ebenso wichtig ist die Steuerungssoftware der
Anwendung (Spritzen, Diingerstreuer, usw...),
die sich in der Steuereinheit IBX100 befindet
und dem Benutzer nur angezeigt wird, wenn
sie tatsachlich angeschlossen ist, was die
Durchfiihrung anderer Arbeiten einfacher und
benutzerfreundlicher gestaltet.

Alle Komponenten kommunizieren tber

das A-Net-Protokoll, basierend auf der Can
Bus-Technologie, welche die Erstellung

von Netzwerkkomponenten (Monitor,
Bedienungsgerate, Steuereinheiten, usw...) zur
Verwaltung verschiedener Bodenbearbeitungen
ermoglicht und sich an die Anforderungen des
Benutzers anpasst.

TOYHOCTb, YHMBEPCA/IbHOCTb NMPUMEHEHNA U
NPOU3BOAMUTENILHOCTD JIeXaT B OCHOBE TOYHOrO
3emnegenms.

Ha ocHoBaHWM 3TUX NPMHLMNOB KOMMaHKA
Arag paspa6oTasia CUCTEMY KOMMNOHEHTOB
annapaTHbIX CpesCTB M MPOrpamMMHOro
obecrneyeHns, KOTopble MOTYT MCMOJ/Ib30BaTbCA
BO BCEX CE/IbCKOXO3ANCTBEHHbIX 06paboTKax.
AApOM cuCTeMbI BbICTYNaeT aMUHUCTPaATOp
HaBMraumm, yCTaHOB/IEHHbIM Ha Tpex
MOHMTOpax, KoTopble 061aJal0T pas3IMyHbIMM
XapaKTepUCTUKaMM, NO3BOJIAIOLLMMU UM
npucnocabamMBaTbCA NOA pas/iMyHble TUMbI
MCNO/Ib30BaHWA, COXPaHAA MPU 3TOM
HEU3MEHHbIM MHTepdelC nonb3oBaTens.

He MeHbLUYl0 BaXXHOCTb MMEeT NporpaMmHoe
obecneyeHue 418 KOHTPoA 3a 06paboTKoM
(ONpbICKMBaHWEM, BHECEHWEM Y06PEHMI U
1.4.). N0 HaxoaMTCA B 6JI0Ke ynpaB/ieHUs
IBX100 1 nokasblBaeTcsa NnoJsib3oBaTeNto, ecin
HaxoAMTCA B NOAK/IIOYEHHOM COCTOAHMM.
Bnarogaps MO ynpaBneHue o6paboTkamm
CTaHOBMTCA HAMHOIO NPOLLE U UHTYMTUBHEE.
Bce KOMMOHeHTbI 06MeHMBAIOTCA AaHHbIMM
rnocpescTBOM NpoTokona A-Net, paboTatoLiero
no TexHonornm Can-wmHbl. ITO No3BoNAET
co3/aBaTb CeTb KOMMNOHEHTOB (MOHMTOP,
YCTPOMCTBA ynpaBieHus, 6J10KU ynpaBieHus
M T.4.) ANA ynpaBaeHWA pas/IMyHbIMU
06paboTKaMM MoYBbI B COOTBETCTBUM C
noTpe6HOCTAMM Nosib3oBaTens.

Precyzja, dowolnos¢ zastosowan oraz
wydajnos¢ to podstawy Rolnictwa
Precyzyjnego.

W oparciu o te zasady Arag opracowato uktad
komponentdéw hardware i software, ktére
moga zostac¢ wykorzystane we wszystkich
zastosowaniach rolniczych.

Sercem uktadu jest manager nawigacji,
zainstalowany na trzech monitorach,
posiadajacych rézne funkcje w zaleznosci od
rodzaju zastosowania, przy utrzymaniu tego
samego interfejsu uzytkownika.

Rownie wazne jest software sterujace aplikacja
(opryskiwanie, siewnik nawozowy, itd.),
znajdujace sie w jednostce sterujacej IBX100 i
ktore wyswietla sie uzytkownikowi tylko, jesli
jest ona prawidtowo podtaczona, sprawiajac,
ze obstuga staje sie tatwiejsza i bardziej
intuicyjna, gdy wykonywane sg inne prace.
Wszystkie komponenty komunikuja sie

za pomocg protokotu A-Net, opartego na
technologii Can Bus, umozliwiajacego
tworzenie sieci komponentow (monitor,
urzadzenia sterujace, jednostka sterujaca itd.)
do zarzadzania réznymi pracami w terenie,
dostosowujac sie jednoczesnie do wymagan
uzytkownika.




ZUSAMMENSETZUNG DES A-NET-STEUERUNGSSYSTEMS
KOMIMNOHOBKA CUCTEM YTIPABJIEHMA A-NET

ELEMENTY SKEADOWE SYSTEMOW STEROWANIA A-NET
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bravo:s. S
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NniNnja

Seite - cTp. - str. 18

Wechselschaltertafeln
TymbepHbie naHeau
Tablice przetqcznikow

Seite - cTp. - str. 31

Multifunktions-Joystick
MHo20(yHKUUOHAbHBbIU dxolicmuk
Joystick wielofunkcyjny

Seite - cTp. - str. 30

L

GPS-Navigationssystem
GPS-Hasuzamop
Nawigator GPS

Seite - cTp. - str. 20

Steuereinheit IBX 100
bnok ynpasneHus IBX 100
Jednostka sterujqca IBX 100

Seite - cTp. - str. 25
Seite - cTp. - str. 37

Automatisches
fahrsteuersystem
Cucmema
asmomamuyecKo20
YKA3aHuA Kypca
System kierowania
automatycznego

Seite - cTp. - str. 22



EIGENSCHAFTEN XAPAKTEPUCTUKU CHARAKTERYSTYKA

« Alle grafischen und numerischen Daten « Bca rpadmyeckas m uncnoBas MHboOpmauma « Wszystkie informacje graficzne i numeryczne
stehen auf einem einzigen Bildschirm zur npeAcTaB/ieHa Ha OAHOM CTpaHULe. dostepne na jednym ekranie.
Verfligung. « [lpocToe M MHTYUTUBHOE UCMOJIb30BaHME. « tatwa i intuicyjna obstuga

« Einfache und benutzerfreundliche * MeHbLUe LWaroB A4 TOro, 4Tobbl Ha4aTb « Ograniczona liczba krokow przy
Verwendung. HOBYIO 06pPabOTKY. rozpoczynaniu nowego zabiegu

« Reduzierte Anzahl an Schritten zum Start o BO3MOXXHOCTb yrnpaBieHUs HECKOIbKUMM « Mozliwosc¢ zarzadzania kilkoma profilami
einer neuen Behandlung npoduasamu (nosb3oBaTtenb, opyaue Tpyaa, (uzytkownik, narzedzie, traktor)

« Moglichkeit zur Verwaltung mehrerer Profile TpaKTopa). « Wspomagana procedura wprowadzania
(Benutzer, Gerat, Traktor). * Ynpasnfemasa npoueaypa no BBoAy AaHHbIX danych w celu utatwienia konfiguracji

« Geflhrtes Verfahren der Dateneingabe, ANA 06neryeHmna yCTaHOBKM NMapameTpoB, parametrow niezbednych do wykonania pracy
um die Einstellung der fir die Arbeit HEO0B6X0AMMbIX A1 06PabOTKU.

notwendigen Parameter zu erleichtern.

Qualitdt des GPS-Signals Abweichabstand LED-Abweichanzeige
Kayecmso cueHana GPS PaccmosHue cdsuza CsemoduodHaAa nosoca cosuza
Jakos¢ sygnatu GPS Odlegtos¢ przesuniecia Pasek LED przesuniecia

Alarm aktiviert
AkmusHbIl asapuliHblli
cueHan

Alarm aktywny

Spurnummer
Homep Koneu
Numer sciezki

Geschwindigkeit
Ckopocmb
Predkos¢

Behandelter Bereich
OnpbickaHHaAA nioujadb
Strefa uzyta

Kalkulierter Bereich
PaccyumaH.niow.
Strefa obliczona

Richtung
HanpasneHue
Kierunek

Bezugsspuren Behandelter Bereich Maschinenposition Teilbreitenstatus
KoHmposbHble Koneu O6pabomarHas naowads  [losoxeHue MawuHbl Cmamyc cekyul wmaxau
Sciezki odniesienia Obszar zabiegu Pozycja maszyny Stan przekrojow paska

« Der Zugriff auf die Funktionen ist unmittelbar und versperrt nicht den Blick auf
die wichtigen Informationen fiir die Fuhrung.

* MrHOBEHHbIM A0CTYN K PYHKUMAM He 3aTPyAHAET NPOCMOTP BaXKHOM AN1s
ynpaBieHna MHbopmaumm.

« Dostep do funkcji jest natychmiastowy i nie przeszkadza w wyswietlaniu
informacji waznych dla jazdy.

» Durch Markierung des Umfangs kann die Flache berechnet und grafisch
automatisch in Innenflachen (griin) und AuBenflachen (braun) des Feldes
unterteilt werden.

o OTMeYas NepuMETP, MOXHO paccyMTaTh NJowajb U aBTOMaTUYECKH
rpacduyeckun pa3gemTb BHYTPEHHIOK (3€/1eHYI0) U BHELLHIO (KOPUYHEBYHO)
YyacTb nons.

» Poprzez oznaczenie obwodu mozliwe jest obliczenie obszaru i automatyczny
podziat graficzny na zakres wewnetrzny (zielony) i zewnetrzny (brazowy) pola.




EIGENSCHAFTEN XAPAKTEPUCTUKU CHARAKTERYSTYKA

» Der umfassende Blick des Feldes ermoglicht die Visualisierung des allgemeinen
Zustands der Arbeit und die Durchfiihrung von VergroBerungen eines bestimmten
Gebiets.

« Ha KoMnieKkcHOM BMAE MO MOXKHO 0TO6pa3mTb 06LWMI CTaTyC 06paboTKM U
YBE/IMUYUTD ONPEAEIEHHYIO 30HY.

« Catosciowy przeglad pola umozliwia wyswietlenie ogolnego stanu prac i
powiekszenie okreslonego obszaru.

Guidance mode

» Mogliche Fahrsteuerungen: Parallel, Kurve, Wendepunkt und freie Lenkung.

o Bo3MOKHbIe peXkMMbl YKasaHMs Kypca: Mo napane/uibHbiM KoNesm, Nno
KPMBOJIMHEMHBIM KONIEAIM, MO 06paM/IEHMIO M CBOBOAHBIM KypC.

« Mozliwe sposoby kierowania: rownolegty, tukowy, skretny oraz kierowanie
dowolne.

Jots

l

« Die Speicherverwaltung ermoglicht sowohl die Erstellung einer

Sicherheitskopie aller Daten und der Einstellungen des Monitors als auch den KML format to USB1
Export der Arbeitsberichte im KML- und Shape-Format. SHAPE format to USB1
o DYHKUMA yNpaBAEHMS MamATH NMO3BOJIAET CO34aTh PE3EPBHYI0 KOMMUIO BCEX RO I R |
[aHHbIX M YCTaHOBOK MOHMTOPA, a TaK¥Ke SKCMOPTUPOBATh OTYETHI MO i
o6paboTkam B hopMaT KML 1 Shape. Create backup file on USB1
« Funkcja zarzadzania pamiecia umozliwia stworzenie kopii wszystkich danych Load backup fite from USE]
i ustawien monitora i eksport raportéw z prac w formacie KML i Shape. Delete all backup files on USE]

« Der Anschluss an einen Arag-Computer ermoglicht den Austausch von Daten
und die Verwaltung des automatischen SchlieBens der Sektoren und variabler

Anwendungen.
| @ Monitor
The satem detactednoRCU | O Bravo180S « MyTem coeamHEHMs C KOMMbIOTEPOM Arag MOXHO OCYLLECTB/ATb OGMEH AaHHbIMM
T B o e canng W yNpaBAisiTb aBTOMATMYECKMM 3aKPbITUEM CEKTOPOB M M3MEHAEMbIM BHECEHWEM.
O Alpha3s0

» Podtaczenie do komputera Arag umozliwia wymiane danych i zarzadzanie
automatycznym zamykaniem sektorow i rozne zastosowanie.



MONITOR

GroBRes 8,4 Zoll-Farbdisplay,
geraumige und komfortable Tastatur
zur Garantie maximaler Ergonomie,
die Moglichkeit eine Verbindung zu
Datennetzen herzustellen (integriertes
Wi-Fi, Ethernet-Anschluss, 3G Quad
Modem) sind stets die besonderen
Eigenschaften des Computers Delta
80.

Die Version mit
Modem ermoglicht,

integriertem 3G
in Gegenwart

eines Mobiltelefonnetzes, die
Kommunikation mit einer Feststation,
durch:

« Erhalt von Differentialkorrekturdaten
RTK

« Versand und Erhalt entsprechender
Daten zu den Behandlungen

» Problemanalyse und -losung aus der
Ferne seitens Arag-Spezialisten

ART.-NR. 3G modem
KOA Mogem 3G
KOD Modem 3G
467 5000 -
p| 467 5001 v
]
N
.-%V o
(72}
)

I

Ethernet port

&

3G

EIGENSCHAFTEN

Hintergrundbeleuchtete Tastatur
Display 8,4" - 16 Millionen Farben

800 x 600 Pixel

Integrierter 2Gb Datenspeicher

2 USB 2.0 Anschlusse

1 Ethernet-Anschluss 10/100 Basis T
(RJ45)

WLAN 802.11 b/g/n

Steckplatz fiir 3G Daten SIM.

3G Quad Modem (GPRS, EDGE, UMTS,
HSPA+), mit Geschwindigkeiten bis zu 21
Mbps

Doppelantenne fiir Modem: integriert
und extern mit hoher Verstarkung und
Magnetful

delta

Bonblior uBeTHoM Aucnnied Ha 8,4
ZII0MiMa, NMPOCTOPHLIM U Y06HbIM NYbT,

paspaboTaHHbIM AN obecnedeHus
MaKCUMasIbHOM 3ProHOMMKM,
BO3MOHOCTb NOAKN0YEHUA
K CeTM  JaHHblX  (BCTpOEHHas

6ecnpoBogHaa cetb, nopt Ethernet,
YeTbIpeEXNONOCHbIM  MogeM 3G) B
NoboM MecTe M B JI0GOM MOMEHT
NpeAcTaBAsioT COBOM OT/IMYMTE IbHbIE
XapaKTEPUCTMKM KomnbiloTepa Delta
80.

BapuaHT MCNOMHEHMA C BCTPOEHHbIM
mogemom 3G nossonfetr  (npM
Ha/MYMM  MOBM/IbBHOM  TenedOoHHOM
CBA3M) OOMEHMBATbCA [JaHHbIMK CO
CTauMOHapHbIM MYHKTOM AN1A:

. Monyyerunsa JaHHbIX no
ancbdepeHuanbHoM kKoppekumm RTK.
o OTnNpaBKM U MOJSyYEHMA JAaHHbIX NO

ob6paboTke.
. JNCTaHUMOHHOrO aHaim3a
7 paspelleHus npo6aem

YNOJIHOMOYEHHbIM NMEPCOHa/IOM Arag.

XAPAKTEPUCTUKHU

« MNynbT c noacBeTKOM

o [ucnnen 8,4 aworma - 16 M/H LBETOB

800 x 600 nukcenen

BcTpoeHHas namaATtb 2 ['6

2 nopta USB 2.0

1 nopt Ethernet 10/100 Base T (RJ45)

WLAN 802.11 b/g/n

MHe3no ana SIM-KapTbl 4nsa nepeaayn

AaHHbIX 3G

 YeTbipexnosiocHbil mogem 3G (GPRS,
EDGE, UMTS, HSPA+) co ckopocTbio Ao
21 M6 B cekyHay.

« /lBOMHas aHTeHHa A/19 MoZeMa:
BCTPOEHHasl, BHELUHENM YCTaHOBKM ANS
60/1blen 3PHEKTUBHOCTU C MArHUTHOM
6a3oi

Duzy wyswietlacz kolorowy 8,4",
wygodna i szeroka klawiatura,
forma starannie opracowana, aby
zagwarantowac ergonomie, mozliwos¢
podtaczenia sie do sieci danych
(zintegrowane Wi-Fi, port Ethernet,
modem 3G czteropasmowy) w kazdym
miejscu i w kazdym momencie to cechy
wyrozniajace komputer Delta 80.
Wersjaze zintegrowanymmodemem 3G
pozwala, przy wystepowaniu mobilnej
sieci telefonicznej, na komunikowanie
sie ze statym stanowiskiem, w celu:

e Odbierania  danych  korekcji
réznicowej RTK

o Wysytania i odbierania danych

dotyczacych zabiegow
e Analizowania i
probleméw na
wyspecjalizowanych
Arag

rozwiazania
odlegtos¢  przez
pracownikow

C€ '

CHARAKTERYSTYKA
Podswietlana klawiatura
Display 8,4" - 16 milionow kolorow
800 x 600 pikseli
Wbudowana pamie¢ danych 2Gb
2 porty USB 2.0
1 port Ethernet 10/100 Podstawa T
(RJ45)
WLAN 802.11 b/g/n
Gniazdo do karty SIM 3G z danymi
Modem 3G czteropasmowy (GPRS,
EDGE, UMTS, HSPA+), z szybkoscia do 21
Mbps
 Podwadjna antena do modemu:
zintegrowana i zewnetrzna o wysokim
zysku energetycznym z podstawa
magnetyczna



cdelta

WLAN 802.11 b/g/n.

3G Modem (nur fiir Art.-Nr. 4675001).
3G-modem (Tosnbko dns Koda 4675001).
Modem 3G (Tylko dla kod.4675001).

Steckplatz fiir 3G Daten SIM.
rHe3do ona SIM-kapmbi Ona
nepedayu 0aHHbIX 3G

Gniazdo do karty SIM 3G z danymi
CAN-BUS-Anschliisse
Mopmbi CAN-wuHsI.

Porty CAN-BUS Befestigungen fiir VESA 75/ 100

Kpennerusa dna VESA 75/ 100
Zamocowania do VESA 75/ 100

USB 2.0 Anschliisse
TMopmesi USB 2.0.
Porty USB 2.0.

Einschalttaste.
KHonka sK/to4eHus.

Przycisk start. Ethernet-Anschluss.
IMopm Ethernet.

Port Ethernet.

INSTALLATIONSPLAN
MOHTAHAS CXEMA
PLAN MONTAZU

Zubehor: ART.-NR. SEITE
AKceccyapbl: KOA CTP.
Akcesoria: KOD STR.

Kabel fiir Verbindung von Computer und Wechselschaltertafel 30 cm
8 | CoeanHuTeNbHBIN Kabesb KOMMbOTEPa M TyMG/1IepHOM naHesm anmHoi 30 cm. |4675000.100
Kabel podtaczeniowy komputera i tablica przetacznikéw 30 cm

« Kabel fiir Verbindung von Computer und Wechselschaltertafel(3 m)
+ Kabel flir externe Hauptsteuerung(3 m)

+ Fahrtrichtung

« CoeanHUTEbHBIN Kabeslb KOMMbloTepa M TYMBIePHOM naHenn(3 M)

Kabe/lb BHELLHero r/1aBHoro MexaHu3ma yrnpasieHUA(3 M) 4675000.110 Packungsinhalt:
HanpasneHue xoja .
Kabel podtaczeniowy komputera i tablica przetacznikow (3m) B ynakoske:

gtowna linka sterowa zewnetrzna (3 m)

kierunek ruchu

Kabel fiir Verbindung von Computer und Wechselschaltertafel (3 m)
Adapterkabel fiir Anschluss von 2 Kameras (1,5 m)

Kabel fiir externe Hauptsteuerung (3 m)

Opakowanie zawiera:

Computer
KomnbloTep
Komputer

Fahrtrichtung Bajonetten-Haltebligel .
CoesMHUTENbHDIN Kabesib KOMMbIOTEPA M TyM6IepHOM NaHenu (3 M) UJTblKOEbM KpenexHbil KPOHLUTENH
nepexo/iHoM Kabesib ANA coeiMHeHMs 2 Kamep (1,5 M) 4675000111 Wspornik z zamknigciem bagnetowym

Kabe/lb BHELLHero r/1aBHoro MexaHu3ma yrnpas/eHus (3 M)
HanpaB/ieHWe xoja.

Kabel podtaczeniowy komputera i tablica przetacznikow (3m)
Kabel adapterowy do podtaczenia 2 kamer (1,5 m)

gtowna linka sterowa zewnetrzna (3 m)

kierunek ruchu

Kabel fiir Verbindung von Computer

Kabel fiir externe Hauptsteuerung(3 m)

Betriebsanleitung und Kurzanleitung
MHCTPYKUMA + CNPaBOYHUK
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik

©
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Fahrtrichtung .
CoeAMHUTEIbHDIN KaBesb KOMMbloTepa Separat zu bestellen: ART.-NR. SEITE
} Kabe/ib BHELHErO r1aBHOr0 MeXaHW3Ma ynpaBieHHA(3 M) 4675000.114 3aKasblBaeTca OoTAe/IbHO: KOA4 CTP.
ugggf‘ﬂg‘fﬂ“gégﬁ& Komputera Do oddzielnego zamdwienia: KOD STR.
glc’)wnap linkqa sterowg zewﬁetrzna 3m) Versorgungskabel Navigatormodus
kierunek ruchu } 3a| Tokonogatowwmi Kabesnb pexkMma «HaBuraTop» 4675000.130
Kabel fiir Verbindung von Computer Kabel zasilajacy trybu nawigatora
Adapterkabel fur Anschluss von 2 Kameras (1,5 m) Verbindungskabel fiir Steuereinheit IBX100 28
Kabel fiir externe Hauptsteuerung (3 m) 3b| CoegnnmtensHbie kabenn 610ka ynpasnexua IBX100 29
Eahrtnchtung i ka6 Przewody potaczenia jednostki sterowania IBX100 35
0eAMHUTE/IbHbIN Kabeslb KoMMbloTepa - -
’ nepexoAHoi Kabesnb AnA coeanHerus 2 kamep (1,5 M) 4675000115 Eabe;lnfur Verbindung von Computer - GPS-

Kabe/b BHELUHEro r/1aBHoro MexaHu3ma ynpasneHua (3 m . mptanger
HanpasneHue xoaa. yiP @M 4a| CoeiMHMTENbHbINM Kabenb KomnbloTepa / gps- 4675000.120

= Kabel podtaczeniowy komputera npuemHunKa ) o

+ Kabel adapterowy do podtaczenia 2 kamer (1,5 m) Kabel podtaczeniowy komputera/odbiornika GPS

+ gtowna linka sterowa zewnetrzna (3 m) GPS-Empfanger mit MagnetfuB

+ kierunek ruchu GPS-np1EMHMK BbICOKOr0 Knacca TOYHOCTU C

Kamera 4b | MarH1THbIM KPOHLUITEMHOM 21

37 |Kamepa 46700100 91 Odbiornik GPS o wysokiej czutosci wyposazony w
Kamera nosnik magnetyczny




MONITOR

EINFUHRUNG

Zur Unterstltzung der fur die
Seletron Technologie erforderlichen
Prazision entwickelt, lasst sich der
Bravo 400S jetzt anhand einer
Kombination aus entsprechenden
Steuerelektroniken, Sensoren,
Stellantrieben und Zubehorteilen
an alle Feldbehandlungsarten
anpassen. Seine Vielseitigkeit
ermoglicht seinen Einsatz in Form
eines Navigationssystems sowie

als Computer fur das umgreifende
Management des Pflanzenschutzgerats.

bravo:. S

BBE/JEHME

KomnbtoTep Bravo 400S, nosBMBLUMMCA
B KayecTBe TOYHOro 060pyA0BaHUA

ANA noadeprKKM TexHosorum Seletron,
Tenepb MOXET UCMO/Ib30BaTbCA

AN Ntobbix 06paboToK B nose. OH
OCHaLLEH NMOAXOAALMMM SNEKTPOHHBIMM
CMUCTEMAMM KOHTPOJIA, AaT4YMKaMM,
UCMOJTHUTE/IbHBIMM MEXaHU3MaMM

W APYTMMM aKCeccyapamu.
YHMBEPCA/IbHOCTb KOMMbIOTEPA M03BOAAET
MCro/Ib30BaThb €ro KaK HaBMratop u

KaK KOMMbIOTEP A8 KOMMIEKCHOro
yNpaB/ieHMs MOJIEBbIM OMPbICKMBATE/IEM.

WSTEP

Powstat z mys$la wspomagania
precyzyjnosci, koniecznej dla
technologii Seletron, teraz

Bravo 400S jest przystosowany i moze
by¢ uzywany do wszystkich zabiegéw
rolnych, w potaczeniu z odpowiednia
elektronika sterowania, czujnikami,
sitownikami i akcesoriami. Jego
wszechstronnos¢ pozwala na uzycie
go zarowno jako nawigatora jak i
komputera do opryskiwaczy polowych.

ART.-NR. / KO/ / KOD
b 467 4A0001




TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

« Neues, hoch auflosendes 5,7" TFT-Display.

o 2 USB-Anschlisse und ein SD-Kartenleser fir
Datentransfer und Software-Aktualisierung.

« 2 Eingange fur Kameras.

« Eingang fir Steuerung des externen
Hauptventils.

« Interner Speicher mit 2 GB fir das Archiv der
Behandlungen, Landkarten, Ausriistungen,
Traktoren, etc.

INSTALLATIONSPLAN
MOHTAYXHASl CXEMA
PLAN MONTAZU

Packungsinhalt:
B ynakoBke:
Opakowanie zawiera:

Computer
Komnblotep
Komputer

Bajonetten-Haltebligel

bravo:. S

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

£ Wreeibase

2.50m

Applicatan posnl

. GPSanierra / Rear

ik

gibudinal ace

o HoBbit aucnnen TFT 5,7 AoimMa BbICOKOM
paspelLatoLlei Crnoco6HOCTH.

» 2 USB-nopTa u cumTbiBatoLLee YCTPOMCTBO SD-
KapTbl AN1A nepejayn JaHHbIX MU 06HOBIEHMSA
nporpaMMHoOro obecneyeHus.

» 2 BXoAa AN1A Kamep.

» Bxoa AN ynpaBneHUA BHELWHMM FNaBHbIM
KNanaHoMm.

o BHyTpeHHss namaTb 2 réakTta gas
apxMBMPOBaHWA 06paboToK, KapT,
MHCTPYMEHTOB, TPAKTOPOB U T.A.

Bm

MONITOR

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Nowy display 5.7" TFT o wysokiej
rozdzielczosci.

2 gniazda USB i czytnik karty SD do
przesytania danych i aktualizacji programu.
2 wejscia do kamer

Wejscie do sterowania gtéwnego zaworu
zewnetrznego

Pamie¢ wewnetrzna 2 GB do archiwow
cyklow pracy, map, sprzetu, ciagnikow itp.

forsararay

L4
K 4

f

LUITBIKOBbBIM KpenesHbIM KPOHLUTENH Zubehor: ART.-NR.  SEITE
Wspornik z zamknieciem bagnetowym Axceccyapbl: KOA CTP.
Betriebsanleitung und Kurzanleitung Akcesoria: KOD STR.
MHCTPYKUMSA + CrIpaBOUHMK Kabel fiir Verbindun:
, o : . g von Computer und Wechselschaltertafel
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik CoeanHUTENbHBIN Kabeslb KOMMbIoTEPa U TyM6IEPHON NaHeNn ANUHOM 46740000.100
Kabel podtaczeniowy komputera i tablica przetacznikow
. _ Kabel fiir Verbindung von Computer und Wechselschaltertafel + Fahrtrichtung (3 m)
Separat zu bestellen: ART.-NR. SEITE } 8 | CoeayHuTEIbHBINM Kabesb KOMMbloTepa M TyMBIEpHOM NaHen + Hanpae/ieHWe xoaa (3 M) | 46740000.093
3akasblBaeTcsa oTAe/IbHO: KoA CTP. Kabel podtaczeniowy komputera i tablica przetacznikéw + kierunek ruchu (3 m)
Do oddzielnego zaméwienia: KOD STR. Kabel fiir Verbindung von Computer und Wechselschaltertafel 3 m
Versorgungskabel Navigatormodus &ogAeréteanbll_Z Ka6§nb Komnbmep{)&im TyMé?equE,na%enw ANMHOM 3 M 46740000.101
3a | Tokonoaaowmit Kabesib peXxMma «HaBuratop» 4674A0000.100 abe Po aczeniowy komputera i tablica przetacznikow 3 m
Kabel zasilajacy trybu nawigatora Kabel fiir externe Hauptsteuerung(3 m)
: n . 28 Kabe/b BHELIHEro r/1aBHOr0 MexaHM3ma ynpasieH1A(3 M) 46730000.090
Verbindungskabel fiir Steuereinheit IBX100 Gtowna linka sterowa zewnetrzna (3 m)
3b | CoeanHuTenbHble Kabenm 610ka ynpasetma IBX100 29 Adapterkabel fiir eine Kamera (0.5 m)
Przewody potaczenia jednostki sterowania 1BX100 35 TlepexoaHoi KaBerlb AnA Kamepbl (0,5 M) 46740000.090
Kabel fiir Verbindung von Computer - GPS- 9 Kabel posredniczacy do kamery (0.5 m)
Empfanger A kabel fiir Anschl 2K 1 L i -
4a| CoeanHnTENbHBIM Kabenb KoMnbtoTepa / gps- 46701600.100 eﬂﬂ;\:gt% amt;el ur Anschluss von 2 Kameras (1,5 m) und allgemeine externe Steu
npUeMHMKa n i Kab 2 1.5
Kabel podtaczeniowy komputera/odbiornika GPS Mgﬁg:ﬁﬂ:g”yﬁgagﬂgﬁzﬂé‘ﬁf‘””ewﬂ KaMep (1.3 M) U BHelLHero riaskoro 46740000.091
GPS-Empfanger mit MagnetfuB Kabel posredniczacy do podtaczenia 2 kamer (1.5 m) i gtownego zewnetrznego
GPS-NPUEMHHK BbICOKOFO KNacca TOYHOCTH C sterowania (3 m)
4b | MarH1THbIM KPOHLUITEMHOM 21 Kamera
Odbiornik GPS o wysokiej czutosci wyposazony w 37 |Kamepa 46700100 91
nos$nik magnetyczny Kamera




MONITOR

EINFUHRUNG

Fur die Behandlung von Rasenflachen
auf Sportplatzen entwickelt (Golf,
FuBball, usw.), auf denen die
Verwendung kleinerer Maschinen ohne
Kabine erforderlich ist. Der Computer
Ninja liefert eine kompakte, absolut
sichere und wetterbestandige Losung.
AuBerdem ist er mit einer
Sonnenblende versehen, die dem
Display und der Tastatur zusatzlichen
Schutz gegen eventuelle StoBe oder
Witterungseinflusse bietet.

NiNja

BBE/JJEHME

Pa3paboTaH 419 06pabOTKM ra3oHOB
CMOPTMBHBIX Nonel (ronbd, yr60n n
T.4.), rAe Heo6x0ANMMO MCNOJIb30BaTb
KOMMAKTHbIE MaLUMHbI 6€3 KabuHbI.
Komnblotep Ninja KomnakTeH

M NONHOCTbIO FEPMETUYEH, YTO
no3BoJifeT UCMNO0J/Ib30BaTh ero 6e3
npobsiem Aaxe npu He6naronpuATHbIX
NMoroAHbIX YCAOBUAX.

Kpome Toro, oH ocHauleH
COJIHLEe3aLMTHBIM Pe6POM, KOTOPbIM
nocse HakJ/I0Ha AONOJIHUTENIbHO
3alWMLIaeT Aucnaen 1 nyabT oT
CNyYaMHbIX YapoB U BO3ENCTBUS
aTMmocdepHbIX PaKTOpOB.

WSTEP

new

c € ART.-NR. / KOA / KOD
b| 4670900

Opracowany do obrobki murawy
boisk sportowych (golf, pitka

nozna itd.) w przypadkach gdy
konieczne jest stosowanie maszyn

o matych wymiarach i bez kabiny,
komputer Ninja jest rozwigzaniem
kompaktowym i catkowicie
wodoszczelnym w ztych warunkach
pogodowych.

Posiada rowniez ostone
przeciwstoneczna, ktora po ztozeniu
zapewnia dodatkowa ochrone
wyswietlacza i klawiatury przed
wszelkimi wstrzasami i narazeniem na
zte warunki atmosferyczne.

Auf Anfrage sind Verkabelungen fiir die Kamera und die
automatische Fiihrung erhdiltlich.

Mo 3anpocy docmynHel Kabesu 071 Kamepsbl U cuCmeMmbl
asmMoMamuyeckozo yKasaHusA Kypca.

Na Zqdanie dostepne jest okablowanie do kamery i jazdy
automatycznej




TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Im Gehéuse integriertes
Befestigungssystem

BcmpoenHaa 8 Kopnyc cucmema
KpenJieHus

System mocowania zintegrowany
w korpusie

« Hoch auflosendes 5,7" TFT-Display.

« SD-Kartenleser mit Schutzabdeckung.

« Eingang fir die Steuerung des auBeren
Hauptventils.

Interner Speicher mit 2 Gbyte fiir das Archiv
der Behandlungen, Landkarten, Ausriistungen,
Traktoren, etc.

Maglichkeit der Befestigung an der Schalttafel
oder der auBeren Halterung.

Abgedichtetes Gehause.

« Schutzabdeckung gegen versehentliche StoBe.

INSTALLATIONSPLAN
MOHTAHAS CXEMA
PLAN MONTAZU

Packungsinhalt:

B ynakoske:
Opakowanie zawiera:
Computer
Komnblotep
Komputer
Bajonetten-Haltebligel

LLITBIKOBbBIM KpEeMesHbIM KPOHLUTENH
Wspornik z zamknieciem bagnetowym
Betriebsanleitung und Kurzanleitung
MUHCTPYKUMSA + CPaBOYHMK

Podrecznik obstugi i szybki przewodnik

NiNja

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

Abgedichtete Steckverbinder und Gehduse

FepmemuyHble pazbembl U Kopnyc
Wodoszczelne ztqcza i korpus

Hosbivt aucnnent TFT 5,7 AloMiMa BbICOKOM
paspeluaroLLen Cnoco6HOCTH.

YCTPOMCTBO CUMTbIBaHUA SD-KapThbl C 3alWMTHOM
KPbILLKOM. .

Bxoz Ans ynpaBneHMA BHELWHUM F1aBHbIM
K/JIanaHoM.

BHyTpeHHAA namaATb 2 réainTa ana
apXuBMpOBaHWA 06paboToK, KapT,
MHCTPYMEHTOB, TPaKTOPOB U T.A.
BO3MOXKHOCTb NaHe/IbHOro KpemnieHus Um
MOHTaKa CHapy*W NoCcpesCTBOM KPOHLUTEMHA.
FepMeTUYHbIM Kopnyc.

MONITOR

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Nowy display 5.7" TFT o wysokiej rozdzielczosci.
Czytnik kart SD wyposazony w pokrywe
ochronna.

Wejscie do sterowania gtownego zaworu
zewnetrznego.

Pamiec¢ wewnetrzna 2 GB do archiwow cyklow
pracy, map, sprzetu, ciagnikow itp.
Mozliwos¢ przymocowania do tablicy lub
zewnetrznych wspornikow

Hermetyczny korpus.

Ostona chroniaca przed przypadkowymi
uderzeniami.

KpbilwKa ANs 3aWmTbl OT C/IyHaMHbIX yAapoB.

Separat zu bestellen: ART.-NR.  SEITE
3aKasblBaeTca OTAe/IbHO: Ko CTP.
Do oddzielnego zamoéwienia: KOD STR.
Versorgungskabel Navigatormodus + Kabel fiir externe Hauptsteuerung +
Fahrtrichtung 3m
Tokonogarwwmi Kabenb pexmnma «HaBuratop»+kabesib BHELHEro r1aBHOro
’ 3a MexaHM3Ma ynpaB/ieHUA + HanpaBneHue xo4a 3 m 4670900101
Kabel zasilajacy trybu nawigatora + gtowna linka sterowa zewnetrzna +
kierunek ruchu 3 m
Verbindungskabel fiir Steuereinheit IBX100 28
3b |CoeamHutensHble kKabenu 610Ka ynpasnequs IBX100 29
Przewody potaczenia jednostki sterowania 1BX100 35

Kabel fiir Verbindung von Computer - GPS-Empfanger
’ 4a|CoerHUTENbHBINM Kabenb KOMNbloTepa / gps-MpUEMHMKA
Kabel podtaczeniowy komputera/odbiornika GPS
GPS-Empfanger mit Magnetfuf®
4b | GPS-NpUéMHMK BbICOKOTO K/lacca TOYHOCTM C MAarHUTHBIM KPOHLUTEMHOM 21
Odbiornik GPS o wysokiej czutosci wyposazony w nosnik magnetyczny

4670900.110




GPS-EMPFANGER
GPS-NMPUEMHUKU
ODBIORNIKI GPS

delta

Die Angebotsreihe der Arag GPS-Empfanger

ist sowohl fiir die Nutzung der GPS- als auch

der GLONASS-Konstellation ausgelegt, so dass

die Anzahl der fiir die Positionsermittlung
verwendeten Satelliten erhoht und damit

eine zuverlassige Positionsmessung auch unter
schwierigen Einsatzbedingungen und bei Vorliegen
von Hindernissen (Baume, Hauser, Briicken etc.)
gewahrleistet werden kann.

WESENTLICHE EIGENSCHAFTEN
« GL1DE-Technologie zur Reduzierung
der schnellen Abweichungen von der
Streckenvorgabe und zur Steigerung der
Prazision zwischen Behandlungsgangen wo
kein DGPS-Signal vorhanden ist.

« Positionsberechnung mittels Integration
der lber die GPS- und GLONASS-Signale
eingehenden MaRe.

« Kompatibel mit den kostenlosen SBAS
Korrektursignalen (Egnos, WAAS, MSAS etc..)

o LED fiir Betriebszustandsanzeige:
Versorgung, verfiigbare Position, verfiigbare
Differentialkorrektur

« Positionsaktualisierung 10 Mal pro Sekunde
(10 Hz).

« Im Empfanger integrierte Befestigungsmagnete.

= Vorkonfiguration fiir Anschluss an den ARAG
Fahrsteuerungsmonitor.

« Signal der Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs
fur Verbindung mit anderen Vorrichtungen
(optional erhaltliche Verkabelung).

« Die Version Smart-6 mit Doppelfrequenz
(L1/L2) ermoglicht den Erwerb eines an der
Angebotsspitze stehenden Empfangers mit
geringen Investitionen und, zu einem spateren
Zeitpunkt, dessen Aktualisierung bis zu dem
Punkt, an dem das maximale, heute von einem
GPS-Empfanger gebotene Niveau erzielt wird

designed for

bravo:s'S nNiNja

MogenbHbii pag GPS-npueMHMKOB Arag MoXeT
paboTaTb Kak CO Co3Be34MAMU CNyTHWUKOB GPS,
TaK 1 co co3Be3amamm cnyTHMkoB GLONASS, yTo
No3BO/IAET YBE/IMYUTb KOJIMYECTBO UCMOJIb3YEMbIX
CNYTHUKOB A1 HAXOXAEHWUA NPaBUJIbHOMO
NOJIOXKEHWA. ITO BbICTYNaeT rapaHTMel TOYHOro
onpeaeneHns NONOKEHUA AarKe B TPYAHbIX
YCNI0BUSAX M NPU HAZIMUMK Nperpaj (4epeBbeB,
ZIOMOB, MOCTOB M T.A.)

o
L]

C€

OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKU
« TexHonorna GL1DE no3sosisieT COKpaTUTb
YMCNI0 BbICTPLIX CbE3/J0B C TPAEKTOPUU U
YBEJ/IM4MTb TOYHOCTb OT MPOX0Aa K MPOXoay,
Korga otcyTtcTByeT curHan DGPS.

» Pacyet nosnoxeHnsa NnocpeACcTBOM CUrHasI0B
GPS 1 GLONASS.

» Pabota c 6ecnnaTtHbIMU KOPPEKLMOHHBIMM

curHanamu SBAS (Egnos, WAAS, MSAS n 1.4.).

» MHamkaTop paboyero pexuma: nuTaHue,
Ha/IMumne MONOXKEHUA, HaIMune
avdbepeHLmanbHOM KOppeKLmK.

« O6HoBNeHMe nonoxeHna 10 pa3 B ceKyHAy
(10 T'w).

» KpenexHble MarHuTbl BCTPOEHbI B KOPMYC
NpUeMHUKa.

» [lpesBap1Te/IbHO 3aNporpaMMMpoB. ANA
COeiMHEHMA C MOHMTOPOM ANA YKa3aHuA
Kypca ARAG

o CurHan cKopocTM NpOABUMKEHMA TpaKTopa
AN COeiMHEHMA APYrMX YCTPOMCTB
(AonosHUTENbHAA 371EeKTPONPOBOAKaA).

» BapuaHT ucnonHeHunsa Smart-6 ¢ ABOMHOM
yactotom (L1/L2) AaeT BO3MOXHOCTb
Np1O6PECTH BbICOKOKNACCHBIM NPUEMHMK
3a HE6O/IbLLYI0 CTOMMOCTb, a NOTOM
BNOC/IECTBMU OOGHOBUTL €ro, 4Tobbl AOCTUYb
MaKCMMa/IbHOro YPOBHS TOUYHOCTU, KOTOPbIM
B HacTosLlee BpeMA MOXeT rapaHTMpoBaThb
GPS-npremMHmK

Gama odbiornikéw GPS Arag jest aktywna do
uzywania zaréwno konstelacji GPS jak i GLONASS,
co pozwala na zwiekszenie ilosci satelit w uzyciu
do obliczania pozycji i w zwiazku z tym do
zagwarantowania doktadnego pomiaru pozycji
réwniez w trudnych warunkach i w obecnosci
przeszkod (drzewa, domy, mosty itp...)

Befestigungsmagnete.

MaeHum KpenneHus.

Magnesy mocujace.

GLOWNA CHARAKTERYSTYKA

« Technologia GL1DE do redukcji szybklch

odchylen toru i zwiekszenia precyzyjnosci

miedzy jednym a drugim przejsciem, tam
gdzie nie wystepuje sygnat DGPS

Obliczanie pozycji z uwzglednieniem

pomiardw sygnatow GPS i GLONASS

Kompatybilny z bezptatnymi sygnatami

korekcyjnymi SBAS (Egnos, WAAS, MSAS,

itp..)

Dioda LED do wskazania stanu

funkcjonowania: zasilanie, dostepna pozycja,

dostepna korekta réznicowa.

Aktualizacja pozycji 10 razy na sekunde

(10Hz).

« Magnesy mocujace wbudowane w odbiorniku.

« Wstepnie skonfigurowany do podtaczenia do

monitorow obstugi ARAG

Sygnat predkosci przejazdu pojazdu w

celu podtaczenia do innych urzadzen

(okablowanie opcjonalne)

« Wersja Smart-6, z podwojna czestotliwoscia
(L1/L2), pozwala na zakup za niewielka
kwote doskonatego odbiornika i w dalszej
przysztosci na jego zaktualizowanie osiagajac
maksymalny poziom precyzji, dzisiaj
uzyskiwany przez odbiornik GPS



o Verfligbar mit integriertem Neigungsmesser
zum Ausgleich der aufgrund des
Gelandegefalles entstehenden MaBfehler, die
an starken Neigungen auch 2 Meter erreichen
kann (Abb. 1).

* BO3MOXHOCTb Bbl6GOpa Bap1aHTa C
BCTPOEHHbIM YK/IOHOMEPOM /18 KOMMEHCcaLmm
OLIMBOK B 3aMepe B YC/I0BUAX NOYBbI C
YK/IOHOM (€C/IM CKNIOH GOJIbLLOM, HaKJ/IOH
MOXET AOCTUYb JaxKe 2 MeTpoB, Puc. 1).

GPS-EMPFANGER
GPS-NMPUEMHUKA
ODBIORNIKI GPS

« Dostepny z wbudowanym chytomierzem, w
celu skompensowania btedow pomiarowych
spowodowanych nachyleniem terenu, ktore
na znacznych nachyleniach moze osiagnac
réwniez 2 metry (Rys. 1).

Abb. / Puc. / Rys. 1

ﬁ’@
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v v
ART.-NR. / KOZ / KOD 467 01620 467 01616 467 01619 467 01617 467 01618 467 01615
Smart 6L Smart 6L
Modell / Moaensb / Model AgStar Smart 6T Smart 6T Smart 6L Terrastar RTK
GPS L1 L1 L1+L2 L1+L2 L1+L2 L1+L2
Konstellation der auffindbaren Glonass L1 L1 L1+L2 L1+L2 L1+L2 L1+L2
Satelliten (Siehe Glossar am Galileo
Katalogende) Aktualisierbar
C03BE3AMA OTCNIEKMBAEMBIX CMYTHMKOB | OGHOB/EHME - E1 E1 E1 E1 E1
(2710ccaputli 8 KOHYe kamasoaa) Aktualizowany
Identyfikowalne konstelacje satelitow Beidou
(patrz glosariusz na koricu katalogu) Aktualisierbar
O6HOBNEHME -— B1 B1 B1 B1 B1
Aktualizowany
SBAS v v v v v v
Differenzialkorrekturen Terrastar-C * - - - Agé:iﬂi':ﬂzaer v
A"¢¢9Pe}'{|—l'ﬂaﬂbﬂaﬂ KoppeKuua Aktualizowany
Korekty réznicowe Aktualisierbar Aktualisierbar Aktualisierbar Aktualisierbar
RTK = O6HoBNEHHE O6HoBNEHME O6HoBNEHME O6HoBNEHME
Aktualizowany Aktualizowany Aktualizowany Aktualizowany
Ausgelegt fiir die automatische ARAG Fahrsteuerung
MoaroToBsieH AN COeAMHEHUA C CUCTEMOM aBTOMATUYECKOro
yKasaHusa Kypca ARAG - -— v v v v
Przystosowany do podtaczenia do automatycznego systemu kiero-
wania ARAG
Fiir die Steuerung der automatischen TeilbreitenschlieBung
PekomeHpyeTca ANs ynpaB/iieHUs aBTOMaTMYECKUM 3aKpbITUEM CEKLMI - - v v v v
Zalecany do zarzadzania zamykania automatycznego sekcji
Neigungsmesser
YKNoHOMep -— v v === === -
Chytomierz
Prazision zwischen zwei Behandlungsgangen (RMS)**
TouHOCTb MeXAy ABYMA npoxoAamu (RMS)** 28 cm 28 cm 18 cm 18 cm 4cm 2cm
Precyzyjno$¢ miedzy dwoma przejazdami (RMS)**
Genauigkeit der waagrechten Position (RMS)**
TOYHOCTb FOPU3OHTAJ/IbHOIO NosloxKeHnsA (RMS)** 1,5m 1,5m 1,5m 1,5m 4cm 2cm
Doktadnos¢ pozycji poziomej (RMS)**

Anschlusskabel, separat zu bestellen.

* Service im Abonnement, separat erhéltlich (mehr
Informationen unter: www.terrastar.net).

** Leistungen unterliegen den spezifischen
Eigenschaften des Satellitensystems, anwesenheit des
SBAS-Signals, ionosphdrischen und troposphdrischen
Bedingungen der Satellitengeometrie, der
Basislinienldnge, den Signalreflexionen, den
Gerduschquellen, dem beabsichtigten Betriebsverfall.
Glossar im technischen Anhang.

Glossar des Technischen Anhangs.

COeAMHMTeanbIﬁ Kabenb npeaoctaBaiAeTcAa
no AONOJIHUTe/IbHOMY 3aKasy

* AboHeHmMCKaA ycayea, npuobpemaemas no
donosIHUMeIbHoMy 3anpocy (6o0/1ee noOpobHyto
uHopmayuto cMompume Ha calime www.terrastar.
net).

** IKCnlyamayuoHHble Xapakmepucmuku

3a8UCAM OM KOHKPeMHbIX Xapakmepucmuk
cnymHukosoli cucmemsl, Hasauque cusHana SBAS,
ycaosull UoHocepbl u mponocgepsbl, 2eomempuu
CNYMHUKO8, 0/1uHbl 6a3080U UHUU, ompaxeHul
cueHana, UCMOYHUKO8 NOMEX U pabomsl 8 peKumMe
npedHamepeHHo20 yXyOWeHUA XapaKkmepucmuk.
Inoccapuli cMmompume 8 NPUNIOXEHUU K MexHu4ecKol
doKkymMeHmayuu.

noccapuli cMompume 8 NPUIOKEHUU K mexHU4Yeckol
JdoKyMeHmauyuu.

Kabel potaczeniowy do zaméwienia osobno.

* Ustuga abonamentowa, do zakupienia osobno
(doktadne informacje na stronie www.terrastar.net).

** Osiqgi zalezne od charakterystyki systemu
satelitarnego, dostepnos¢ sygnatu SBAS, stanu
jonosfery i troposfery, geometrii satelitow, dtugosci
podstawowej linii, odbi¢ sygnatdw, Zrédet zaktécen,
zamierzonej degradacji operatywnej. Glosariusz w

zatqczniku technicznym.

Glosariusz w zatqczniku technicznym.




AUTOMATISCHES FAHRSTEUERSYSTEM
CNCTEMA ABTOMATUYECKOIO YKA3AHUA KYPCA
SYSTEM KIEROWANIA AUTOMATYCZNEGO

Das an den Delta 80 oder den Bravo
400S angeschlossene, unterstiitzte Arag
Fahrsteuersystem, automatisiert die
Fahrsteuerung sowohl auf geraden Strecken
als auch auf Strecken mit Kurven.

o Reduziert iibersprungene Bereiche und
Uberlagerungen.

» Ermoglicht die Ersparnis von Zeit,
Kraftstoff und des Chemieprodukts.

o Erleichtert die Installation.

o Reduziert die Anstrengung seitens des
Bedieners und gewabhrleistet, dass dieser sich
auf die Behandlung konzentrieren kann.

Cuctema yKasaHus Kypca Arag,
coeamHeHHaa ¢ Delta 80 wau Bravo
400S, aBTOMaTM3UpPYyeT BOXKAEHME KaK Ha
NPSMOJIMHENMHBIX, TaK M Ha KPUBOJIMHEMHBIX
MapLipyTax.

o CHMKaeT BEPOATHOCTb MpoMycKa
YYaCTKOB M/IM UX HaJIOXKEHHe.

« Mo3BosIAET COKOHOMUTL BPEMA, TOMNJIMBO
M XMMHUYECKMe CpeACTBa.

« Jlerkaa yctaHoBKa.

« O6neryaet pa6oTy ornepatopa, No3BonssA
eMy HanpaB/ATb CBO€ BHUMaHUe
HenocpeACTBEHHO Ha 06paboTKy.

System wspomaganego kierowania Arag,
podtaczony do Delta 80 Delta 80 lub Bravo
400S, automatyzuje jazde zaréwno na
prostych jak i krzywoliniowych odcinkach.

¢ Redukuje pominiete strefy lub
zachodzace na siebie.

* Pozwala na oszczednos¢ czasu, paliwa i
produktu chemicznego.

« Utatwia instalowanie.

* Zmniejsza wysitek operatora i pozwala
mu na lepsze skoncentrowanie sie na
zabiegu.

ECU-S1

Eigenschaften der Steuereinheit (ECU-S1)

» Automatische Kalibrierung anhand einfacher Betatigungen.

« Hohe Anfahrgeschwindigkeit der Bezugslinie und Beibehaltung der
Strecke ohne Abweichungen.

o Moglichkeit der Programmierung und Instandhaltung tiber WI-FI.

« Die gelieferte Verkabelung ermdglicht das Anfligen des

Fahrsteuersystems an den Delta 80 oder den Bravo 400S, auch zu einem

spateren Zeitpunkt.

o Zusatzlicher Eingang fiir Taste oder Aktivierungsped.

« Hoch praziser Tragheitssensor zur Kompensation von auf die Neigung
des Fahrzeugs und das GPS zuriickzufiirenden Fehlern.

» Ermoglicht die Steuerung des MDU-4 Motors und der fiir die Fahrt
ausgelegten Fahrzeuge (Steer ready).

XapaKTepucTnKu 610Ka ynpasaenma (ECU-S1)

» ABTOMaTMyecKas KasMbpoBKa NyTem BbIMOJIHEHUA HECKOIbKMX
NpOCTbIX Ornepauyi.

» BblcOKas CKOpPOCTb 3ae3/a Ha KOHTPOJIbHYIO KOJIEI0 M COXpaHeHUe
TPaeKTOpUM 6€3 OTKIOHEHUM.

* B03MOXXHOCTb MPOrpamMMMpoBaHMA U TexobCnykuaHus no WI-FI.

 [lp1 Heo6x0AMMOCTHU OCHACTUTL KoMnbtoTep Delta 80 nau Bravo 400S
CUCTEMOM YKa3aHWs Kypca, Kabesin M3 KOMI/IEKTa MOCTaBKU MO3BOASAIOT
caenatb 370.

o /lonoNHUTENBHDBINM BXOZ ANS KHOMKU UM Nejjau BKIYEHUS.

¢ BbICOKOTOUHbIE MHEPLMOHHBIE AATUYMKM MO3BO/IAIOT KOMNEHCUPOBaTb
OWMOKM, BO3HUKAIOLWME NPU HaKIoHe TpakTopa U GPS.

« Bo3MoxHocTb ynpaeneHua asuratenem MDU-4 u arperatamu,
NoAroToB/IEHHbIMM AN1A BOXAEHUA (Steer ready).

467 9100

Charakterystyka jednostki sterujacej (ECU- S1)
« Automatyczna kalibracja za pomoca prostych czynnosci.

« Szybkie zapoznanie si¢ z linig odniesienia i utrzymaniem toru bez
oscylacji.

« Mozliwos¢ programowania i konserwacji za posrednictwem WI-FI.

« Dostarczone kable pozwalaja na dodanie systemu kierowania do Delta 80
Delta 80 lub Bravo 400S rowniez w pdzniejszym czasie.

« Wejscie pomocnicze dla przycisku lub pedatu aktywacji.

« Wysoko precyzyjne czujniki inercyjne, do kompensowania btedow
zwiazanych z nachyleniem pojazdu i GPS.

« Pozwala na pilotowanie zaréwno silnika MDU-4 jak i pojazdow
przystosowanych do jazdy (Steer ready).




MDU-4

ART.-NR.
Ko/
KOD

46701701 | MPU4

*Die Darstellung des Lenkrads dient ausschlieBlich als Beispiel und es ist nicht in der Packung
enthalten.

*U306pakeHune pysia AaeTca TONbKO B Ka4eCTBe NpUMepa (OH He BXOAMT B KOMNIEKT
NoCTaBKM).

*Kierownica jest zilustrowana wytacznie w celach pokazowych i nie jest zawarta w
opakowaniu

AUTOMATISCHES FAHRSTEUERSYSTEM
CMCTEMA ABTOMATUYECKOI'O YKA3AHHUA KYPCA
SYSTEM KIEROWANIA AUTOMATYCZNEGO

E1genschaften des Elektromotors (MDU-4)

Antriebe Uber Zahnrader zur Vermeidung eines auf Schlupf zuriickzufiihrenden
Leistungsverlusts und fiir eine hohere Genauigkeit.

Hohes Drehmoment zur Betatigung jeglichen Lenkungstyps.

Keine Behinderung der Fahrt im manuellen Modus.

Kraftsensor zur automatischen Deaktivierung der Fahrt, wenn der Bediener die
Kontrolle uiber das Fahrzeug iibernehmen muss.

Der Ziindschalter ermoglicht die komplette Deaktivierung des Antriebs wahrend der
Fahrt im StraBenverkehr.

Keine Abnahme bzw. kein Austausch des Lenkrads erforderlich.

Auf alle Lenkradtypen installierbar.

Reduzierte Antriebsgerausche.

Zahlreiche Installationskits fur die handelsiiblichsten Schlepper und
Antriebsmaschinen.

Lasst sich leicht und schnell von einem auf das andere Fahrzeug umriisten.

XapakTepucTHKHM anekTpoasuratena (MDU-4)

3y6uaras nepejava Ana yCTpaHEHUA NPOGaEM, CBA3aHHbIX C NOTEPEN MOLHOCTH
M3-3a NPOCKa/Ib3blBaHUs, M ANA 06ecneyeHns 60/1ee BbICOKOM TOYHOCTU.
BbICOKMM KPYTALLMIA MOMEHT ANA NPUBEAEHMA B AEMCTBME Nt0O6OM CUCTEMDI PYIEBOrO
yrnpaBaeHus.

He melwaeT ynpas/ifTb TPAaKTOPOM B PYYHOM PEKMME.

JlaTumK yCUama 419 BbIKNKOYEHUA aBTOMATMHECKOM CMCTEMbI YKa3aHus Kypca B
c/lyyae, Korja onepartopy Heo6XoAMMO B3ATb Ha Ce6A KOHTPOJIb 33 TPAKTOPOM.
BblKk/louaTe b 3aXKMraHus No3BoSET NOJIHOCTBIO OTK/IOUYUTL MPUBOA BO BPEMS
Bbl€34a arperara Ha 4opory

HeT Heo6X0AMMOCTH B IeMOHTaXKe M/UNK 3aMeHe pyAsl.

YcTaHaBAMBaeTCA Ha Jl060M pyne.

MOHUKEHHbIM YPOBEHD LyMa Npu paboTe.

B pacrnopsixxeHuu GoJIbLIOe KOJIMYECTBO KOMMNJIEKTOB /15 YCTAHOBKM Ha CaMbIX
pacnpocTpaHeHHbIX TPAKTOPaX M CAMOXOLHOM CENbXO3TEXHUKE.

OyeHb MPOCTO NEPEHOCUTCA C OAHOMO arperata Ha Apyrou.

Charakterystyka silnika elektrycznego (MDU-4)

« Transmisja za pomoca przektadni zebatej w celu wyellmlnowama utraty mocy z
powodu slizgania i w celu uzyskania lepszej precyzyjnosci.

« Wysoki moment obrotowy do uruchamiania dowolnego typu sprzegta.

Nie blokuje jazdy w trybie recznym.

Czujnik forsowania do automatycznego wytaczania jazdy, gdy operator musi przejac
kontrole nad pojazdem.

Wytacznik rozruchowy pozwala na kompletne wytaczenie sterownika podczas
przejazdoéw po drodze.

Nie wymaga zdejmowania i/lub wymiany kierownicy.

Montowany na wszystkich rodzajach kierownicy.

Ograniczony hatas przy rozruchu.

Sa dostepne niezliczone zestawy montazowe do roéznych ciagnikow i pojazdow
samobieznych.

Przektada sie go sprawnie z jednego pojazdu do drugiego.
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AUTOMATISCHES FAHRSTEUERSYSTEM
CMCTEMA ABTOMATUYECKOTIO YKA3AHNA KYPCA
SYSTEM KIEROWANIA AUTOMATYCZNEGO

ANSCHLUSSPLANE CXEMb!l COEANHEHNA

delta

bravo:. S

SCHEMATY PODLACZENIA

B

Muss bestellt werden: ART.-NR.
3aKkasatb: Ko
Do zaméwienia: KOD
Steuereinheit ECU-S1 mit Verkabelung
1 |Bnok ynpasnenus ECU-S1 B KoMniekTe ¢ Kabensmu 467 9100

Jednostka sterujaca ECU-S1 wraz z okablowaniem
Motor MDU-4 + Kit Installation und Verkabelung

2 | MoTtop MDU-4, MOHTaKHbIM KOMNIEKT M Kabesn 467 01701
Silnik MDU-4 + zestaw montazowy i okablowanie
Versorgungskabel ECU-51, Lange 6m

3 | Toxkonoagoaswmi Kabesb an. 6 m ans ECU-S1 467 9100.100
Kabel zasilajacy ECU-S1 o dtug. 6m

Kit Verkabelungen fiir Delta 80, Lange 3m
14a | Komnnekt kabenei an. 3 M ans Delta 80 467 9100.121
Zestaw okablowania dla Delta 80 o dtug. 3m.

Verkabelungssatz fiir Bravo 400S, Lange 4 m + Anschluss fiir 1 Kamera und allgemeine externe Steuerung
KomnniekT Kabesein asis Bravo 400S A/MHOM 4 M + COEAMHEHME AN OAHOM KaMepbl U BHELLHETO

14b | mexaHu3ma ynpaeneHus 467 9100.510
Komplet okablowania do Bravo 400S o dtug. 4m. + potaczenie do 1 kamery i gtdwnego zewnetrznego
sterowania
Kabel fir die Fernsteuerung der automatischen Fiihrung - Lange. 3m.
} 15 |Kabenb 419 AMCTAaHUMOHHOrO KOHTPOJIS aBTOMATUYECKOrO YKa3aHus Kypca, A/IMHOM 3 M. 467 9100.123

Kabel do zdalnego sterowania jazda automatyczng - dt. 3m.




IbX

AZZSPRAYER

designed for

delta

IBX100 ist eine plattformiibergreifende
Steuerzentrale, die flir die Aufnahme der
Verwaltungssoftware fiir verschiedene
Anwendungen in der Landwirtschaft
entwickelt wurde, sodass verschiedene
Maschinenarten betrieben werden
konnen. Der an IBX100 angeschlossene
Monitor erhalt direkt von der
Steuerzentrale Informationen der
Software und konfiguriert sich selbst fiir
den spezifischen Betrieb.
Das Gerat ist sowohl mit A-Net-
Kommunikationsprotokoll als auch mit
Isobus erhaltlich.
o Status-LED, Arbeitsanweisungen und
Fehler
* Abgedichtete Steckverbinder mit
Bajonettsockel
« Mit Kataphorese behandelte
Aluminiumbehadlter

FUR 7 ANA / DLA

STEUEREINHEIT IBX100 SPRAYER
BJ1IOK YMNPABJIEHMA IBX100 SPRAYER
JEDNOSTKA STERUJACA IBX100 SPRAYER

Teilbreitenventile*
KnanaHos cekyuu*
Zawordéw sekcyjnych*

bravo:!1'S ninja

IBX100 — 370 My/IbTUNNAT(OPMHbIN 610K
ynpaB/iieHWs, CMPOEKTUPOBaHHbIN AJiS
pacno/ioXKeHUa B HEM NMPOrpaMMHOro
obecneyeHus Ana ynpaBieHUsA CamMbiMU
pa3HO06pa3HbIMKM 0O6paboTKaMM B
CEe/IbCKOM XO03AMCTBE, MO3BO/IAA TaKUM
06pa3oM yCTaHaB/IMBATb €ro Ha J1l06oM
TUNE CeNbXO3TEXHMKU. MOHUTOP,
coeaMHeHHbIN ¢ IBX100, Hanpamyto
nosnyyaeT MHQOPMaLMIO OT NPOrPaMMHOIo
obecneyeHna 610Ka, U aBTOMATUYECKH
NnepeHacTpPamMBaEeTCs NOJ KOHKPETHbIM TUM
paboThbl.
BNIOK MOXKET NOCTaBNATLCA C MPOTOKOJIOM
o6MeHa JaHHbIMM A-net nau Isobus.
o CBETOAMOA peXxuma, MHAMKaLUK
pa6oTbl U OLIMOGOK
o FepMeTHYHbIe pa3beMbl CO WTbIKOBbIM
coepMHeHnem
e ANlOMMHMEBAA eMKOCTb,
o6paboTaHHaA MeToAo0M KaTadapesa

ART.-NR. / KOA / KOD

&S

Teilbreitenventile* + hydraulischen Steuerungen 467 9000

KnanaHos cekyuu* + 2udpasauyeckux npugodos

Zaworow sekcyjnych* + sterowan hydraulicznych

Seletron 467 9000
’ ws=_ Seletron + hydraulischen Steuerungen 467 9000

TIRON seletron + 2udpasaudeckux npusodos +
Seletron + sterowan hydraulicznych

467 9003

IBX100 to wieloplatformowa jednostka

sterujaca, zaprojektowana do wspotpracy

z software zarzadzajacym najrozniejszymi

zastosowaniami rolniczymi, co sprawia, ze

funkcjonuje na kazdym rodzaju maszyny.

Monitor podtaczony do IBX100 otrzymuje

bezposrednio informacje z software

jednostki sterujacej i samodzielnie

dostosowuje sie do okreslonego typu

funkcjonowania.

Jednostka dostepna jest zaréwno z

protokotem komunikacyjnym A-net, jak i

Isobus.

o Lampki led stanu, wskazniki trybu
pracy i btedow

* Wodoszczelne gniazda wtykowe ze
ztaczami bagnetowymi

e Aluminiowy zbiornik poddany
kataforezie

new

* Nur fiir Dreidraht-Regelventile der SERIE 863 - 873.
Nicht mit den elektrischen 2-Draht-Teilbreitenventilen der Serien 463-473 kompatibel.
* TonbKo ana 3-NnpoBOAHOro NpuBoAa ynpaeneHusa knanaHamm CEPUA 863 - 873.

He coBMeLlaeTca ¢ 2-npoBOAHBIMU KpaHaMKU CEKLMM cepumn 463-473 ¢ SNEKTPONPUBOAOM.
* Tylko do sterownika zaworéw 3-przewodowych SERII 863 - 873.
Niekompatybilny z elektrycznymi zaworami sekcyjnymi 2-przewodowymi serii 463-473.



ANWENDUNG SPRAYER A-NET FUR IBX100
NMPUJIOXKEHUE SPRAYER A-NET 14 IBX100
ZASTOSOWANIE SPRAYER A-NET DO IBX100

EIGENSCHAFTEN

IBX100 Sprayer/Hydraulic ist eine
Steuereinheit, die an den Arag-Monitor
angeschlossen ist (Delta80 / Bravo400S
/ Ninja) und ermoglicht die Verwaltung
aller fortgeschrittenen Funktionen der
Unkrautvertilgungsmaschine.

Auf einem einzigen Bildschirm werden
alle Anweisungen fur die Navigation und
die Parameter fiir die Verwaltung des
Spritzens angezeigt.

Qualitdt des GPS-Signals
Kayecmso cueHana GPS

Jakos¢ sygnatu GPS

XAPAKTEPUCTUKU

IBX100 Sprayer/Hydraulic npeactasnset
co60i 610K ynpaB/ieHUs, KOTOpbIM Nocne
coeauHeHna ¢ MoHuTopom Arag (Delta80 /
Bravo400S / Ninja) no3sonseT ynpaBasTb
BCEMM pacLUMPEHHbIMU DYHKLMAMM
MoJIeBOro OnpbICKMBATENA.

Ha ozHOM cTpaHuue oTobpakatoTcs
yKa3aHus Mo HaBUraumm 1 napameTpbl A1
ynpaB/ieHWsA OMpPbICKMBAHMEM.

Abweichabstand
PaccmosHue cdsuza
Odlegtos¢ przesuniecia

LED-Abweichanzeige

Pasek LED przesunigcia

CsemoduodHas nosioca cosuza

IbX
iaa SPRAYER

CHARAKTERYSTYKA

IBX100 Sprayer/Hydraulic to jednostka
sterujaca, ktora, po podtaczeniu do
monitora Arag (Delta80 / Bravo400S /
Ninja), umozliwia zarzadzanie wszystkimi
zaawansowanymi funkcjami opryskiwacza
polowego.

Na jednym ekranie wyswietlane sg
wskazowki dotyczace nawigacji i
parametry do zarzadzania opryskiwaniem.

Spurnummer
Homep koneu
Numer sciezki

Alarme
Asap. cueHanbl S
Alarmy i

Ausbringung
Bbinusaemas udKkocmes
Dystrybucja

Eingesetzte Diisen
Ucnonb3yembie pacnbiaumenu
Dysze w uzyciu

Behandelter Bereich
OnpbicKaHHas niowadb
Strefa uzyta

Status automatische Funktionen
Pexxum asmomamuyeckux pyHKyul
Stan funkcji automatycznych

Geschwindigkeit
Ckopocmb
Predkos¢

Druck
Aasnerue
Cisnienie

Ausgebrachte Menge
Bbinumas xudkocme
Rozprowadzona ilos¢

Bezugsspuren
KonmposbHble koneu
Sciezki odniesienia

« IBX100 kann fiir die Verwaltung
der Seletron-Ventile (bis zu 104)
oder Teilbreitenventile (bis zu 13)
konfiguriert werden. Die Ventile
werden automatisch gesteuert, um
Uberlagerungen oder Behandlungen
auBerhalb des Feldes zu vermeiden.

Behandelter Bereich
0O6pabomarHas niowjadb
Obszar zabiegu

Maschinenposition
lMonoxeHue MawuHsl
Pozycja maszyny

« |IBX100 MO*KHO 3anporpamMmmMpoBaTb
ANA ynpaBieHMA KnanaHamu
Seletron (go 104) nan KnanaHamm
cekumm (go 13). KnanaHbl 6yayTt
ABTOMAaTMYECKN KOHTPOIMPOBATbLCA
ANA NpefoTBPaLLEHUA HAIOKEHUIA U
06paboTOK BHE NpeAesioB Nons.

Teilbreiten
CeKkyuu wmaxHau
Przekroje paska

« IBX100 moze zostac¢ skonfigurowana
do zarzadzania zaworami Seletron
(maks. 104) badz zaworami sekcyjnymi
(maks. 13). Zawory sa sterowane
automatycznie w celu unikniecia
zachodzenia na siebie czy tez
wykonywania zabiegdéw poza polem.



2 ANWENDUNG SPRAYER A-NET FUR IBX100
I bx NMPUJIOXEHWE SPRAYER A-NET 014 IBX100

K&z SPRAYER ZASTOSOWANIE SPRAYER A-NET DO IBX100
EIGENSCHAFTEN XAPAKTEPUCTUKHU CHARAKTERYSTYKA
» Automatische Auswahl der zur « ABTOMaTMyeCcKuit Bbi6GOp Hanbonee o Automatyczny wybor dyszy najbardziej
Zumessung und fiir die Geschwindigkeit NoAXOAALENO K A03MPOBKE M CKOPOCTU przydatnej do dozowania i predkosci
am besten geeigneten Duse (nur bei pacnbinnTens (TosbKo ANS ABOMHOMO (tylko z zaworem Seletron podwojnym i
Seletron doppelt und vierfach). Unu yetsepHoro Seletron). poczwornym).

» Angabe der effektiv im Behalter vorhandenen Fliissigkeitsmenge
» Automatische Kalibrierung des Behalterfiillstandsensors mit der Moglichkeit, das
Behalterprofil zu exportieren/importieren.

 YKaszaHue JeNCTBUTENIbHOMO YPOBHS KMAKOCTU B LUMCTEPHE
» ABTOMaTMyecKas KaJMbpoBKa AaTyMKa YPOBHA B LMCTEPHE C BO3MOXHOCTbIO
3KcnopTa/umMnopTa Npouasa LUCTEPHDI.

» Wskazanie poziomu cieczy realnie znajdujacej sie w cysternie
« Kalibracja automatyczna czujnika poziomu cysterny z mozliwoscia
eksportowania/importowania profilu cysterny.

« Management variabler Applikationen Uber Landkarten im Shape-Format.

 YnpaBneHue dyHKUMEN M3MEHSEMOM HOPMbl BHECEHMS NMOCPEACTBOM KapT B
¢opmare Shape.

» Zarzadzanie zmiennymi aplikacjami za pomoca map w formacie Shape.

» Moglichkeit der Diusenverwaltung (Seletron) fiir die Behandlung des
Feldrandes.

» Bo3MoXKHOCTb ynpaBieHua pacnbiintensamm (Seletron) ana o6paboTkm
Kpas nons.

» Mozliwos¢ zarzadzania dyszami (Seletron) do zabiegdw na obrzezu pola.
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STEUERSYSTEM FUR PFLANZENSCHUTZGESTANGE
CUCTEMA YMPABJIEHMSA U151 MOJIEBOIO OMPbICKUBATENA
SYSTEM KONTROLI DO BELKI OPRYSKUJACEJ

INSTALLATIONSPLAN

VERSION FUR SELETRON UND
HYDRAULISCHE STEUERUNGEN

Geschleppt

Bykcupyemas
Pojazd ciagniony

S

Selbstfahrend
Camogsuylanca
Pojazd samobiezny

MOHTAXHAA CXEMA

BAPUAHT UCMOJIHEHMA ANA SELETRON
C r'MAPABJIMMECKUM MNMPUBOJOM

IbX

delta

ninja

str. 18

\
TRON

PLAN MONTAZU

WERSJA DLA SELETRON | STEROWAN
HYDRAULICZNYCH

Seite 14
cmp. 14
str. 14

Seite 16

bravo:.( (S . 1

str. 16

Seite 18
cmp. 18

iZZ SPRAYER

s ik

Separat zu bestellen: ART.-NR. SEITE Zubehor: ART.-NR. SEITE
3aKasblBaeTCA OTAE/IbHO: KoA CTP.  Akceccyapbl: KoA CTP.
Do oddzielnego zaméwienia: KOD STR.  Akcesoria: KOD STR.
o i _ inhei R Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel
ggaeelnfgr Verbindung DELTA 80 - Steuereinheit IBX100 Sprayer T 4679000.151 7 | Viaykrushuii aaTamk copocTin ¢ kaenent 5 467100.086 | 93
CoeamHUTENbHBINM Kabenb DELTA 80 - Biok ynpasneHus IBX100 S |06m| @ 6m | 4679000.101 Czujnik indukeyjny predkosci z kablem 5 m
Sprayer - 6atapen Verlangerung fur “graues” Anschlusskabel, Lange 3 m
Kabel podtaczeniowy DELTA 80 - Jednostka sterujaca IBX100 S [02m| @ 3m | 4679000.102 28| YamMHuTenb coeAMHUTENBHOTO Ka6ens| (CeprM) aAn.3Mm 46732000.120|
Sprayer - bateria : Przedtuzacz kabla potaczeniowego “szary” o dtug. 3 m
= ! — e e — Verlangerung fiir “schwarzes” Anschlusskabel, Lange 3 m
Kabel fqr Verbindung BRAVO 4005 - Steuereinheit IBX100 Sprayer | T 4679000.153 29 | Y/ MHUTENb COEAMHUTEILHOTO Kabens (YEpHbIN) A, 3 M 46732000.110
- Batterie . Przedtuzacz kabla potaczeniowego “czarny” o dtug. 3 m
} 3 gsl?g,"é*:"”gg::gg;'(aﬁe”b BRAVO 4005 - Bnok ynpaeneus IBX100 | § |0 6m| @ 6m | 4679000.106 Verlangerung fiir Sensoren, Lange 3 m
y ! B . YA/MHUTENb ANA AATYUKOB ANl 3 M 466553.220 | 94
és?;;ep:({déqacté?in;owy BRAVO 4005 - Jednostka sterujaca IBX100 S |02m| @ 3m | 4679000.107 e Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 3 m
L —————— Verlangerung fiir Sensoren, Lange 5 m
Kabel fiir Verbindung NINJA - Steuereinheit IBX100 Sprayer - YAMHUTENb ANA AATYMKOB AN. 5 M 466553.230 | 94
Batterie Przedtuzacz do czujnikdw o dtug. 5 m
CoeguHuTENbHDBIN Kabesib NINJA - Baok ynpasnexus IBX100 Drucksensor
’ Sprayer - 6atapen S |03m/e 1,5m 4670900.100 32| Jlatumk paenenns :gg:}gggg 93
Kabel podtaczeniowy NINJA - Jednostka sterujaca IBX100 Sprayer Czujnik cisnienia -
- bateria Drehzahlsensor
467100.100
Wechselschaltertafel 33| Jarumk 06/MuH 467100.086 | 2
5a| Tym6nepHble naHenm 4674AXXXX 31 Czujnik RPM -
Tablice przetacznikow - Fiillmengen-Durchflussmesser .
. Pacxofomep HanonHeHua
’ 5b| Joystick Explorer 46701801 30 Przeptywomierz do napetniania
Steuereinheit IBX100 Sprayer Fiillstandsensor
6 |Bok ynpasnenus IBX100 Sprayer 4679000 25 56| Jatumk yposHs 466113.004 | 93
Jednostka sterujaca 1BX100 Sprayer Czujnik poziomu
Sensorenkabel, Lange 3 m + Hauptventil + Regelventil Einzelner Saufnapfhalter fir Wechselschaltertafel
14 Kab6e/lb JaTuMKOB /IMHOM 3 M + [/1. KNanaH + pery/MpoBoUHbIi KPOHLITEMH C OAWMHOYHOM NPMCOCKOM ANt TYMG/IEPHOM NaHenn. | 467040.650 | 94
KNanaH. 4679000.110 58 Wspornik z pojedyncza przyssawka do tablicy przetacznikow
Kabel czujnikdw o dtug. 3 m + gtdwny zawor + zawor regulacyjny Dreifacher Saufnapfhalter fiir Wechselschaltertafel
KpoHwwTenH ¢ TPOMHOM NPUCOCKOM ANs TyMB/IepHOM NaHenu. 467040.660 | 94
20 gi%il%rg:;ﬁ;:m; E"g;g?gj ;gm:;sof: * Wspornik z potréjna przyssawka do tablicy przetaczni ikow
Grupa zaworow sterujacych Steuereinheit 1BX100 Hydraulic
Seletron Kabel 6H| 510k ynpasnexus 1BX100 Hydraulic 4679003 25
62| Kabenn Seletron 32 Jednostka sterujaca IBX100 Hydraulic
Kable Seletron Anschlusskabel fiir hydraulische Ventile 7 Olfunktionen, Lange 3 m
CoeauHUTE IbHbINM Kabesb MMApaB/IMYecKkuX KianaHos (7) 4mHou 3 M. | 4679000.191
16 Kabel podtaczeniowy zaworéw hydraulicznych 7 funkgji oleju dtug. 3 m
FUR DIE HYDRAULISCHE VERSION ZU BESTELLEN Anschlusskabel fiir hydraulische Ventile 9 Olfunktionen, Lange 3 m
CoeanHUTENbHbIN Kabeslb MMapaB/IMYECKMX KianaHos (9) /iHoi 3 M. |4679000.192
3AKA3bIBAETCA Aﬂﬂ FVIAPABII MYECKHX BJ/IOKOB > Kabel podtaczeniowy zaworow hydraulicznych 9 funkcji oleju dtug. 3 m
DO ZAMOWIENIA DLA WERSJI HYDRAULICZNEJ Anschlusskabel fiir Steuereinheit IBX100 (hydraulische
Funktion)
CoeamHuTe bHbIN Kabesib 415 6/10Ka ynpasnenns MBKC100 (rvapas.
18 DYHKUMS). 4679000.120
Kabel podtaczeniowy do jednostki sterujacej IBX100 (funkcja
hydrauliczna)
*Vervollstindigendes Zubehor siehe Kapitel: Hydraulische Regelarmatur .
31| MMapaBanyecknit 610K ynpasneHus

*CMompume aKkceccyapsl 8 21ase:
*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

CONTROL UNITS

Grupa zaworow hydraulicznych
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iZZ SPRAYER

INSTALLATIONSPLAN

VERSION FUR TEILBREITENVENTILE

® T S

MOHTAXHAA CXEMA

BAPUAHT ANA K/TANAHOB CEKLIMHA

STEUERSYSTEM FUR PFLANZENSCHUTZGESTANGE
CUCTEMA YMPABJIEHMSA IU11 MOJIEBOIO OMPbICKUBATENA
SYSTEM KONTROLI DO BELKI OPRYSKUJACEJ

delta

PLAN MONTAZU

WERSJA DLA ZAWOROW SEKCYJNYCH

Seite 14
cmp. 14
str. 14

Seite 16

bravoillS emp. 16

Seite 18
Geschleppt Selbstfahrend NiN Ja cmp. 18
Bykcupyemas CamogBukylnasca str. 18
Pojazd ciagniony Pojazd samobiezny
@? .68
Separat zu bestellen: ART.-NR. SEITE  Zubehor: ART.-NR.  SEITE
3aKa3blBaeTCA OTAE/IbHO: KOoA4 CTP. Axceccyapbi: KOA CTP.
Do oddzielnego zaméwienia: KOD STR. Akcesoria: KOD STR.
Kabel fur Verbindung DELTA 80 - teuereinheit IBX100 Sprayer - Batterie | T | 4679000.150 Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel
CoeanHuTENbHBIN Kabesib DELTA 80 - baok ynpassienus IBX100 Sprayer - 7 |MHAYKTMBHDBIM AaTYMK CKOPOCTM C Kabenem 5 M 467100.086 93
6atapen ) . Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m
ga?el‘ podtaczeniowy DELTA 80 - Jednostka sterujaca IBX100 Sprayer - S | 4679000.103 Anschlusskabel fiir hydraulische Ventile 7 Olfunktionen, Linge 3m
ateria I — CoeayHUTE TbHbINM Kabesb MMAPaB/IMHECKMX K/anaHos (7) 4/mHou 3 M. | 4679000.191
- ; ohad Kabel podtaczeniowy zaworéw hydraulicznych 7 funkcji oleju dtug. 3 m
Kabel fiir Verbindung BRAVO 400S - Steuereinheit IBX100 Sprayer - T |4679000.152 16 _
Batterie . Anschlusskabel fiir hydraulische Ventile 9 Olfunktionen, Lange 3 m
3 C%e,quMTenthlM kabenb BRAVO 400S - bnok ynpaBnenus IBX100 Sprayer CoeapHUTE bHbIN Kabestb MMAPAB/IMHECKMX KIANaHoB (9) Z/IMHOM 3 M. 4679000.192
- barapeu . . S | 4679000.105 Kabel podtaczeniowy zaworow hydraulicznych 9 funkgji oleju dtug. 3 m
E(%gileggd{aczemowy BRAVO 400S - Jednostka sterujaca IBX100 Sprayer Verlangerung fur “graues” Anschlusskabel, Lange 3 m
s e | 28 | YAMHUTENb CORAMHUTENHOTO Kabens (Cepbii) An. 3 M 46732000.120
Kabel fiir Verbind NINJA - 5t nheit IBX100 S Batteri Przedtuzacz kabla potaczeniowego “szary” o dtug. 3 m
abet fur verbindung - Steuereinnet prayer - batterie Verlangerung fiir “schwarzes” Anschlusskabel, Lénge 3 m
ggf;‘;g':mm’”b'” kaGenb NINJA -Briok ynpaenetia [BX100 Sprayer - S |4670900.100 29| Ya/mHUTeNb CORAMHUTENbHOTO Kabens (HEpHbI) AN. 3 M 46732000.110
Kabel podtaczeniowy NINJA - Jednostka sterujaca IBX100 Sprayer - bateria Przefj'zuzacz ka_i?la potaczenlo_‘.Nego czarny” o diug. 3 m
Verlangerung fur Sensoren, Lange 3 m
Wechselschaltertafel YANMHWUTENb ANA AAaTYMKOB A1. 3 M 466553.220 94
Ba TyM§neprle naHesm 4674AXXXX 31 30 Przedtuzacz do czujnikéw o dtug. 3 m
Tablice przetacznikow Verlangerung fiir Sensoren, Lange 5 m
. YanvMHuUTeNnb ANA AaTYMKOB AN. 5 M 466553.230 94
Sb| Joystick Explorer 46701801 30 Przedtuzacz do czujnikdw o dtug. 5 m
Steuereinheit 1BX100 Sprayer Hydraulische Regelarmatur
6 |bsok ynpasnienuna IBX100 Sprayer 4679000 25 31| Mmapasanyeckui 610K ynpasieHma *
Jednostka sterujaca IBX100 Sprayer Grupa zawordw hydraulicznych
Sensorenkabel, Lange 3 m + Hauptventil + Regelventil Drucksensor 466113.200
14 |Kabesib AaTYMKOB A/IMHOM 3 M + 1. KNanaH + PeryMpoBOYHbIi KnanaH. 4679000.110 32| Aatumk AaBneHns 466113.500 93
Kabel czujnikéw o dtug. 3 m + gtdwny zawor + zawdr regulacyjny Czujnik ci$nienia -
5-Wege-Kabel fiir Anschluss der Wasserventile, Lange 3 m Drehzahlsensor
< 467100.100
Kab6enb ana coeamHeHuUsa 5 BOAAHbIX KAanaHOB AJIMHOM 3 M. 4679000.195 33| atumnk 06/MuH 467100.086 93
Kabel 5-drozny do podtaczenia zaworu wody dtug. 3 m Czujnik RPM .
7-Wege-Kabel fiir Anschluss der Wasserventile, Lange 3 m Fiillmengen-Durchflussmesser
Kabenb ans coeamHeHus 7 BOAAHbIX KNanaHOB AJMHOM 3 M. 4679000.197 34| Pacxoaomep HanonHeHus *
1 Kabel 7-drozny do podtaczenia zaworu wody dtug. 3 m Przeptywomierz do napetniania
5 9-Wege-Kabel fiir Anschluss der Wasserventile, Lange 3 m Fiillstandsensor
Kabenb ans coeguHeHnsa 9 BOAAHbBIX KNANaHOB A/IMHOM 3 M. 4679000.199 56 JatuvK ypoBHsi 466113.004 93
Kabel 9-drozny do podtaczenia zaworu wody dtug. 3 m Czujnik poziomu
13-Wege-Kabel fiir Anschluss der Wasserventile, Lange 3 m Einzelner Saufnapfhalter fiir Wechselschaltertafel
Kabenb ana coeauHeHus 13 BOAAHbLIX K/aNaHOB AMHOM 3 M. 4679000.19D KpOHLUTEMH C 0AMHOYHOM NPUCOCKOM AN TYMBNEPHOM naHenu. 467040.650 94
Kabel 13-drozny do podtaczenia zaworu wody dtug. 3 m 58 Wspornik z pojedyncza przyssawka do tablicy przetacznikow
Regelarmatur mit Durchflussmesser Dreifacher Saufnapfhalter fiir Wechselschaltertafel
20 | b0k ynpaBieHna ¢ pacxooMepomM * KPOHLUTENH C TPOMHOM NPUCOCKOM AN1A TYMGNEPHON NaHeu. 467040.660 94

Grupa zawordw sterujacych

Wspornik z potrdjna przyssawka do tablicy przetacznikow

*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel:
*CMompume akceccyapel 8 2nase:
*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

CONTROL UNITS




JOYSTICK MULTIFUNZIONE
MULTIFUNCTION JOYSTICK
JOYSTICK MULTIFUNCION

EXPLORER ist ein Joystick mit neuer
Konzeption, der die Steuerung der
Hauptfunktionen der Maschine
(Spritzen und Hydraulik) direkt tber
den Griff ermoglicht und gleichzeitig
einen festen Halt und die perfekte
Kontrolle der Beschleunigung
gewahrleistet.

delta

explorer. " braveiiis

EXPLORER — 3TO A>KOMCTMK HOBOrO
KOHCTPYKTUBHOIO MCMNOJIHEHUA,
No3BOJIALMIA YNPaB/IATE OCHOBHbIMM
(YHKLUMAMM MaLLMHbI (ONpbICKMBaHME
M rMapas/iMKa) HenocpeaCcTBEHHO
PY4YKOM, 0JHOBpEMEHHO obecneynBas
NPOYHYIO0 OMOPHYIO TOYKY U OT/IMYHBIN
KOHTPOJIb 332 YCKOPEHMEM.

new

HAUPTMERKMALE

« Taktile Ubertragung der Statusmeldungen
an den Bediener mittels Vibrationen (haptic
technology).

« 15 Tasten fiir die Steuerung von bis zu 39
Funktionen, die auf drei Seiten verfiigbar sind
und liber die entsprechenden Tasten gewahlt
werden konnen.

e 4 Status-LEDs.

» Tastatur aus Silikongummi mit
Hintergrundbeleuchtung.

* Montage mit Klemmen- (@ 27 mm) oder
Gewindeanschluss M10.

« Vollkommen wasserfest IP65.

« Versorgungsspannung 9-16 Vdc.

« Version A-net CAN-BUS fiir den direkten
Anschluss an DELTA 80 / BRAVO400S und
NINJA, der den vollkommenen Ersatz der
Wechselschaltertafel ermoglicht.

o Komplett mit:

Anschlusskabel, Lange 80 cm.

= Version ISOBUS (AUX-N) mit automatischer
Funktionszuweisung (wenn an ein Steuergerat
ISOBUS ARAG IBX100 angeschlossen).

o Komplett mit:
Anschlusskabel, Lange 80 cm.
ISOBUS-Adapter (nur fiir Art.-Nr. 46701802).

ART.-NR./ KO/ KOD
p| 46701801 | b

niNnja

EXPLORER jest joystickiem nowej
generacji, umozliwiajacym
zarzadzanie gtownymi funkcjami
maszyny (opryskiwania i hydrauliczne)
bezposrednio z uchwytu, gwarantujac
jednoczesnie solidny punkt
mocowania oraz idealng kontrole
przyspieszenia.

ART.-NR./ KOJ1/ KOD
467 01802

Klemmenbefestigung
3axumHoe KpensieHue
Mocowanie z zaciskiem

213 mm

Gewindebefestigung
Pe3bb08oe KpensieHue
Mocowanie z gwintem

235 mm

OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKU

« TaKTuibHas nepesaya oneparopy COO6LEeHUH
0 pexxume nocpeacTsom Bmbpaumm (haptic
technology).

o 15 KNaBuLW Ans KOHTPos 39 dyHKLMM
(MaKCHMMyM), PacrnoJIOKEHHbIX Ha TPex
CTpaHu1Lax 1 BblGBUpaeMbIX NOCPeACTBOM
cneuuasnbHbIX KHOTOK.

* 4 cBeToaMoja cTaTtyca.

« KnaBuaTypa M3 CHIMKOHA C MOACBETKOMN.

o 3aXMMHOM (aMaM. 27 MM) UM Pe3b6OBOM
M10 MoHTax.

« TMoNHOCTbIO HENpPOMOKaeMbli |P65.

« HanpsxeHue nutanua 9-16 B noct.T.

» BapuaHT ncnonHenuna A-net CAN-BUS ana
npamoro nogkatodeHna Kk DELTA 80 / BRAVO400S
1 NINJA, 4TO N03BOASIET MNO/IHOCTBLIO 3aMEHUTb
naHenb TyM61epoB.

o Bkntovaet:
CoeauHUTENbHBIN Kabenb AanHoM 80 CM.

» BapuaHT ncnonHenua ISOBUS (AUX-N) ¢
aBTOMaTUYECKMM NPUCBOEHUEM YHKLMI (ecn
noAaktoyeH K 610ky ISOBUS ARAG IBX100).

» Bkntouaert:

CoeanHUTENbHbIN Kabesb asmHoM 80 CM.
MepexogHuk ISOBUS (Tonbko ansa Koaa 46701802).

* Andere Maf3e auf Anfrage
* fipyeue pasmepbl docmynHbl NO 3anpocy
* Inne rozmiary dostepne na zqdanie

GLOWNA CHARAKTERYSTYKA

Transmisja dotykowa do operatora komunikatow
stanu za posrednictwem wibracji (haptic
technology).

15 przyciskow do kontroli maksymalnie 39
funkcji, rozmieszczonych na trzech stronach i
wybieranych za posrednictwem odpowiednich
klawiszy.

4 diody LED stanu.

Klawiatura z gumy silikonowej z podswietleniem.
Montaz z zaciskiem (@ 27 mm) lub z gwintem
M10.

Catkowicie nieprzemakalna IP65.

Napiecie zasilania 9-16 Vdc.

* Wersja A-net CAN-BUS, dla potaczenia
bezposredniego z DELTA 80 / BRAVO400S i NINJA,
ktora umozliwia catkowita wymiane panelu
przetacznikow.

« Wyposazona w:

Kabel potaczeniowy o dtug. 80 cm.

* Wersja ISOBUS (AUX-N) z automatycznym
przydziatem funkcji (jesli potaczony z jednostka,
sterujaca ISOBUS ARAG IBX100).

« Wyposazona w:

Kabel potaczeniowy o dtug. 80 cm.
Adapter ISOBUS (tylko dla kod. 46701802).



designed for

delta
bravo: S

Wechselschaltertafeln fiir die

Steuerung der Teilbreitenventile.

« Versionen fur 5, 7 und 13 Teilbreiten (13
sequentiell angesteuerte Wege)

« Version mit 7 oder 9 Hydraulikfunktionen

« Montage uiber Bajonettbiigel (bei
Befestigung an Delta 80 / Bravo 400S) oder
Saugnapfhalter (separat zu bestellen, Seite
94).

« Version A-Net CAN-BUS, fiir den direkten
Anschluss an DELTA 80 und BRAVO400S.

« Anschlusskabel, separat zu bestellen
(siehe Plane auf Seiten 15 e 17).

« Version ISOBUS (AUX-N) mit automatischer
Zuweisung der Funktionen (bei Anschluss an
eine Steuerzentrale ISOBUS ARAG IBX100).

« Komplett mit Anschlusskabel Lange 1 m (nur
fur Version ISOBUS).

Tym6nepHble naHenn ans

ynpaBJieHMA K/lanaHaMU CeKUHN.

o BapuaHTbl A4na 5, 7 1 13 cekumi wrtaHrm (13
XOZ0B MOC/Ie0BaTE/IbHOTO YIpaB/IEHUS)

« BapuaHT € 7 v 9 rugpaBanyeCcKMmMm
PYHKUMAMM

o MOHTaXX NOCPEACTBOM LUTLIKOBOIO
KPOHLUTENHA (ecnu 3akpenseH K Delta 80 /
Bravo 400S) nan npucocKM (3aKkasbiBaeTcsa
OTAENbHO, CM. CTp. 94).

« BapuaHT ncnonHenma A-Net CAN-BUS,
4na npaAmoro coegmHenma ¢ DELTA 80 u
BRAVO400S.

o COeAUHUTENbHBIM Kabenb npeaocTaBaseTca
no ZONOJIHUTENbHOMY 3aKasy (CMOTpUTe
cxembl Ha cTp. 15 - 17).

« BapuaHT ucnonHenus ISOBUS (AUX-N) c
aBTOMaTMYECKMM NPUCBOEHMEM DYHKLIMIM
(ecnm nogktoyeH K 6710ky ISOBUS ARAG
1BX100).

» B KomnneKkTe ¢ coeMHUTENbHBIMKU Kabensamm
ANMHOM 1 M (TOoNbKO ANA BapuaHTa ISOBUS).

WECHSELSCHALTERTAFELN FUR DELTA 80 / BRAVO 400S
TYMBJIEPHbBIE NAHEJIN AN151 DELTA 80 / BRAVO 400S
TABLICE PRZELACZNIKOW DO DELTA 80 / BRAVO 400S

Tablice przetacznikéw do

zarzadzania zaworami sekcyjnymi.
» Wersje dla 5, 7 i 13 przekrojow paska
(13-drozne ze sterowaniem sekwencyjnym)
Wersja z 7 lub 9 funkcjami hydraulicznymi
« Montaz za pomocga uchwytu bagnetowego
(jesli mocowany do Delta 80 / Bravo
400S) lub wspornika przyssawkowego (do
zamowienia oddzielnie, str. 94).

* Wersja A-Net CAN-BUS, do potaczenia
bezposredniego z DELTA 80 i BRAVO400S

= kabel potaczeniowy do zamoéwienia osobno
(patrz schematy na str. 15 - 17).

Wersja ISOBUS (AUX-N) z automatycznym
przydziatem funkcji (jesli potaczony z
jednostka sterujaca ISOBUS ARAG IBX100).
» Wyposazony w kabel przytaczeniowy o dt. 1
m (tylko dla wersji ISOBUS).

Wege Hydraulik Funktionen
Kananbi Mpapasanyeckre GyHKUMM
ilos¢ sekcji Funkcje hydrauliczne
ART.-NR./ KO/ KOD
467 4A0510.960 468 22511 5 7
467 4A0710.960 468 22711 7 7
467 4A0720.960 468 22721 7 9
467 4A0D10.960 468 22D 11 13* 7
467 4A0D20.960 468 22D21 13* 9
Wege Hydraulik Funktionen
KaHanbi TppaBanyeckue yHKUUM
ilos¢ sekcji Funkcje hydrauliczne
ART.-NR./ KO / KOD
467 4A0500.960 468 22501 5
467 4A0700.960 468 22701 7 ---
467 4A0D00.960 468 22D01 13* ---

*

J Die sequentielle Kontrolle ermoglicht die
Steuerung von bis zu 13 Teilbreiten tber nur zwei
Wechselschalter - einen fiir die rechte und einen
fir die linke Seite. Eine entsprechende, fiir die
Teilbreitenmanagement ausgelegte Software
ermoglicht das Eingreifen in Abhangigkeit
des gewahlten Behandlungsmodus und das
gleichzeitige Management mehrerer Teilbreiten
oder Gestangehalften und dies einfach durch ein
einmaliges Beriihren der jeweiligen Steuerungen.

i W S S S

DYHKUMA NOCNEe[0BATENBHOrO KOHTPOASA NO3BOSET
YNpaB/iaTh 40 13 CEKUMAMM LWTAHMM NOCPEACTBOM
BCEro /MLUb ABYX TYMG/IEPOB, OAMH M3 KOTOPbIX
npejHasHayeH A/19 NpaBoM CTOPOHbI, a BTOPOM Ans
neBoi. CneupnanbHoe NporpammMHoe obecneyeHne
NO3BO/IAET YNPaBAATb CEKLUMAMU C YHETOM
BbIGPAHHOro CNoco6a, a TaKKe Moc/aej0BaTeNlbHO
YNPaB/ATb HECKOIbKUMM CEKLIMAMM MU
noaywraHramu. Jis 3Toro AOCTaToOYHO TO/IbKO
3aJeMCTBOBaTb OAMH U3 NPUBOAOB.

der Teilbreiten sorgen.
3aKpblBaom cekyuu.

sekwencyjny.

Kontrola sekwencyjna pozwala na sterowanie do 13
sektorow belki za pomoca tylko dwdch przetacznikow.
Jednego do segmentu prawego i drugi do lewego.
Specjalne oprogramowanie zarzadzajace sekcjami
pozwala na dziatanie wedtug wstepnie wybranego
trybu i sterowanie wigksza iloscia sekcji lub potbelkami
jednoczesnie, wtaczajac jednym dotknieciem jedno ze
sterowan.

Steuerung von 13 Ventilen iber nur zwei Wechselschalter, die fiir das sequentielle Offnen und Schliefien

e eI | 73 K/1aNAaHAaMU ynpasAislom 8ce2o uwib 08a MyM6/1epa, Komopble NocsedosameslbHO OMKpPLIBAOM U
an =  ai= —m/_.‘_‘!’/
e e 3

Kontrola 13 zawordw za pomocq tylko dwoch przetqcznikéw, ktére otwierajq i zamykajq sekcje w sposob




ANSCHLUSSKAB

EL

COEANHUTEJIbHbBIE KABEJIN
KABLE POtACZENIOWE

LEGENDE - OBO3HAYEHUA - LEGENDA

A

ZENTRALE KABEL - LEHTPAJIbHbIE
KABEJIN - GLOWNE KABLE

ZWISCHENKABEL - MPOMEXYTOYHbIE
KABEJIN - POSREDNIE KABLE

C

ANSCHLUSSKABEL - KOHLIEBbIE KABE/IN
KONCOWE KABLE

@, * @& %

Kabel fiir SELETRON - EINZELVERSIONEN
Ka6enu pna OAMHAPHBIX SELETRON
Kable do POJEDYNCZYCH OPRAW SELETRON

b

Kabel fiir SELETRON - DOPPELVERSIONEN / QUAD
Ka6enn ana 4BOMHbIX SELETRON / QUAD
Kable do PODWOJNYCH OPRAW SELETRON / QUAD

b o

lae paccmaHosKu: 50 cM, Makc. wupuHa wmaxau: 52 Mempos
Rozstaw 50 cm, Max szerokos¢ belki 52 metrow

N—

TRON

HINWEIS: Die mittleren Kabel ,,A" sind NICHT mit der
vorausgehenden Version der RCU fiir Seletron kompatibel und
konnen nur mit der der ECU IBX100 verbunden werden.
TMPUMEYAHUE: yeHmpasbHbie kabesnu «A» HE nodxodam ons
npedbidywe2o0 sapuaHma ucnosiHeHuA 61oka Y ona Seletron. OHu
MO2Ym c0edUHAMbCA MOJILKO C 3/1EKMPOHHBIM 6/10KOM Ynpas/ieHus

ECU 1BX100.

UWAGA: kable centralne ,,A” NIE sq zgodne z poprzedniq wersjq RCU
dla Seletrona i mogq by¢ podtqczane wytqcznie do ECU IBX100.

im . im

0.5m

SELETRON-Diisentrdger in der Teilbreite:

Distanz 50 cm, Max. Gestdngebreite 52 meter

Distanz 50 cm, Max. Gestdngebreite 36 meter
a2z paccmaHosKu: 50 cM, Makc. wupuHa wmakau: 36 mempos
Rozstaw 50 cm, Max szerokos¢ belki 36 metréw

ART.-NR. ne Lénge Kabel (m)
koD SELETRON | it it
467 491 C020.121 2 2
467 491 C020.120 2 9,5 "
A 467 491 C031.121 3 25
467 491 C031.120 3 10
467 491 C041.120 4 10,5
467 492 C031.100 3 3
467 492 C041.100 4 3,5
467 492 C051.100 5 4
467 492 C061.100 6 4,5
467 492 C071.100 7 5
467 492 C081.100 8 55
467 492 C091.100 9 6
467 492 C101.100 10 6,5 B
467 492 C111.100 il 7
B 467 492 C121.100 12 75
467 492 C131.100 13 8
467 492 C141.100 14 8,5
467 492 C151.100 15 9
467 492 C161.100 16 9,5
467 492 C171.100 17 10
467 492 C181.100 18 10,5
467 492 C191.100 19 1
467 492 C201.100 20 11,5
467 493 C031.100 3 2
467 493 C041.100 4 2,5
o 467483 C051.100 5 3 ¢
467 493 C061.100 6 3,5
467 493 C071.100 7 4
467 493 C081.100 8 4,5

Kabel mit unterschiedlichen Ldngen kénnen bei unserer Verkaufsabteilungen angefordert werden.
Kabenu c paznuyHol G1uHol MOXKHO NoJyHUMb, 06pawiasch ¢ 3aNPOCOM 8 HaWU KOMMepYecKue omaoesibl.
Kable o innych dtugosciach mogq by¢ zamawiane oddzielnie kontaktujqc sie z naszym biurem handlowym.

Aepxxamenu pacnsbinumeneli SELETRON
cmompume 8 pasdene:
Obsady dysz SELETRON w sekcji:

1 1.5m ETH'.

"

Kabel fiir SELETRON - VIERFACHVERSIONEN*

Ka6enn pna YETBEPHbIX* SELETRON

Kable do POCZWORNYCH OPRAW SELETRON*

Distanz 50 cm, Max. Gestdngebreite 36 Meter
Lllaz paccmarosKu: 50 cM, Makc. wupuHa wmaxau: 6 mempos
Rozstaw 50 cm, Max szerokos¢ belki 36 metrow

ART.-NR. ne Léinge Kabel (m)
koD SELETRON | 5" i )
467 491 D020.101 2 2
467 491 D020.120 2 9,5
467 491 D031.101 3 2,5
467 491 D031.120 3 10
467 492 D031.100 3 3
467 492 D041.100 4 3,5
467 492 D051.100 5 4
467 492 D061.100 6 45
467 492 D071.100 7 5
467 492 D081.100 8 5,5
467 492 D091.100 9 6
467 492 D101.100 10 6,5
467 492 D111.100 1 7
467 492 D121.100 12 75
467 492 D131.100 13 8
467 492 D141.100 14 8,5
467 492 D151.100 15 9
467 492 D161.100 16 9,5
467 492 D171.100 17 10
467 492 D181.100 18 10,5
467 492 D191.100 19 11
467 492 D201.100 20 1,5
467 493 D031.100 3 2
467 493 D041.100 4 2,5
467 493 D051.100 5 3
467 493 D061.100 6 3,5
467 493 D071.100 7 4
467 493 D081.100 8 45

*: Es konnen nur 2 der 4 Diisen gleichzeitig betatigt werden.
MoryT 0aHOBPEMEHHO 3aZeMCTBOBATLCA TONBKO 2 UM 4 PacmblUTeNs.
Moga by¢ sterowane jednoczesnie tylko 2 z 4 dysz.






STEUEREINHEIT IBX100 SPREADER
BJ1IOK YMNPABJIEHMA IBX100 SPREADER
JEDNOSTKA STERUJACA IBX100 SPREADER

IbX

Arag hat eine Steuereinheit entwickelt,
welche, an die Computer DELTA 80 und
BRAVO 400S und NINJA geschlossen, das

Management der Ausbringung eines auf einem

Forderband zugefiihrten kornerformigen
Diingers ermoglicht. Dies ermoglicht dem
Bediener die Verwendung des selben
Monitors, vor Allem jedoch der selben
Betriebsmodalititen bei Ubergang von einem
Pflanzenschutzgerat auf einen Diingerstreuer.
Der Monitor erkennt automatisch den Typ
der angeschlossenen Steuereinheit und
ermoglicht die Wahl nur des angeschlossenen
Werkzeugs.

» Sperre der automatischen Abgabe auf
bereits behandelten Bereichen.

+ Management der variierbaren

Applikation.

Automatische Geschwindigkeitskontrolle

der Bander und Scheiben.

HAUPTMERKMALE

automatische Regulierung der Zumessung

und der Drehgeschwindigkeit der Scheiben

Uber hydraulisches Proportional-Ventil oder

Getriebemotor.

einfache und intuitive Kalibrierung des

auszubringenden Produkts mit der Moglichkeit, 8

Konstanten fiir ebenso viele Produkte abzurufen.

mittels Laden einer Ausbringkarte im Shape-

Format wird das System das Produkt in

Abhangigkeit der GPS-Position dosieren.

automatische Sperre der Ausbringung an den

bereits behandelten Bereichen.

Uberwachung der Drehgeschwindigkeit der

beiden Scheiben.

« anzeige der im Trichter vorhandenen
Produktmenge.

« fir alle wesentlichen Werte konfigurierbare

Alarmschwellenwerte (Geschwindigkeit,

Scheibendrehzahl, Riemengeschwindigkeit etc.).

ausbringsperre bei Unterschreiten der

eingestellten Mindestgeschwindigkeit.

designed for

<o SPREADER nln_la
KomnaHua Arag paspaboTtana 610K
yrnpaBJ/ieHWs, KOTOPbIM Noc/ie coeanHeHUs

¢ KomnbtoTepom DELTA 80 man BRAVO

400S mnu NINJA nossonseTt ynpasnfitb
BHECEHMEM IpaHy/IMPOBaHHOIO yA06peHUA
nocpeACTBOM JIEHTOYHOro TpaHcnopTepa.
370 no3BosfAeT onepatopy pabotartb C
€AMHCTBEHHbIM MOHUTOPOM U Mpexae

BCEro MCMoJib30BaTb OAHU U Te Xe

paboune pexmMbl, Nepexoa C NoJeBOro
ornpbICKMBaTeNA Ha pa3bpacbiBaTesib
yA06peHU.

MOHMTOpP aBTOMaTMYECKM NPU3HAET THN
coeAMHeHHOro 6710Ka yrnpaB/ieHUsA, OCTaBAAA
Ha BblGOP TO/IbKO TUM COEAMHEHHOIO OpyAMA.

o bnokupoBKa aBTOMaTU4YE€CKOro
BHECEHMSA Ha y)Ke 06paboTaHHbIX
naowazaax.

* YnpaBiieH1e U3MEHAEeMbIM BHECEHUEM.

o ABTOMaTH4YECKMI KOHTPOJIb CKOPOCTH
JNIeHTbl U AUCKOB.

OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKU

* aBTOMAaTUYeCcKas peryMpoBKa HOPMbl BHECEHUA
M CKOPOCTW BpaLLEHMs AMCKOB NOCPEACTBOM
NpONOPLMOHANIBHOrO FMAPaB/IMYECKOro KianaHa
UM MOTOP-peayKTopa.

* JIerkasi MHTYMTMBHAsA KaIM6pPOBKAa BHOCMMOIO

YZA06PEHUA C BO3MOXKHOCTBIO 3aNOMMHAHMUA B

NMaMATH M BbI30Ba MO MMEHM 8 NMOCTOAHHbBIX ANS

CTOJIbKMX K€ NPOAYKTOB.

roc/sie 3arpy3Kku KapTbl BHeCeHus B hopmare

shape cuctema 6yaeT A031poBaThb yA06peHMe C

yyeToM GPS-nonoxeHus.

* aBTOMAaTMYecKas 6/10KMPOBKA BHECEHUA Ha ykKe

06paboTaHHbIX MI0WAAAX.

KOHTPOJ/Ib CKOPOCTM BPaLLEHMA ABYX AMCKOB.

oToBpaXKeHMe KosmyecTBa NposyKTa B 6yHKepe.

 MpejesibHble 3HaYEeHMUsA NPOrPaMMUPYEMbIX
ABapUMHBIX CUTHAJIOB A1 BCEX OCHOBHbBIX
napameTpoB (CKOPOCTb, CKOPOCTb AMCKa,
CKOPOCTb PEMHSA U T.4.).

» 6/I0KMPOBKA BHECEHMSA NPU OMYyCKaHUK
CKOPOCTH HU¥KE MUHMMAJIbHOMO 3a/laHHOro
3HAYeHMs CKOPOCTY.

Dy

ibx100 -

delta
bravoslS

Arag rozwinat zespét sterowania, ktory

podtaczony do komputeréw DELTA
80 i BRAVO 400S i NINJA pozwala na

zarzadzanie dystrybucja rozsiewacza nawozu

granulowanego z przenosnikiem tasmowym.
Pozwala to operatorowi na uzywanie tego
samego monitora, ale przede wszystkim tych
samych funkcji operatywnych przechodzac

Z maszyny opryskujacej na rozsiewacz do

nawozu.

Monitor rozpoznaje automatycznie rodzaj

podtaczonej jednostki sterujacej i pozwala
na wybranie tylko podtaczonego typu
przyrzadu.

« Blokada automatycznego rozprowadzania
na obrobionych wczesniej strefach.
Zarzadzanie zmienng aplikacja.
Automatyczna kontrola predkosci tasm i
tarcz.

GLOWNA CHARAKTERYSTYKA

« automatyczna regulacja dozowania i predkosci
obracania tarcz za pomoca hydraulicznego
zaworu proporcjonalnego lub motoreduktora.
tatwa i intuicyjna kalibracja produktu do
zaaplikowania, z mozliwoscia zapisania i
przywotania wedtug nazwy 8 statych dla tej
samej ilosci produktow.

« wprowadzajac mape aplikacji w formacie shape,
system dopilnuje dozowania produktu w oparciu
o pozycje GPS.

« automatyczna blokada rozprowadzania na
obrobionych wczesniej strefach.

« monitorowanie predkosci obracania dwdch tarcz.

« wyswietlanie ilosci produktu w zasobniku.

« konfigurowane progi alarmowe dla wszystkich
gtownych wartosci (predkos¢, predkosc tarczy,
predkosc¢ pasa itp.).

« blokada rozprowadzania ponizej ustawionej
minimalnej predkosci.

ART.-NR.
Koz,
KOD

467 9001



STEUERSYSTEM FUR KORNERDUNGERSTREUER
CUCTEMA YMPABJIEHUA PASBPACBIBATEJIEM MPAHY/IMPOBAHHOIO YOBPEHUSA
SYSTEM KONTROLI DO ROZSIEWACZA NAWOZU GRANULOWANEGO

INSTALLATIONSPLAN MOHTAXHAA CXEMA PLAN MONTAZU
D =28 Seite 14
& SPREADER : delta sete 14
str. 14
Seite 16
| . brav‘! S cmp. 16
str. 16
Seite 18
ninja «». =
str. 18
Geschleppt
Bykcupyemas
Pojazd ciagniony
Selbstfahrend
CamogBuKylancs
Pojazd samobiezny
) t
Muss bestellt werden: ART.-NR. SEITE  Zubehor: ART.-NR. SEITE
3aKkasatb: Ko CTP. AKceccyapbl: KoA CTP.
Do zaméwienia: KOD STR. Akcesoria: KOD STR.
Kabel fiir Verbindung DELTA 80 - Steuereinheit IBX100 - Batterie T | 4679000.150 Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel
CoeamHnTeNbHbINM Kabenb DELTA 80 - Biok ynpasnenus IBX100 - 6atapen 7 | MIHAYKTUBHBIM AaT4WK CKOPOCTH C Kabenem 5 M 467100.086 93
Kabel podtaczeniowy DELTA 80 - Jednostka sterujaca IBX100 - bateria S | 4679000.103 Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m
= n e n Verlangerung fiir “schwarzes” Anschlusskabel, Lange 3 m
3 Eabel fiir Verb1ngun%BRA\égﬁ‘?gabggeuErelnhelt 1BX100 Sﬁ{%gg -SBattene T | 4679000.152 29 | YanMHUTENb CORAMHMTENBHOTO Kabena (YEpHbIN) An. 3 M |46732000.110
- %25;;;:6""”"'” Kabenb - bJIOK yNpaB/ieHms prayer Przedtuzacz kabla potaczeniowego “czarny” o dtug. 3 m
Kabel podtaczeniowy BRAVO 4005 - Jednostka sterujaca IBX100 Sprayer - | S | 4679000.105 Verldngerung fiir Sensoren, Linge 3 m
bateria YamHutens Ans AAT4MKOB 1. 3M 466553.220 94
Steuereinheit IBX100 Spreader 30| Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 3 m
6 |Bnok ynpasnenusa IBX100 Spreader 4679001 34 Verlangerung fir Sensoren, Lange 5 m
Jednostka sterujaca IBX100 Spreader YA/MHUTENb ANA AATYMKOB A1 5 M 466553.230 | 94
Sensorenkabel, Lange 3 m fiir hydraulische Ventile Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 5 m
14 |Kabenb AaT4vKoB ANVHOM 3 M ANA rMApaBnMHeckux KnanaHos 4679001.110 Hydraulische Proportionalventile
Kabel czujnikéw diug. 3 m do zaworéw hydraulicznych 31 'MapaB/mMyeckme NponopLyoHabHble KnanaHb!
Proporcjonalne zawory hydrauliczne
Drehzahlsensor
33 | [latunk 06/MuH :g;:gg:)gg 93
Czujnik RPM -

*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel:

*Cmompume axceccyapbl 8 2nase:

*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

CONTROL UNITS




ISOBUS-STEUERSYSTEM FUR PFLANZENSCHUTZGESTANGE
CUCTEMA YTMNPABJIEHWA ISOBUS AJ14 NMOJIEBOIO OlNPbICKUBATEJIA
SYSTEM KONTROLI ISOBUS DO BELKI OPRYSKUJACEJ

Der ISOBUS-Standard (1SO11783) definiert
das Kommunikationsprotokoll der
elektronischen Einrichtungen auf der
Landmaschine unabhangig vom Hersteller,
wodurch ein Informationsaustausch und
Interaktion ermoglicht werden.

Das System basiert auf einem einzigen
Monitor, dem so genannten Virtual Terminal
(VT), mittels dem der Bediener alle
Parameter des Traktors und des an diesem
verbundenen Gerates iiber eine spezifische
ISOBUS-Steckdose veranschaulichen,
verwalten und einstellen kann.

Das Gerat ist mit einer Implement ECU
ausgestattet, die zusatzlich zur Steuerung
aller Funktionen des Gerates, die
Kommunikation mit dem Virtual Terminal
verwaltet.

Der Standard sieht auch die Moglichkeit
vor, weitere Bedienelemente (Tastaturen
oder Joystick, usw.) anzuschlieBen, um die
Steuerung des Gerates zu erleichtern. Diese
werden als Auxiliary Input (Hilfseingang)
bezeichnet.

Das Implement ECU IBX 100 ISOBUS

wurde von fihrenden Traktorenherstellern
getestet, die das Isobus-System verwenden.

;._ '

Virtual Terminal

CornacHo ctaHzapty ISOBUS (1SO11783)
NPOTOKON 06MeHA aHHbIMM 3/IEKTPOHHOMO
060py10BaHUA CE/IbXO3MALLMHbI He

NnpuBS3aH K M3roTOBUTESIIO M MO3BOAET
YCTPOMCTBAM 06MEHMBATLCSA MH(OPMaLMen U
B3aMMOAEMCTBOBATb APYr C APYroM.

CucteMa 0CHOBaHa Ha MCMNOJIb30BaHUM OHOMO
€JMHCTBEHHOIO0 MOHMTOPA, Ha3bIBAEMOro
Virtual Terminal (VT), nocpeACTBOM KOTOPOro
onepaTop MOXeT 0To6pakaTb BCe NapameTpbl
TpaKTopa M COEAUHEHHOTO C HUM OpyAus,
yNpaBasaTb MMM U 3aJaBaTb NMpU NMOMOLLM
cneuunanbHoro rHesaa ISOBUS.

Opyamre ocHalleHo 6JI0KOM yrpaBieHus
Implement ECU, KoTopoe He To/IbKO
KOHTPO/IMPYET BCe (PYHKLMU Opyamns, HO U
ynpaBnsieT 06MEHOM JJaHHbIMM C BUPTYaslbHbIM
TEPMMHAJIOM.

Kpome Toro, ctaHAapT npegycmatpuBaeT
BO3MOYHOCTb COEANHEHUS JONONHUTENBHbIX
YCTPOMCTB yrpaBaeHUs (MybTOB UK
JXKOMCTUKOB M T.4.) ANS 06/1erYyeHms KOHTpos
3a opyAMeM. JTh YCTPOMCTBA Ha3bIBAOTCA
Auxiliary Input.

Bnok Implement ECU IBX 100 ISOBUS

6bl/1 NPOTECTUPOBAH CaMblMM M3BECTHBIMM
M3roTOBMTE/IAMMU TPAKTOPOB, MCMOJIb3YHOLLMX
cmcTemy Isobus.

/
Auxiliary input

Isobus/plug

ISOBUS
IBX

A&z SPRAYER ISOBUS

Standard ISOBUS (1SO11783) definiuje protokot
komunikacyjny przyrzadow elektronicznych
stosowanych na maszynach rolniczych,
niezaleznie od producenta, ktory umozliwia im
wymiane informacji i wspotprace.

System bazuje na jednym monitorze o nazwie
Virtual Terminal (VT), za posrednictwem
ktorego operator moze wyswietla¢, zarzadzac
i ustawia¢ parametry traktora lub narzedzia z
nim potaczonego poprzez odpowiednie gniazdo
ISOBUS.

Narzedzie jest wyposazane przez Implement
ECU, ktora, poza sterowaniem wszystkimi
funkcjami narzedzia, zarzadza réwniez
komunikacja z Virtual Terminal.

Standard przewiduje rowniez mozliwosc
podtaczenia dalszych urzadzen sterujacych
(tablice przyciskow lub joystick, itd.) w

celu usprawnienia sterowania narzedziem.
Otrzymuja one nazwe Auxiliary Input.

Implement ECU IBX 100 ISOBUS zostata
przetestowana przez najwiekszych
producentdow traktordw stosujacych system
Isobus.

Implement ECU

EINIGE DER GETESTETEN VIRTUAL TERMINALS - HEKOTOPbBIE U3 MPOTECTUPOBAHHbIX BUPTYAJIbHbIX
TEPMMHAJIOB - NIEKTORE Z TESTOWANYCH TERMINALI WIRTUALNYCH

JOHN DEERE®, CNH®, SAME DEUTZ FAHR® und FENDT® sind Schutzmarken. JOHN DEERE®, CNH®, SAME DEUTZ FAHR® u FENDT® agnstomcsa 3ape2ucmpuposaHHbIMU MOp208biMU MapKamu
coomsemcmayroujux komnanuii. JOHN DEERE®, CNH®, SAME DEUTZ FAHR® oraz FENDT® sq zarejestrowanymi znakami towarowymi wtasciwych firm.




STEUEREINHEIT IBX100 SPRAYER ISOBUS
BJ1IOK YNPABJIEHUA IBX100 SPRAYER ISOBUS
JEDNOSTKA STERUJACA IBX100 SPRAYER ISOBUS

. bX
I s n B “ s AZZ SPRAYER ISOBUS

o Bis zu 13 Teilbeiten e [lo 13 ceKumm1 BoAbl » Do 13 sekcji wody

 Bis zu 9 hydraulischen Steuerungen e /1o 9 rnapaBaMY4EeCKUX NPUBOLOB e Do 9 sterowan hydraulicznych

e Dem Standard ISOBUS (ISO 11783) « CooTBeTcTBYeT cTaHAapTy ISOBUS e Zgodny ze standardem ISOBUS
konform (ISO 11783) (ISO 11783)

new

ART.-NR.
FUR 7 ANA / DLA KOA
KOD
Teilbreitenventile
KnanaHos cekyuu
Zawordw sekcyjnych
% Teilbreitenventile + hydraulischen Steuerungen 467 9004

KnanaHos cekyuu + audpasau4eckux npusodos
Zawordw sekcyjnych + sterowarn hydraulicznych

Seletron 467 9004
W= Seletron + hydraulischen Steuerungen 467 9004
TRON seletron + audpasauyeckux npusodos +

Seletron + sterowari hydraulicznych 467 9005

explorer.-

ART.-NR. Wege Hydraulik Funktionen
KOA KaHanbl [MppaBnuueckue dyHKUUM
KOD ilos¢ sekcji Funkcje hydrauliczne
468 22501 5 ---
468 22511 5 7
468 22701 7 .
468 22711 7 7
468 22721 7 9
468 22D01 13* --- AR}&)‘ZR-
468 22D11 13* 7 KOD
468 22D21| 13 9 ) 467 01802

Seite/cmp./str. 31 Seite/cmp./str. 30




ANWENDUNG SPRAYER ISOBUS FUR IBX100
NMPUNOXEHUE SPRAYER ISOBUS AJ14 IBX100
APLIKACJA SPRAYER ISOBUS DO IBX100

EIGENSCHAFTEN

IBX100 Sprayer/Hydraulic ISOBUS

ist eine Steuereinheit (Implement
ECU), die an einen ISOBUS-Traktor
angeschlossen ist und die Verwaltung
aller fortgeschrittenen Funktionen der
Unkrautvertilgungsmaschine verwaltet.

» Auf einem einzigen Bildschirm werden
alle Parameter fiir die Verwaltung des
Spritzens angezeigt.

Vorschubgeschwindigkeit I E
CKopocmb npodsuXeHus |
Predkos¢ przesuwu

Zumessung
Hopma sHeceHua
Dozowanie

Gesténgebreite
LlupuHa wmaHau
Szerokos¢ belki

Einstellbarer Arbeitswert
3adasaemoe paboyee 3HaqeHue
Ustawialne dane robocze

XAPAKTEPUCTUKU

IBX100 Sprayer/Hydraulic ISOBUS
npeacTaBaseT co6oi 610K ynpaBieHus
(Implement ECU), KoTopbli nocne
coeanHeHuns ¢ Tara4yom ISOBUS, nossonser
YyNpaBAATb BCEMM PaCLUMPEHHbBIMU
(yHKLMAMM NONEBOro OMNpbICKMBaTEN .

« Ha ofHoW cTpaHMue npeAcTaB/eHbl
napameTpbl 418 ynpaB/eHus
OMPbICKMBAHUEM.

IbX
AZZ SPRAYER |SDBUS

CHARAKTERYSTYKA

IBX100 Sprayer/Hydraulic ISOBUS to
jednostka sterujaca (Implement ECU),
ktora, po podtaczeniu do ciggnika ISOBUS,
umozliwia zarzadzanie wszystkimi
zaawansowanymi funkcjami opryskiwacza
polowego.

« Na jednym ekranie wyswietlane sg
parametry do zarzadzania opryskiem.

Betriebsmeldungen
Paboyue ysedomneHusa
Komunikaty dot. funkcjonowania

| Druck

AasneHue
Cisnienie

Eingestellte Zumessung
3ad. Hopma BHeceHus
Dozowanie ustawione

Grafische Darstellung der verbleibenden
lpaguyeckuli uHOUKamop Koauyecmaa
ocmasuwetica xudkocmu

Wskaznik graficzny ilosci cieczy resztkowej

Autonomie
AsmoHomua
Autonomia

» Automatische Auswahl der zur
Zumessung und fur die Geschwindigkeit
am besten geeigneten Diise (nur bei
Seletron doppelt und vierfach).

L Ryl

» Angabe der effektiv im Behalter
vorhandenen Flussigkeitsmenge

» Automatische Kalibrierung des
Behalterfillstandsensors mit der
Moglichkeit, das Behalterprofil zu
exportieren/importieren.

Zustand der Teilbreitenventile
Pexum KnanaHos cekyuu
Stan zawordw sekcyjnych

Zustand des Hauptventils
Pexum 21a8Ho20 KanaHa
Stan gtownego zaworu

o ABTOMaTMyeCKmMi BbIGOp Hanboee
NOAXOAALLEro K JO3MPOBKE M CKOPOCTH
pacnbumTens (TONbKO A8 ABOMHOIO

 YKasaHue AeMCTBUTENIbHOTO YPOBHS
¥UIKOCTM B LUCTEPHE

» ABTOMaTMueCKas KaJM6poBKa JaTumKa
YPOBHS B LIUCTEPHE C BO3MOXKHOCTbIO
3KcnopTa/mMmnopTa Npodus LUCTEPHBI.

y

Einstellbarer Arbeitswert
3adasaemoe paboyee daHHoe
Ustawialne dane robocze

» Automatyczny wybor dyszy najbardziej
przydatnej do dozowania i predkosci
(tylko z zaworem Seletron podwojnym i
poczwornym).

» Wskazanie poziomu cieczy realnie
znajdujacej sie w cysternie

« Kalibracja automatyczna czujnika
poziomu cysterny z mozliwoscia
eksportowania/importowania profilu
cysterny.



IsnB“s ANWENDUNG SPRAYER ISOBUS FUR IBX100

. NMPUNOXEHWE SPRAYER ISOBUS 014 IBX100
IbX APLIKACJA SPRAYER ISOBUS DO IBX100
AZZSPRAYER [SOBUS
EIGENSCHAFTEN XAPAKTEPUCTUKU CHARAKTERYSTYKA
el F—@—— = . |BX100 kann flir die Verwaltung der Seletron-Ventile (bis zu 104) oder
- || — || — |I S | B |ese Teilbreitenventile (bis zu 13) konfiguriert werden. Wenn der Virtual terminal
:r"——h den Betrieb startet (Task controller), werden die Ventile automatisch gesteuert,
ﬁ :‘i um Uberlagerungen oder Behandlungen auBerhalb des Feldes zu vermeiden.

« IBX100 moxHO 3anporpamMmupoBaTb A ynpaBaeHUA KnanaHamu Seletron
(Ao 104) unn knanaHamu cekuum (Ao 13). Ecam BUPTYanibHbIM TepMUHAN
npegycmatpusaet a1y dyHKumio (Task controller), knanaHbl aBToMaTUYECKM
KOHTPOJ/IMPYIOTCA ANA TOro, Y4Tobbl NpeaynpeanTb HalloXKEeHUA U 06paboTKM BHe
npeaesios nons.

:

L

E

(]

E}-._; (1. « IBX100 moze zostac¢ skonfigurowana do zarzadzania zaworami Seletron (maks.
- / ! e 104) badz zaworami sekcyjnymi (maks. 13). Jesli Virtual terminal przewiduje
E] ['El [@ﬂ.ﬁ !{i_ﬁ funkcje (Task controller), zawory beda sterowane automatycznie, w celu
B P . L. unikniecia zachodzenia na siebie czy tez wykonywania zabiegéw poza polem.
* Monitor JOHN DEERE®

» Management variabler Applikationen iiber Landkarten im
Shape-Format.

« YnpaBneHue dbyHKLUMEN M3MEHSEMON HOPMbI BHECEHUS
nocpesCcTBOM KapT B hopmare Shape.

» Zarzadzanie zmiennymi aplikacjami za pomoca map w
formacie Shape.

[ T

*JOHN DEERE® ist ein eingetragenes Warenzeichen des jeweiligen Unternehmens.

JOHN DEERE® — 3mo mop208as 3ape2ucmpuposaHHas Mapka coomsemcmaytoujeli = | "| B |

KomnaHuu. JOHN DEERE® jest zastrzezonym znakiem towarowym producenta.

* Monitor JOHN DEERE®

» Moglichkeit der Diisenverwaltung (Seletron) fiir die Behandlung
des Feldrandes.

« BO3MOKHOCTb ynpaBneHusa pacnbinautensmu (Seletron) ans
06paboTKM Kpas nons.

» Mozliwos¢ zarzadzania dyszami (Seletron) do zabiegéw na obrzezu
pola.

« Uber den Arag-Hilfseingang (Wechselschaltertafeln und Joystick-Explorer)
konnen alle Ublichen Vorgange verwaltet werden, ohne eine Taste auf dem
Virtual Terminal driicken zu missen.

Insbesondere der Joystick-Explorer ermoglicht es, jede einzelne Taste nach
Belieben zu konfigurieren.

Seite/cmp./str. 31 « MocpeACTBOM BCMOMOraTesibHbIX BBOAOB Arag (naHenel Tym6nepos u Joystick

Eplorer) MOXHO ynpaBnAaTb BCEMM 06bIYHbIMKM OMnepauusamMU 6e3 He06X0AMMOCTH
HaXKMMaHMSA KaKoM-/IM60 KlaBULLIM BUPTYasIbHOrO TEPMMHANa.

B wacTtHocTH, Joystick Explorer nosBonsieT BbiNO/HMTbL KOHUIypaLmio
KaXK0M OAMHOYHOM KHOMKM Ha YCMOTpPeHHe.

Dzieki auxiliary input Arag (panele przetacznikow i Joystick Eplorer) mozliwe
bedzie zarzadzanie zwyktymi czynnosciami bez potrzeby naciskania przyciskow
na Virtual terminal.

Joystick Explorer umozliwia w szczegolnosci konfiguracje poszczegélnych
przyciskow wedle wtasnych upodoban.

Seite/cmp./str. 30



ISOBUSSTEUERSYSTEM FUR PFLANZENSCHUTZGESTANGE IsnB“s
CIC TEMA YTPABJIEHVS ISOBUS /151 MOJIEBOIO OMPLICKVBATENA
SYSTEM KONTROLI ISOBUS DO BELKI OPRYSKUJACE IbX

A& SPRAYER ISOBUS
INSTALLATIONSPLAN MOHTAXHAA CXEMA U PLANIMONTAZU |
UND PACKUNGSINHALT COAEPXUMNMOE YINAKOBKU ZAWARTOSC OPAKOWANIA
VERSION FUR SELETRON UND BAPUAHT UCNOJIHEHUA ANA SELETRON WERSJA DLA SELETRON | STEROWAN
HYDRAULISCHE STEUERUNGEN C T’MAPAB/IMMECKMUM NPUBOAOM HYDRAULICZNYCH
VIRTUAL
TERMINAL
IS0BUS
PLUG
:& AUXILIARY
INPUT PLUG

T =TT =TI T~ TTT

Muss bestellt werden: ART.-NR.  SEITE Zubehor: ART.-NR.  SEITE
3aKasarb: KOA CTP. Akceccyapbl: KoA CTP.
Do zaméwienia: KOD STR. Akcesoria: KOD STR.
Hauptkabel ISOBUS Verlangerung fiir “graues” Anschlusskabel, Lange 3 m
3 |naBHbIM Kabesb ISOBUS 4679002.110 28| Yo/ mMHUTENb COEAMHUTENBHOTO Kabena (Cepbli) An. 3 M 46732000.120
Gtowny kabel ISOBUS Przedtuzacz kabla potaczeniowego “szary” o dtug. 3 m
- Verlangerung fiir “schwarzes” Anschlusskabel, Lange 3 m
5a | Auxiliary Input 468XXXXX 37 29 | YA/ mMHUTENb COEAMHUTENIBHOMO Kabens (YEpHbIN) An. 3 M 46732000.110
- Przedtuzacz kabla potaczeniowego “czarny” o dtug. 3 m
’ 5b | Joystick Explorer 46701802 37 Verlangerung fiir Sensoren, Lange 3 m
Steuereinheit IBX100 Sprayer [SOBUS PATMHTENS ANA AATAAKOB AN 3 M 466553.220 | 94
} 6 | bnok ynpasnenus IBX100 Sprayer ISOBUS 4679004 37 30| rzedtuzacz do czujnikow 0 dlug. 5 m
Jednostka sterujaca IBX100 Sprayer ISOBUS Verlangerung fiir Sensoren, Lange 5 m
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel gﬂn'aT”Te"b(f”” AETT'.T,KOB F‘é}' 5 ”’% 466553.230 94
7 |MHAyKTMBHBIN ATYMK CKOPOCTM C KaGenem 5 M 467100.086 93 rzedtuzacz co czujnikow o dug. J m
Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m Drucksensor 466113.200
Sensorenkabel, Lange 3 m + Hauptventil + Regelventil 32 élamm; AaBneHMA 466113.500 93
14| Kabenlb JaT4MKOB AMHOM 3 M + [/1. KNanaH + pery/IMpoBOYHbIi KnanaH. 4679000.110 Zujnik cisnienia
Kabel czujnikow o dtug. 3 m + gtdwny zawér + zawor regulacyjny Drehzahlsensor 467100.100
Regelarmatur mit Durchflussmesser 33 élaT?'“.'l: OR?’;AMMH 467100.086 93
20| b0k ynpaBfieH1s C pacXof0MEPOM * Zujnt
Grupa zawordw sterujacych Fiillmengen-Durchflussmesser
Seletron Kabel 34| PacxofoMep HarnosHeHMs *
62 | Kabenu Seletron 32 Przeptywomierz do napetniania
Kable Seletron Fiillstandsensor
56 | [laTunK ypoBHsl 466113.004 93

Czujnik poziomu

Steuereinheit IBX100 Hydraulic ISOBUS
6H| 610k ynpasnenua 1BX100 Hydraulic ISOBUS 4679005 37
Jednostka sterujaca IBX100 Hydraulic ISOBUS

Anschlusskabel fiir hydraulische Ventile 7 Olfunktionen, Lange 3 m
CoepHUTENbHBIN Kabeslb TUAPAB/IMHECKMX KIIarNaHOoB (7) ZUmHOM 3 M. | 4679000.191

FUR DIE HYDRAULISCHE VERSION ZU BESTELLEN - Kabel podtaczeniowy zaworow hydraulicznych 7 funkcji oleju dtug. 3 m
3AKA3bIBAETCA ANA MTMAPABIMYECKUX BJIOKOB——————| ", \uxsabel fir hycrautische Ventile 9 Olunktionen, Linge 3 m

DO ZAMOW| ENIA DLA WERSJI HYDRAULICZNEJ CoeHUTENIbHBIN KaGe/lb MapaBIMUeCKX KianaHos (9) AyiuHoi 3 M. | 4679000.192
Kabel podtaczeniowy zaworow hydraulicznych 9 funkcji oleju dtug. 3 m

Anschlusskabel fiir Steuereinheit IBX100 (hydraulische
Funktion) .

18 (%OyeH,?(ﬁ::'l)'eanbM Kabesb anA 610Kka ynpaenenna MBKC100 (rugpas. 4679000.120
Kabel podtaczeniowy do jednostki sterujacej IBX100 (funkcja
hydrauliczna)

Hydraulische Regelarmatur
31| MmapaBanyeckmit 610K ynpasaeHus

*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel: Grupa zaworow hydraulicznych
*CMompume aKkceccyapsl 8 2/1ase: CONTROL U NlTS £ e :

*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:




IsnB“s ISOBUS-STEUERSYSTEM FUR PFLANZENSCHUTZGESTANGE
. CMCTEMA YTTPABJIEHWS ISOBUS [T [OJIEBOIO OMNPbICKMBATE/S
IbX SYSTEM KONTROLI ISOBUS DO BELKI OPRYSKUJACEJ

4iaa SPRAYER ISOBUS
INSTALLATIONSPLAN MOHTAXHAA CXEMA U PLAN,N,\ONTA2U |
UND PACKUNGSINHALT COAEPXXUMOE YINAKOBKH ZAWARTOSC OPAKOWANIA
- BAPUAHT UCNOJIHEHUA KNTANMAHOB WERSJA DLA ZAWOROW SEKCYJNYCH
VERﬂegRTUF:}SEg;lBERSE';EEJ@;ijgIEE«UND CEKLWII?I NN rMaPABJIMMECKUX BJTIOKOB | HYDRAULICZNYCH ELEMENTOW
YNPABJIEHUA STEROWANIA
VIRTUAL
ISOBUS TERMINAL

PLUG

AUXILIARY
INPUT PLUG

] o
T |
= =

J

Muss bestellt werden: ART.-NR.  SEITE Zubehor: ART.-NR. SEITE
3aKasarb: KOJ CTP. Akceccyapbl: KOJ, CTP.
Do zaméwienia: KOD STR. Akcesoria: KOD STR.
Hauptkabel ISOBUS Anschlusskabel fiir hydraulische Ventile 7 Olfunktionen, Lange 3 m
3 |naBHbIM Kabesb ISOBUS 4679002.110 COeAMHUTE bHBINM Kabeslb M1APAB/IMHECKMX KNanaHoB (7) A/MHOW 3 M. 4679000.191
Gtowny kabel ISOBUS Kabel podtaczeniowy zaworéw hydraulicznych 7 funkgji oleju dtug. 3 m
16 Anschlusskabel fiir hydraulische Ventile 9 Olfunktionen, Lange 3 m
5a| Auxiliary Input 468XXXXX 37 CORMMHHTENTbHBIL KaGeNb FAPABAMHECKVX KAMaHOB (9) A/IMHON 3 M. 4679000.192
- Kabel podtaczeniowy zaworow hydraulicznych 9 funkgji oleju dtug. 3 m
} Sb) Joystick Explorer 46701802 37 Verlangerung fir “graues” Anschlusskabel, Lange 3 m
Steuereinheit IBX100 Sprayer ISOBUS 28 YANMMHUTE b CORANHUTENIBHOIO Kaﬁgna (cgpblﬁ) AN 3 M 46732000.120
D 6 |Brok ynpaenets IBX100 Sprayer ISOBUS 4679004 37 Przedtuzacz kabla potaczeniowego “szary” o dtug. 3 m
Jednostka sterujaca IBX100 Sprayer ISOBUS Verlangerung fiir “schwarzes” Anschlusskabel, Lange 3 m
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel 29 g.qﬂl'é*l'”?eﬂbI:IO&AMHV;TEMHPFO kagena (”eE’,”"'g{) A”'33 M 46732000.110
7 | MHAYKTMBHBIM 4aT4WK CKOPOCTH C Kabenem 5 M 467100.086 93 rzedtuzacz kabla potaczeniowego czarny o dtug. 3 m
Czujnik indukcyiny predkosci z kablem 5 m ¥erlangerung fur Sensoren, Lan%e 3m 466553.220 94
o - - [NMHWTENb 418 JATYUKOB AJ1. 3 M .
Koo AAramaoB ATSOR 3 M £ Fh Kranan + peyApoBO N 30 Preedtuzacz do czujnikow o diug. 3 m
14| 500 A Al : peryap 4679000.110 Verlangerung fiir Sensoren, Lange 5 m
Kabel czujnikéw o dtug. 3 m + gtéwny zawér + zawér regulacyjny ;&’é"g{ﬂ;gé‘zb dAé]g Zﬂi‘ﬁ;‘;“("gxaoﬂﬂf "é m 466553.230 94
5-Wege-Kabel fiir Anschluss der Wasserventile, Lange 3 m - ] 8:
Kabenb Ana coeaMHEHUA 5 BOAAHBIX KNanaHoB ANMHOM 3 M. 4679000.195 Hydraulische Regelarmatur .
Kabel 5-drozny do podtaczenia zaworu wody dtug. 3 m 31 EMAPBBHM‘*GC,KMT] 6é10K l){l'lPaBJ'IhEHMﬂ
7-Wege-Kabel fiir Anschluss der Wasserventile, Lange 3 m rupa zaworow hydrauticznyc
Ka6enb ans coeanHeHus 7 BOAAHbBIX KNAMaHOB A/IMHOM 3 M. 4679000.197 Drucksensor 466113.200
15 Kabel 7-drozny do podtaczenia zaworu wody dtug. 3 m 32| flatunk pasnenua 466113.500 93
9-Wege-Kabel fiir Anschluss der Wasserventile, Lénge 3 m Czujnik cisnienia '
Kabenb ans coegmnHeHuns 9 BOAAHbIX KNAMaHOB AJIMHOM 3 M. 4679000.199 Drehzahlsensor 467100.100
Kabel 9-drozny do podtaczenia zaworu wody dtug. 3 m 33| Jatunk 06/ MuH 467100.086 93
13-Wege-Kabel fiir Anschluss der Wasserventile, Linge 3 m Czujnik RPM .
Ka6enb ans coeanHeHus 13 BOASHbIX K/IanaHOB JJIMHOM 3 M. 4679000.19D Fiillmengen-Durchflussmesser
Kabel 13-drozny do podtaczenia zaworu wody dtug. 3 m 34 | Pacxogomep Hano/HeHWA *
20 Regelarmatur mit Durchflussmesser . Przeptywomierz do napetniania
BAIoK ynpaBnieHus C pacxo4oMepoM Fllstandsensor
Grupa zaworow sterujacych 56| Jarum yposts 466113.004 93
Czujnik poziomu

*Vervollstdndigendes Zubehér siehe Kapitel:
*CMompume aKceccyapsl 8 2/1ase: CONTROL UNITS

*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:



STEUEREINHEIT IBX100 SPREADER ISOBUS

BJ1IOK YTMNPABJIEHMA IBX100 SPREADER ISOBUS

JEDNOSTKA STERUJACA IBX100 SPREADER ISOBUS

. bX
I s n B “ s & SPREADER ISOBUS

Arag hat eine Steuereinheit mit dem
ISOBUS-Standard entwickelt, die, sobald
an einen Virtual Teminal (ISO11783)
angeschlossen, das Management eines
Kornerdlingerstreuers mit Bandforderung
ermoglicht.

Der Bediener kann also den bereits in
der Traktorkabine vorhandenen Monitor
fur die Steuerung aller Arbeiten des
Diingerstreuers verwenden.

« Sperre der automatischen Abgabe
auf bereits behandelten Bereichen.

o Management der variierbaren App-
likation.

o Automatische Geschwindigkeitskon-
trolle der Bander und Scheiben.

EED
>

ibx 100

KomnaHua Arag paspaboTana 610K
yrnpaB/ieHWs, paboTatomMii Ha OCHOBE
ctaHgapTa ISOBUS. lMNocne coeanHeHms
C BMPTya/ilbHbIM TEPMUHAIOM
(ISO11783) 6210K NO3BONAET YNPaB/ATb
pasbpacbiBaTesieM rpaHy/IMPOBaHHOIO

yA06PEHUS C IEHTOYHbIM TPAHCTIOPTEPOM.

Mo3TOMy OnepaTop MOXKET MCMO/b30BaTb
MOHMTOP U3 KabWHbI TpaKTopa AN
YMpaB/eHUs BCEMM OMepaLmsaMm No
YMNpaBJeHUIO pa3bpachiBaTe/IEM.

o bIOKMpOBKa aBTOMaTUYECKOIO
BHECEHMA Ha yxKXe 06paboTaHHbIX
nsowazaax.

] ynpaBneHMe n3MeHAeMbiM BHECEHHNEM.
e ABTOMaTUYECKMM KOHTPOJ1b CKOPOCTH

JIeHTbl U AUCKOB.

[ m

VT T Diny 1 R i
. &R =3 AT T

« Automatische Regulierung der Zumessung
und der Drehgeschwindigkeit der Scheiben
Uber hydraulisches Proportional-Ventil oder
Getriebemotor.

« Einfache und intuitive Kalibrierung
des auszubringenden Produkts mit der
Moglichkeit, 8 Konstanten fiir ebenso viele
Produkte abzurufen.

« Mittels Laden einer Ausbringkarte im Shape-
Format, wird das System das Produkt in
Abhangigkeit der GPS-Position dosieren.

« Automatische Sperre der Ausbringung an den
bereits behandelten Bereichen.

« Uberwachung der Drehgeschwindigkeit der
beiden Scheiben.

« Anzeige der im Trichter vorhandenen
Produktmenge.

« Fir alle wesentlichen Werte konfigurierbare
Alarmschwellenwerte (Geschwindigkeit,
Scheibendrehzahl, Riemengeschwindigkeit
etc.).

» Ausbringsperre bei Unterschreiten der
eingestellten Mindestgeschwindigkeit.

« ABTOMAaTM4eCKas peryMpoBKa HOPMbI BHECEHWS
M CKOPOCTM BpaLLEHMA JMCKOB NMOCPEACTBOM
NPONOPLMOHA/ILHOMO MMAPAaB/IMYECKOro KanaHa
WM MOTOP-peayKTopa.

« Jlerkas MHTYUTMBHAA KasM6pOBKa BHOCMMOTO
YA0BPEHNUsA C BO3MOXKHOCTbIO 3aNOMUHaHKA
B MamATU M BbI30BA MO MMEHM 8 MOCTOAHHbIX
ANA CTONbKMX e NPOAYKTOB.

« locne 3arpysku KapTbl BHECEHMSA B popMmaTe
shape cuctema 6yaet fo3upoBaTh yaobpeHue
c yyetoM GPS-nonoxeHus.

« ABTOMaTMuecKas 6/I0KMpPOBKa BHECEHMA Ha
yKe 06paboTaHHbIX MI0LAAAX.

» KOHTPO/Ib CKOPOCTH BpaLLEHMA ABYX AUCKOB.

» OtobpakeHue KonmyecTBa NpoayKTa B GyHKepe.

« [peaenibHble 3HaYEHUA NPOrPaMMMUPyEMbIX
aBapUMHbIX CUTHAOB A/l BCEX OCHOBHBIX
napameTpoB (CKOPOCTb, CKOPOCTb AMCKa,
CKOPOCTb PEMHA U T.4.).

+ B/I0KMpOBKa BHECEHMSA MPU OMYyCKaHWUK
CKOPOCTH HUKE MUHMMAJIbHOrO 33AaHHOMO
3HaYEHMA CKOPOCTH.

Arag opracowata jednostke sterujaca
ze standardowym ISOBUS, ktory gdy
jest podtaczony do Virtual Teminal
(ISO11783) pozwala na zarzadzanie
maszyna rozsiewacza do nawozu
granulowanego z przenosnikiem
tasmowym.

Operator moze uzywac monitora
zainstalowanego w kabinie ciggnika
do zarzadzania wszystkimi operacjami
rozsiewacza nawozowego.

» Blokada automatycznego rozprow-
adzania na obrobionych wczesniej
strefach.

» Zarzadzanie zmiennga aplikacja.

o Automatyczna kontrola predkosci
tasm i tarcz.

ART.-NR. / KOZ / KOD
467 9002

« Automatyczna regulacja dozowania i
predkosci obracania tarcz za pomoca
hydraulicznego zaworu proporcjonalnego lub
motoreduktora.

« tatwa i intuicyjna kalibracja produktu do
zaaplikowania, z mozliwoscia zapisania i
przywotania wedtug nazwy 8 statych do
takiej samej ilosci produktow.

« Wprowadzajac mape aplikacji w formacie
shape, system dopilnuje dozowania produktu
w oparciu o pozycje GPS.

» Automatyczna blokada rozprowadzania na
obrobionych wczesniej strefach.

» Monitorowanie predkosci obracania dwadch

tarcz.

Wyswietlanie ilosci produktu w zasobniku.

konfigurowane progi alarmowe dla

wszystkich gtownych wartosci (predkos¢,
predkos¢ tarczy, predkos¢ pasa itp.).

« Blokada rozprowadzania ponizej ustawionej
minimalnej predkosci.



Bbicmpebili 8bI60p 00HOU U3 8 npedsapumesibHO 3a0aHHbIX YCMAHOBOK

INSTALLATIONSPLAN
UND PACKUNGSINHALT

STEUERSYSTEM ISOBUS FUR KORNERDUNGERSTREUER
CUCTEMA ISOBUWS A1 PA3BPACBIBATEJIEN TPAHY/IMPOBAHHOIO YO OBPEHUS
SYSTEM STEROWANIA ISOBUS DO ROZSIEWACZA NAWOZU GRANULOWANEGO
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Personalisierbare Arbeitsanzeigeseite
MepcoHanusupyemas paboyas cmpaHuya
Personalizowana strona cyku pracy
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Einfache und intuitive Meniis
lMpocmoe u UHMYyUMUBHOE MEHI0
Proste i intuicyjne menu

B)|Proset setup

Targst rats

[ 220]karna

Galibration Taster 327 0000 [pieike

Start calibration wizard 3
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R e EERT
720|rpm

B A 0P

Vereinfachte Eingabe der Arbeitsdaten
YnpoujeHHbili cnocob Hacmpoliku pa6o4ux hapamempos
Uproszczone ustawienie danych roboczych

MOHTAXHAA CXEMA U
COAEPXUMOE YNAKOBKH

Lepm

*

PLAN MONTAZU |

ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Muss bestellt werden: ART.-NR Zubehor: ART.-NR. SEITE
3aKasarb: KOA4 Axceccyapbl: KOA CTP.
Do zaméwienia: KOD Akcesoria: KOD STR.
Hauptkabel ISOBUS Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel
3 |MnaBHbIM Kabenb ISOBUS 4679002.110 7 |VHAYKTMBHBIN AaT4MK CKOPOCTM C KaGenem 5 M 467100.086 93
Gtowny kabel ISOBUS Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m
o Verlangerung fiir “schwarzes” Anschlusskabel, Lange 3 m
Steuereinheit IBX100 Spreader ISOBUS 29 | YA/ MHUTENb COEAMHUTENBHOO Kabens (YépHbIN) an. 3 M | 46732000.110
6 | Bsiok ynpasnenusa IBX100 Spreader ISOBUS 4679002 Przedtuzacz kabla potaczeniowego “czarny” o dtug. 3 m
Jednostka sterujaca IBX100 Spreader ISOBUS
Verlangerung fiir Sensoren, Lange 3 m
Sensorenkabel, Lange 3 m + Hauptventil + Regelventil YA/MHUTENb AN AATYUKOB ANl 3 M 466553.220 94
Ka6enb A4aTuMKoB ANMHOM 3 M + PNl KnanaH + 30 Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 3 m
14 pery/MpoBoUHbI KnanaH. . . . 4679001110 Verlangerung fiir Sensoren, Lange 5 m
Kabel czujnikow o dtug. 3 m + gtowny zawor + zawor YAMHUTENb ANA AATYUKOB AN. 5 M 466553.230 94
regulacyjny Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 5 m
Hydraulische Proportionalventile
31 | MMAapaBaMyecKkMe NPonopLMoHasbHble KnanaHbl
Proporcjonalne zawory hydrauliczne
Drehzalsensor mit 5 m Kabel
33 | latumK 060pOTOB C Kabenem 5 M :g;]gg;gg 94
Czujnik RPM z kablem 5 m -




GPS NAVIGATOR
GPS-HABUTIATOP
NAWIGATOR GPS

navigatory7

Integrierter GPS/GLONASS-Emp-
fanger

5,7" Display

Integrierter SD-Kartenleser

Feldbereichsberechnung

Bereichs- und Feldumfangberechnung.
Akustische Anzeige bei Erreichen des
Umlenkpunkts fir Zentrierung der nachsten Spur
in Abhangigkeit des vom Benutzer eingegebenen
Lenkeinschlagradius.

Nachfluchtungsfunktion bei Reihenbehandlung
(Mais, Zuckerrohr usw.).

Anzeige der Linienanzahl, Distanz und Richtung
fir die Rickkehr an den Punkt, an dem die
Arbeit unterbrochen wurde.

Tag-/Nachtmodus fiir bessere Anpassung an das
Umgebungslicht.

Anzeige der insgesamt durchgefiihrten Arbeit
mit Zoom-Moglichkeit

Anderungsmdglichkeit der Steueranzeige durch
Wahl des geeignetsten Zoom-Faktors.
Speicherung und Anzeige der interessanten
Punkte.

2D-/3D-Anzeige der Steuerangaben.

o BcTpoeHHbI GPS/GLONASS-NpUEMHMK
e Aucnnen 5,7 aworma
e BcTpoeHHoe cuuTbiBalOLEee

ycTporcTeo SD-Kapt

MoacyeT nnowaau nons.

3BYKOBOE OMOBELLEHME O AOCTUNEHUMU TOUKM
NOBOPOTa A/l LEHTPUPOBaHUA CaeytoLen
KOJIeU C YH4ETOM pajuyca noBopoTa, 3aAaHHOro
noJib30BaTesIEM.

DyHKLMA NOBTOPHOrO BbIPaBHMBaHWA 415 06PaBGOTOK
B psfax (KyKypysa, caxapHbiid TPOCTHUK U T. A.).
OT06paXkeHne Ymcna psaKoB, pacCToAHMA

M HanpaB/ieHMA ANA BO3BPALLEHMA Ha TOUKY
npepBaHHOM paboThbl.

JIHEBHOM/HOYHOM PEXMM 1A NyuLLen
afjanTaumu K YC/I0BUAM OKPY»KatoLLero ceeTa.
O6Liee oTo6paXkeHUe BbINOJHEHHOM paboThl C
BO3MOYXHOCTbIO M3MEHEHMs MacluTaba
Bo3moxHOCTb MoAMPHKaLMK OTOOPaXKeHMA
YKasaHusa Kypca nocpezicTBom Bblibopa 6osiee
NoAXOAALLEro MacluTaba M306paxKeHus.
3anucb B NaMATb M OTOBpaXKeHWe TOUEK MHTepeca.
OTo6paxeHMe yKasaHuit Mo pyKoBOAUMOMY
yNpaB/IeHUIO B IBYXMEPHOM MM TPEXMEPHOM
M306parkeHnN.

ART.-NR. / KOZJ / KOD

467 4A1001 |

C€

GPS

a

GLONASS

v |

* Wbudowany odbiornik GPS/GLONASS
 Display 5.7"
* Wbudowany czytnik kart SD

Mogliche Fahrsteuerungen: Parallel, Kurve,
Wendepunkt und freie Lenkung.

Management mehrerer Benutzer, Ausriistungen
und Traktoren.

Export der Arbeit im Shape- und KML-Format

» Bo3MOHble pexuMbl YKasaHMs Kypca: no
napanesisibHbIM KOJIEAIM, MO KPUBOJIMHENHBIM
KoslesiM, Mo 06paMIEHMIO U CBOBOAHBIM KypC.

» YnpaBnieHMe HECKO/IbKMMU NOJIb30BaTeNAMM,
MHCTPYMEHTaMM U TPaKTOpamM.

» JKcropT pa6ot B hopmarte shape 1 KML

Obliczenie strefy pola

Sygnat dzwiekowy osiagniecia punktu skretu w
celu wyposrodkowania kolejnej trasy, w oparciu
o promien skretu ustawiony przez uzytkownika.
Funkcja ponownego wyréwnania do zabiegu w
rzedach (kukurydza, trzcina cukrowa itp..).
Wizualizacja ilosci linii, odlegtosci i kierunku do
powrotu do punktu przerwania pracy.

Tryb dzienny/nocny do lepszego przystosowania
sie do charakterystyki swiatta otoczenia
Catkowite wyswietlenie wykonanego cyklu
pracy, z mozliwoscia zoom

Mozliwosc¢ zmodyfikowania okna kierowania
wybierajac bardziej odpowiedni poziom zoom.
Zapamietanie i wizualizacja specjalnych punktow.
Wizualizacja wskazowek kierowania w 2D lub 3D.

Mozliwe sposoby kierowania: rownolegty,
tukowy, skretny oraz kierowanie swobodne.

o Zarzadzanie kilkoma uzytkownikami,

przyrzadami i ciggnikami.

« Eksportowanie cykli pracy do formatu shape i

KML
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TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

« GL1DE Technologie fiir die Reduzierung der
schnellen Abweichungen von der Strecke und
Steigerung der Prazision zwischen einem und
den anderen Behandlungsgang, bei dem kein
DGPS-Signal vorhanden ist.

« Integrierter GPS/GLONASS-Empfanger mit
kostenlosen SBAS-Korrektursignalen (EGNOS,
WAAS, MSAS, etc.).

« Der Signalempfang von Glonass-Satelliten erhoht
die Anzahl der gleichzeitig sichtbaren Satelliten
und ermoglicht, unter schwierigen Bedingungen,
wie beispielsweise bei Vorhandensein von
Pflanzen oder Gebauden, zu arbeiten.

« Eingang fir Fahrtrichtungssignalisierung
(vorwarts/riickwarts).

« MagnetfuB-Antenne mit reduzierter
Interferenzanfalligkeit (0,5 dB) LNA.

« Hoch auflosendes 5,7" TFT-Display.

« SD-Kartenleser fur Datentransfer und Software-
Aktualisierung.

« FEingang fiir externes Signal zum Behandlungszustand.

« Interner Speicher mit 2 Gbyte fiir das Archiv
der Behandlungen, Landkarten, Ausriistungen,
Traktoren, etc.

* Mehrsprachige Alarmmeldungen

TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKU

TexHonorus GL1DE ana cHuxeHus 6bICTpbIX
OTKJIOHEHMWI OT TPAEKTOPUM U YBEIMYEHUS
TOYHOCTU MEXAY ABYMA NPOXOAaMM, rae
oTcyTcTByeT curHan DGPS.

BcTpoeHHbit GPS/GLONASS-HaBuraTop,
COBMECTMMbINM C 6eCMIaTHbIMM CUrHaNaMK
anbdepeHumanbHoM Koppekuun SBAS (EGNOS,
WAAS, MSAS v 1.1.).

Mprem curHana co cnyTHUKoB [ioHacc Ans
yBE/IMYEHMA KOIMYECTBa BUAUMbIX B OAUH U TOT
K€ MOMEHT CNyTHMKOB MO3BOJIIET NPOA0/IKATD
paboTy Aaxe B TPYAHbIX YCI0BUAX (Hanpumep,
HanMuMe pacTeHUM UK 34aHWH).

Bxoa Ans ykasaHWA HanpaB/iEHUA ABUKEHMA
(Bnepea/Hasag).

MarHuTHas aHTeHHa C HU3KOM
YyBCTBUTEIbHOCTbIO K noMexam (0.5 dB) LNA.
Awmcnneint TFT 5,7 Atoiima BbICOKOM
paspeluaroLLeit Cnoco6HOCTH.

CunTbiBatoLLEE YCTPOMCTBO SD-KapThl A/1A Nepesaym

[ZlaHHbIX M OBHOB/IEHMA nporpaMmHoro obecreyeHus.

BxoA A/19 BHELHEro CUrHaia CoCToAHMUA
06paboTKM.

BHyTpeHHsA namATb 2 réaifTa 4151 apX1BUpOBaHMA
06paboToK, KapT, MHCTPYMEHTOB, TPaKTOPOB M T.A.
MHOros3bIKOBbIE COOBLLEHUS.

INSTALLATIONSPLAN UND
PACKUNGSINHALT

Packungsinhalt:
B ynakoBke:
Opakowanie zawiera:

NAVIGATOR LT

Bajonetten-Haltebligel
LUITHIKOBbIM KPEMeKHbIi KPOHLUTENH
Wspornik z zamknieciem bagnetowym

Externe GPS-Antenne mit 4 m langem Kabel
Hapy»kHas aHTeHHa GPS c kabeneMm fIMHOM 4 M
Antena zewnetrzna GPS z kablem o dtug. 4 m

Versorgungskabel, Lange 6 m
TokonoABoASALMM Kabeslb ANMHON 6 M
Kabel zasilajacy o dtug. 6 m

Betriebsanleitung und Kurzanleitung
NHCTPYKUMA + CNpaBOYHUK
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik

Zubehor:
Akceccyapbl:
Akcesoria:

MOHTAXHAA CXEMA U
COAEPXMUMOE YNAKOBKU

ART.-NR.
KoA
KOD

Kabel fiir Behandlungsfreigabe, Lange 3 m
Kabenb ans BKAOYEHUS 06paGOTKM AMHOM 3 M
Kabel o dtug. 3 m do aktywacji zabiegu

46730000.090

Kabel fiir Hilfsverbraucher mit einer Lange von 3 m

Kabenb Ans NOAK/MOYEHUS JOM. YCTPOWCTB AJ1. 3 M (BbIXO4

06paboTKM, BXOA HaNpaB/IeH!s ABMKEHWSA BNepea/Hasas)

Wejscie kierunku ruchu do przodu/do tytu).

(Geschwindigkeitsausgang, serieller Ausgang GPS-Daten, Eingang
36 Behandlungsfreigabe, Eingang Fahrtrichtung vor-/riickwarts).

CKOPOCTH, NOCNEA0BATE/bHbINM BbIXOA GPS-ZaHHbIX, BXOA BKJ/IOYEHMUS

Kabel serwisow pomocniczych o dtug. 3 m (Wyjscie predkosci,
Wyijscie szeregowe danych GPS, Wejscie uaktywnienia zabiegu,

4674A1000.110

GPS NAVIGATOR

GPS-HABUTIATOP
NAWIGATOR GPS

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Technologia GL1DE do redukcji szybkich odchylen
toru i zwigkszenia precyzyjnosci miedzy jednym
a drugim przejsciem, tam gdzie nie wystepuje
sygnat DGPS.

« Wbudowany odbiornik GPS/GLONASS
kompatybilny z bezptatnymi sygnatami
korekcyjnymi SBAS (EGNOS, WAAS, MSAS, itp.).

« Odbidr sygnatu z satelitow Glonass zwieksza
liczbe satelitow widocznych w tym samym
momencie, umozliwiajac prace rowniez
w utrudnionych warunkach, takich jak
wystepowanie wysokiej roslinnosci lub budynkow.

« Wejscie do sygnalizacji kierunku ruchu (do
przodu/do tytu).

« Antena magnetyczna ze zredukowana czutoscia
na interferencje (0.5 dB) LNA

« Display 5.7" TFT o wysokiej rozdzielczosci.

o Czytnik karty SD do przesytania danych i
aktualizacji programu.

= Wejscie dla sygnatu zewnetrznego stanu zabiegu

« Pamie¢ wewnetrzna 2 Gbyte do archiwow

cyklow pracy, map, sprzetu, ciagnikow itp.

Komunikaty wielojezyczne

SCHEMAT MONTAZUI
ZAWARTOSC OPAKOWANIA




COMPUTER
KOMIMbIOTEP
KOMPUTER

EINFUHRUNG

Bravo 300S ist ein Computer der mittleren-
gehobenen Systemklasse, der den
unterschiedlichsten Anspriichen nachzukommen
weis. Sowohl mit Direktverbindung als auch mit
Fernsteuerungseinheit mit CANBUS-Verbindung
verfiigbar. Moglichkeit einer Ansteuerung von

bis zu 13 Wasserteilbreiten und 9 Olteilbreiten,
die an GPS-Navigationssysteme geschlossen
werden konnen, sowie mit grafischem Display mit
mehrsprachigen Anzeigen.

0

0

BBEAEHUE

Bravo 300S - KOMMbIOTEP BbICOKOrO YPOBHSA

[NA Y/I0BNIETBOPEHMA CaMbIX Pa3HOO6Pa3HbIX
Tpe6oBaHUM. Bo3moHOCTbL BbiGopa
HenocpesCTBEHHOro COeAMHEHMA UM COEANHEHNA
c 610kom 1Y yepes wnHy CANBUS. YnpasneHue
rHésgamm hopcyHoK Bo3moXKHOCTb yrpaB/ieHMa
MaKcMmyM 13 ceKkupmamm BoAbl M 9 Macsia, coeMHeHne
C HaBMraumoHHbIMM cucTeMamu GPS 1 Hamume
rpadm14ecKoro MHOroA3bIKOBOro Aucnen.

Ein-/Ausschalttaste.

Anzeige des kalkulierten Druckwerts auch

Grafische Behalterfillstandanzeige.
Ipagpudeckuli uHOUKamop yposHs 8 bake.

Wskaznik graficzny poziomu zbiornika.

Knonka BK/1./BbIK/1.

Klawisz do wtaczania/wytaczania.

WSTEP

Bravo 300S jest komputerem na poziomie
srednio-wysokim, stworzonym do zaspokojenia
réznorodnych wymogéw. Dostepny zaréwno do
bezposredniego podtaczenia jak i ze zdalng
jednostka sterujaca z podtaczeniem CANBUS.
Mozliwosc sterowania do 13 sekcji wody i 9 oleju,
moze by¢ podtaczony do systemoéw nawigacji GPS,
z displayem grafcznym wielojezykowym.

Anschluss fiir externe Steuerung

bei fehlendem Drucksensor.

Omob6paseHue dasnieHus, 3Ha4yeHue
Komopozo paccqumaHo 6e3 damyuka
dasneHus.

Wizualizacja cisnienia obliczonego rowniez
pod nieobecnos¢ czujnika cisnienia.

C€

LED-Anzeigen der aktiven Seite
des Schaummarkierers und des
Ventilzustands.

CeemoduodHbIli UHOUKaMop cuzHaAu3ayuu
aKmMuBHoU CMOpOHbI NeHHO20 MapKepa u
Pexuma KaanaHos.

Wskazniki z dioda do sygnalizowania
aktywnego znacznika pianowego oraz
pozycji zaworow.

Wasserdichte und groBflachige
Wechselschalter fiir eine bessere Ergonomie.

FepmemuyHbie mym6aepbl 60/bLIUX
pa3mepos 011 nyyweli 3p20HOMUKU.

Ergonomiczne przetaczniki hermetycznie
szczelne o duzych rozmiarach.

Die Fernsteuereinheit (RCU) ist ein
Steuergerat, das im CANBUS-Protokoll
Uber ein einziges Kabel mit dem Computer
kommuniziert.

bok QucmaHyuoHHO20 KOHMPOAA
(RCU) - 3mo 610K, duanoaupyrouwjuli ¢
KOMNbIOMEPOM BC€20 SUWb Yepe3 00UH
Kabesnb ¢ npomokosiom CAN-bus.

Zdalny zespot sterowania (RCU) jest
centralka, ktora zawiera komputer
podtaczony tylko za pomoca jednego kabla
z protokotem CANBUS.

des Hauptsteuerventils iiber
Wechselschalter/Joystick/Pedal und
GPS-Empfanger.

Pa3vém ona ynpasaeHus 2/1a8HbIM
K/1anaHom (nocpedcmsom
mymb6nepal pykoamku/nedanu) u
GPS-npuémHuKom.

Gniazdo na zewnetrzne sterowanie
gtéwnego zaworu za pomoca
przetacznika/joysticka/pedatu i
odbiornika GPS.

GroBflachiges,
hintergrundbeleuchtetes grafisches
Display fiir gleichzeitige Anzeige

von: reellen und eingestellten
Zumessungen, Geschwindigkeit,
Ausbringmenge, Druck,
Behalterfiillstand (numerisch und
grafisch), Uhrzeit, Umdrehungen/Min
(oder abgedeckter Bereich), Reserve-
und Funktionsstorungsalarm.

Lupokuti epaguyeckuli ducnnel ¢
nodcsemkoli 91 0OHOBPemMeHHO20
omobpaxxeHUA cedyrWUX OaHHbIX:
peasbHol u 3a0aHHoU Go3upoBKU,
cKopocmu, pacxoda, 0aseHus,
YPOBH#A 8 YUCMeEpHe (YUc/1080€

u epaguyeckoe u3obpaxeHue),
8pemeHU, 060pomos 8 MUHymy (unu
nokpeimoli niowadu), asaputiHo2o
cu2Hana pe3epsa YUCMepHb! U
omKasos.

Obszerny podswietlany wyswietlacz
graficzny do jednoczesnej wizualizacji:
rzeczywistego i ustawionego
dozowania, predkosci, wydajnosci,
cisnienia, poziomu zbiornika
(numerycznego i graficznego), godziny,
obrotéw na minute (lub pokrytej
powierzchni), alarm rezerwy i
nieprawidtowego funkcjonowania.




ALLGEMEINE EIGENSCHAFTEN

SD-Speicherkarte zum Speichern der
ausgelibten Arbeiten, dem Speichern/Laden der
Konfiguration und der Software-Aktualisierung.
DiisenverschleiBkontrolle mittels gleichzeitiger
Erfassung von Druck und Durchflussmenge.
Grafische Behalterfiillstandanzeige.

Abrufbare Daten: momentane Zumessung,
abgegebene Zumessung, Geschwindigkeit,
Druck, Ausbringmenge, ausgebrachte Menge,
Behalterfiillstand, Drehzahl, behandelte Flache,
Behandlungsdauer, Produktivitat, Datum,
Uhrzeit, zuriickgelegte Strecke.
DiisenverschleiBkontrolle mittels gleichzeitiger
Erfassung von Druck und Durchflussmenge.
Automatische Sfiirrung der Spritzfunktion

bei Unterschreiten des eingegebenen
Mindestdrucks, so dass die Diisen immer nur
innerhalb ihres Einsatzbereichs arbeiten.
Automatische SchlieBung des Hauptschaltventils
bei Unterschreiten der vom Benutzer
eingestellten Mindestgeschwindigkeit.

Alarme beziiglich: eingestellte Zumessung

nicht erreichbar, Behalterreserve, min./max.
Arbeitsdruck pro Diise, min./max. Drehzahl,
Durchflussmesser uber Skalenbereich,
tibermaBiger DiisenverschleiB.

Automatische Ubergangsmdglichkeit auf

die Funktion des Drucksensors, wenn der
Durchflussmesser nicht mehr innerhalb der
voreingestellten Grenzwerte liegt.

Kurzzeitige Steigerung oder Minderung der
Ausbringmenge.

Speichermoglichkeit von 19 Zumessungs-/
Diisenkombinationen, die vor Behandlungsbeginn
abgerufen werden miissen.

Automatische Regelung der Ausbringung

mittels Erfassung der Ausbringmenge und/

oder des Drucks (Uber Durchflussmesser oder
Drucksensor).

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Integriertes Lesegerat fir Secure Digital-
Speicherkarten (SD).

Eingang fiir externe Steuerung des
Hauptschaltventils.

Steuereinheit RCU.

Serieller RS232-Anschluss fiir Verbindung mit
GPS.

Eigenspeisende interne Uhr.

Eingange fiir folgende Signale: Ausbringmenge,
Geschwindigkeit, Druck, Befiillungsdruck,
Drehzahlmesser, Pump Protector.

Ausgange zur Steuerung von bis zu 7
Teilbreiten (13 im Fall der sequentiellen
Version), Regelventil, Hauptschaltventil und
Schaummarkierer.

Ausgange zur Steuerung von bis zu 9
hydraulischen Funktionen und Ablassventil.
Verfugbare Sprachen: Italienisch, Englisch,
Franzosisch, Portugiesisch, Spanisch,
Tschechisch, Russisch, Deutsch und Polnisch.
Wahlbare MaBeinheiten: internationales (ha,
km/h) und amerikanisches System (Ac, Mph).
Hintergrundbeleuchtetes, grafisches Display
240x64 Pixel.

Versorgungsspannung 12 Vdc.

DPrafn.0

OCHOBHbIE XAPAKTEPUCTUKU

Mnata namatn SD ana coxpaHeHUs B NaMATH
napameTpoB MO BbIMOJIHEHHbIM 06PabOTKaM,
COXpaHeHuA/3arpy3ku KoHdUrypaumm u
06HOBJIEHMI NPOrPaMMHOI0 o6ecneyeHus.
KoHTposb hopCyHOK Ha M3HOC NMOCPeEACTBOM
OZJHOBPEMEHHOIO CYMTbIBAHUA AABAEHMA U
pacxoga.

I'padmyeckmit MHAUKATOP YPOBHSA B LIUCTEPHE.
OTo6parkaemble faHHble: MrHOBEHHas
[031pOBKa, MoaaHHas Ao3a XKUAKOCTH,
CkopocTb, [laBnenue, Pacxoa, Konnyectso
BbIIMTOM KMAKOCTH, YPOBEHb B LMCTEPHE,
CKopocTb BpaLeHus, ObpaboTaHHas
NoBepXHOCTb, JNUTENbHOCTb 06PaboTKM,
MpousBoanTenbHocTb, JaTa, Bpems,
HameueHHbIM MapLupyT.

KoHTposb hopCcyHOK Ha M3HOC NMoCpeACTBOM
OZJHOBPEMEHHOIO CYMTbIBAHUA AABAEHMA U
pacxoga.

ABTOMaTMYecKas 6IOKMPOBKA ONPbICKMBaHMA
€C/IM 3HaYeHUe AaB/IEHMA OMYCKAETCS HUKE
MMHMMabHOT 0 3a/laHHOr0. 3TO HEO6X0ANUMO
ANA Toro, 4tobbl POPCYHKM BCerga pabotanm B
npefenax cBoero paboyero guManasoHa.
ABTOMaTMYECKOE 3aKpbITUE MMaBHOMO KarnaHa
€CJIM CKOPOCTb OMYCKAEeTCA HUXKE MMHMMA/IBHOTO
3a/JaHHOrO MO/Ib30BATENIEM 3HAYEHMS.
ABapuiHbIe CMrHasbl: 3aZaHHasA A03MPOBKa
He J0CTMraeTcs, peseps UMCTEPHbI, MUH/
MaKc paboyee aaBneHue POPCYHKMU, MUH/
MaKC CKOpPOCTb BPaLLEHMS, 3allKaMBaHWe
pacxofomepa, Ype3MepHbI U3HOC (POPCYHOK.
B0O3MOXHOCTb aBTOMATMYECKOrO Nepexoja Ha
JaTYMK AaBNEHUA eCIK PacXOOMEp BbIXOAMT 3a
npeAe/ibl YCTAHOB/IEHHbIX 3HAYEHUM.
MrHoBeHHoe yBe/sIM4eHUe U yMeHbLUEeHWe
KOJIMYECTBA Bbl/IMBAEMOM KMAKOCTH.
BO3MOHOCTb 3anMcbiBaHUA B NaMATb A0 19-Tn
KOM6UMHaUMIM 403MPOBKU/ OPCYHOK, KOTOpble
Heo6X0AMMO BbIBECTM 10 HaYasla 06paboTKM.
ABTOMaTMYeCKas peryampoBKa NyTém
onpeaeneHnsa pacxoga u/vnu faBneHus
(PacxoOMEPOM M/IM AATYMKOM AABEHMS).

TEXHNMYECKME OCOBEHHOCTH

BcTpoeHHOE YCTPOMCTBO CHATBIBAHMA /1S MiaT
Secure Digital (SD).

BxoA A1 Hapy»KHOrO YNpaB/IeHUs FIaBHbIM
K/1lanaHoM.

Bnok koHTponsa RCU.

MocneaosatensHou nopT RS232 ans ceasm ¢ GPS.
JHEeproHe3aBMCHMble BHYTPEHHME Yachl.

BxoAbl A1 CMrHa/IoB: pacxojia, CKOPOCTH,
[aB/IeHus, pacxoa Npu 3anosIHEHUH, CYETUMKA
o6opoTos 1 Pump Protector.

BbIxoAbl ANS YNpaBNEHNS 7-Mbio CEKLIMAMM
WTaHrM (13 B BapMaHTe /18 Noc/iejoBaTe IbHOM
06pabOTKM), PErYIMPYIOLLMM U FNIaBHBIM
K/lanaHamu M NeHHbIM MapKepoM.

Bbixoabl Ans ynpaBneHus 9-Tbio
MMZAPaBAMHECKUMM (DYHKLMAMM M C/IMBHBIM
K/1lanaHoM.

AA3bIKM Ha BbIGOP: UTAIbAHCKMIA, AHTIMMCKUNA,
McnaHckui, OpaHLy3cKui, MopTyranbekui,
Hemeuxmi, Moabckui, Pycckui 1 Yewckui.
BbIGOp eAMHMLbI U3MEPEHMSA: MEXKAYHAPOAHOM
M (rektap, km/4) n CLLA (akp, mu/4)
Ipacbmyeckuit amcnneit 240x64 nukcenen c
NOACBETKOM

Hanps:eHue nutanua 12 B nocr.T.

COMPUTER
KOMIMbIOTEP
KOMPUTER

CHARAKTERYSTYKA OGOLNA

Karta pamiegci SD do zapisywania wykonanych
prac, zapisywania/zatadowania konfiguracji i
aktualizacji oprogramowania.

Kontrola zuzycia dysz podczas jednoczesnego
odczytu cisnienia i wydajnosci

Wskaznik graficzny poziomu zbiornika
Wyswietlane dane: Dozowanie w danej chwili,
dozowanie wykonane, predkos¢, cisnienie,
wypryskana ilos¢, poziom zbiornika, predkosc¢
obrotowa, opryskana powierzchnia, czas
trwania zabiegu, produktywnos¢, data, godzina,
przebieg.

Kontrola zuzycia dysz podczas jednoczesnego
odczytu cisnienia i wydajnos¢

Blokada automatyczna oprysku ponizej minimum
ustawionego cisnieniem, tak, aby dysze
pracowaty zawsze w ich zakresie dziatania.
Zamknigecie automatyczne gtownego zaworu
ponizej minimalnej predkosci pracy ustawionej
przez uzytkownika.

Alarmy: ustawione dozowanie nieosiagalne,
rezerwa zbiornika, min/max cisnienie pracy dla
dyszy, min/max predkos¢, przeptywomierz poza
skala, nadmierne zuzycie dysz.

Mozliwos¢ automatycznego przejscia na czujnik
cisnienia, gdy przeptywomierz wychodzi poza
wstepnie ustawione granice.

Wzrost i natychmiastowa redukcja
rozprowadzanej cieczy.

Mozliwos¢ zapamigtania 19 kombinacji
dozowania/dyszy do przywrocenia przed
rozpoczeciem zabiegu.

Regulacja automatyczna poprzez okreslenie
wydajnosci i/lub cisnienia (za pomoca
przeptywomierza lub czujnika cisnienia).

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Wbudowany czytnik do kart Secure Digital (SD).
Wejscie zewnetrzne na sterowanie gtownym
zaworem.

Jednostka sterowania RCU.

Port szeregowy RS232 do podtaczenia z GPS.
Wewnetrzny zegar samozasilany.

Wejscia dla sygnatow: wydajnosc, predkosc,
cis$nienie, pojemnos¢, liczniki obrotow, Pump
Protector.

Wyjscia do sterowania 7-oma sekcjami belki
(13 w wersji sekwencyjnej), zaworu regulacji
i gtéwnego zaworu i znacznika pianowego.
Wyjscia do sterowania na 9 funkcji
hydraulicznych i zaworu spustowego.
Dostepne jezyki: Wtoski, Angielski, Francuski,
Portugalski, Hiszpanski, Czeski, Rosyjski i
Polski.

Dostepne jednostki miary: system
miedzynarodowy (ha, km/h) oraz
amerykanski (Ac, Mph).

Wyswietlacz graficzny 240x64 pixels
podswietlany .

Napigcie zasilania 12Vdc.
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VERSION FUR
PFLANZENSCHUTZGERAT MIT
HYDRAULISCHEN STEUERUNGEN

o Kontrollmoglichkeit von bis zu 13
Teilbreiten.

¢ Steuerungen fiir hydraulische
Spritzbalken.

» Dezentrierte Steuereinheit (RCU).

« Slot fiir SD-Speicherkarte.

FrEPBULUNAHAA OBPABOTKA C
B/IOKAMU TUAPABJIMMECKOI'O
YNPABJIEHUA

WERSJA DO OPRYSKIWACZY
POLOWYCHZE STEROWANIEM

HYDRAULICZNYM
ART.-NR. Wege Hydraulikfunktionen
KoA KaHanbl  MmppaBanyeckue dyHKUMM
KOD sekcje Funkcje hydrauliczne
467 32501 5 ---
467 32701 7
467 32511 5 7
467 32711 7 7
467 32721 7 9
467 32D01 | 8:13*
467 32D11 | 8+13" 7
467 32D21 | 8+13* 9

Der sequentiell gesteuerte Computer ist nur funktionstiichtig,
wenn er an 3-Wege-Ventile geschlossen ist (Serie 863, 873).

KoMnbloTep nocnefoBaTebHoro ynpassieHus pabotaet
TO/IbKO €C/IM OH COeAMHEH C KNanaHamu NocpescTBOM TPEX
Kabenei (cepus 863, 873).

Komputer ze sterowaniem sekwencyjnym wspracuje
wytacznie jezeli jest podtaczony do zawordw typu
3-przewodowego (serie 863, 873).

e Bo3MOXKHOCTb ynpaBsieHuAa 13
CeKUMAMMU.

« MpuBoabl ANA rMAPaBANYECKMX LUTAHT.
» HesaBucuMbIl 610K ynpaBneHus (RCU).

e THe3p0 Ana nnatbl namaTtn SD.

¢ Mozliwos$¢ sterowania max 13
sekcjami cieczowymi.

¢ Hydrauliczne sterowanie belka.

¢ Zdecentrowany zesp6t kontroli (RCU).

¢ Gniazdo na karte pamieci SD.

|
Die sequentielle Kontrolle ermdglicht die
Steuerung von bis zu 13 Teilbreiten tiber nur
zwei Wechselschalter - einen fiir die rechte und
einen fir die linke Seite. Eine entsprechende,
fuir die Teilbreitenmanagement ausgelegte
Software ermoglicht das Eingreifen in
Abhangigkeit des gewahlten Behandlungsmodus
und das gleichzeitige Management mehrerer
Teilbreiten oder Gestangehalften und dies
einfach durch ein einmaliges Beriihren der
jeweiligen Steuerungen.

®OyHKUMA nocaeAoBaTeNIbHOrO KOHTPONA
NO3BOJISET YNpPaBAATb A0 13 CEKUMM WTaHMM
nocpesCTBOM BCETO JIULb ABYX TYMG1€poB,
OZMH M3 KOTOPbIX NpeAHa3HaueH A/1s NnpaBom
CTOPOHbI, @ BTOpPO# Ans neBoi. CneunanbHoe
nporpammMmHoe obecreyeHne nossosaseT
YyNpaBNATb CEKUUAMM C YHETOM BbIGPaHHOMO
cnocoba, a TaKe nocseoBaTesibHO yNpaBaATb
HECKOJ/IbKUMM CEKLMAMMU UK MONTYLUTAHTAMM.
Jlns 3TOro J0CTaTOYHO TOJ/IbKO 3a€MCTBOBaTb
OZIMH M3 NPUBOJOB.

Kontrola sekwencyjna pozwala na sterowanie
13 sekcjami belki za pomoca tylko dwadch
przetacznikow, jednego do segmentu prawego
i drugi do lewego. Specjalne oprogramowanie
zarzadzajace sekcjami pozwala na dziatanie
wedtug wstepnie wybranego trybu i
sterowanie wiekszg iloscia sekcji lub
potbelkami jednoczesnie, wtaczajac jednym
dotknigciem jedno ze sterowan.

Steuerung von 13 Ventilep iber nur zwei Wechselschalter,
die fiir das sequentielle Offnen und SchlieBen der
Teilbreiten sorgen.

13 KnanaHamu ynpassAlom sce2o Auwb d8a mymbaepa,
Komopble noc1edos8amesIbHo OMKPbLIBAM U 3aKpbisarom
ceKyuu.

Kontrola 13 zawordw za pomoca tylko dwoch przetacznikow,
ktore otwieraja i zamykaja sekcje w sposob sekwencyjny.
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DA/ @S0~ KOMIbIOTEP

INSTALLATIONSPLAN
UND PACKUNGSINHALT

MOHTAXHAA CXEMA U
COAEPXMMOE YINAKOBKU

KOMPUTER

PLAN MONTAZUI
ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Packungsinhalt: Separat zu bestellen: SEITE  Zubehor: ART.-NR.  SEITE
B ynakoske: 3aKasblBaeTca OTAe/IbHO: CTP.  Akceccyapbl: KOoA CTP.
Opakowanie zawiera: Do oddzielnego zaméwienia: STR.  Akcesoria KOD STR.
Computer Regelarmatur mit Durchflussmesser GPS-Geschwindigkeitssensor
Komnbiotep 20 | b/10K ynpaB/ieH1s C PaCXo0MepPOM * 4 | flatumk ckopoctn GPS 520100.694 92
Komputer Grupa sterujaca z przeptywomierzem Czujnik predkosci GPS
: R - Verlangerung fiir “schwarzes” Anschlusskabel, Lange 3 m
Egé(:)r:‘eetTtszﬁngl]toebuggl ~ 29a | Y/ MHATE b COeAMHUTENIbHOrO Kabenia (YépHbI) 4n. 3M | 46732000.110
i PHDIM KDOHLITEMH Przedtuzacz kabla “czarny” o dtug. 3 m
Wspornik z zamknigciem bagnetowym ~ — Y S. —
" Verlangerung fiir “graues” Anschlusskabel, Lange 3 m
Steckerkupplung fiir Versorgungskabel 29b | Yo mHUTeNb CoeanHUTENbHOTO Kabens (cepbiif) an. 3 M | 46732000.120
Pa3bém Ha naHesb A/1st NuTarowero Kabens Przedtuzacz kabla “szary” o dtug. 3 m
Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego Verldngerung fiir Sensoren, Lange 3 m
SD-Speicherkarte YAMMHUTENb ANA AAaTYMKOB AJ1. 3 M 466553.220 94
MnaTa namsatv SD Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 3 m
Karta pamieci SD 30 |Verlangerung fiir Sensoren, Linge 5 m
- o YANMHUTENb ANA [ATYMKOB AN. 5 M 466553.230 94
Dezentriert angeordnete Steuereinheit . P
OTAENbHbI 610K KOHTPOAA Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 5 m
Zdecentrowany zespot sterowania Hydraulische Regelarmatur
A . A 31 |B/I0K rMApaBAMYECKOrO YrpaBaeHUsA *
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel Czujnik ci$nienia
MHAYKTUBHBIM AATUYMK CKOPOCTM C Kabesiem 5 m
Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m Drucksensor 466113.200
32 |fatumk Aaenenus 466113.500 93
Anschlusskabel fiir Computer, Lange 12 m Czujnik ciSnienia -
CoeAMHUTENbHBIN Kabeslb KOMMbloTepa ANMHOM 12 M
Kabel taczacy do komputera o dtug. 12 m Drehzahlsensor 467100.100
33 | JaTumk 06/MuH 467100.086 93
Sensorenkabel, Lange 3 m + Versorgungskabel, Lange 5 m Czujnik RPM :
Kabenb faTumKkoB 4n. 3 M + nNuT. Kabenb an. 5 M Fiillmengen-Durchflussmesser
Kabel czujnikéw o dtug. 3 m + zasilajacy o dtug. 5 m 34 |Pacxofomep HanoNHeHMa *
Anschlusskabel fiir Wasserventile, Lange 3 m Przeptywomierz do napetniania
CoeMHnT. Kaﬁqnb ANA BOAAH. KNanaHoB A1. 3 M Kabel fiir allgemeine externe Steuerung
Kabel do zaworéw uktadu cieczowego o dtug. 3 m 36 |Kabenb a5 BHELHEro rNaBHOro NpMBoAa 46730000.090
Kabel do gt6 t i
Anschlusskabel fiir 6ldynamische Ventile, Lange 3 m ave o g Ownego sterowania
CoeayHMT. Kabesib AN1A MAPaBJL. KanaHoB . 3 M Schaummarkierer 520005C
Kabel do zaworéw hydraulicznych o dtug. 3 m 45 |MenHbiii Mapkep 5200052C #
Znacznik pianowy
Betriebsanleitung und Kurzanleitung Fiillstandsensor
MHCTPYKLMA + CNPABOYHMK NO 6bICTPOMY YMpaB/ieHuIo
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik 56 | Jarmk yposrs 466113.004 93
Czujnik poziomu
Verbindungskabel Bravo 300S - Delta 80
*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel: CoeanHUTENbHBIN Kabenb Bravo 300S - Delta 80 4675000.150
*CMompume aKceccyape! 6 2/1ase: ) CONTROL UNITS 61 Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Delta 80
Oprzyrzadowanie uzupetniajqce w rozdziale: Verbindungskabel Bravo 300S - Bravo 4005
CoeauHuTeNbHbINM Kabenb Bravo 300S - Bravo 400S 4674A0000.150

#Vervollstdandigendes Zubehér siehe Kapitel:
#Cmompume akceccyapel 8 2nase: ASSORTED ITEMS

#0przyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Bravo 4005

USB-Laufwerk fiir SD-Speicherkarten
USB cuuTbIBatoLLee ycTpoMcTBo Ans SD-kapT
Czytnik USB do kart pamigci SD

46700110
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VERSION FUR PFLANZENSCHUTZGERAT FrEPBULNAHAA OBPABOTKA -

MIT DIREKTANSCHLUSS NPAMOE COEANHEHUE

 Steuermoglichkeit von bis zu 7 e Bo3MoXXHOCTb ynpaBiieHus go 7
Teilbreiten. CEeKUMM LUTaHIU.
o Slot fiir SD-Speicherkarte. e He3p0 anAa nnatbl namaTH SD.

WERSJA DO OPRYSKIWACZA
~ POLOWEGO
Z BEZPOSREDNIM PODLACZENIEM

C€

e Mozliwo$¢ sterowania max 7
sekcjami cieczowymi belki.

» Gniazdo na karte pamieci SD.

Reihenspritzgerate
Fep6uumpHaa o6paboTka
Wersja Odchwaszczania

ART.-NR. Wege
KOA KaHanbl
KOD Sekcje

467 30401 4
467 30501 5
467 30701 7




INSTALLATIONSPLAN
UND PACKUNGSINHALT

Packungsinhalt:
B ynakoBke:
Opakowanie zawiera:
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MOHTAXHAA CXEMA U

COAEPXMMOE YNAKOBKU

COMPUTER
KOMIMbIOTEP
KOMPUTER

PLAN MONTAZUI
ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Computer
Komnbiotep
Komputer

Bajonetten-Haltebligel
BalloHeTHbIM OMOPHbIM KPOHLITENH
Wspornik z zamknieciem bagnetowym

Steckerkupplung fir Versorgungskabel
Pa3béM Ha naHesb 415 nUTaloLLero Kabens
Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego

SD-Speicherkarte
Mnata namatn SD
Karta pamieci SD

Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel
MHAYKTUBHBIM JATUMK CKOPOCTM C KabesiemM 5 M
Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m

Versorgungskabel, Lange 3 m
MuTarowmmn kabenb - AMHa 3 M
Kabel zasilajacy o dtug. 3 m

Anschlusskabel fiir Ventile und Sensoren, Lange 6 m
CoeanH1TENbHbIN Kabeb AR KNanaHoB 1 JaTYMKOB
LJIMHON 6 M

Kabel taczacy do zawordw i czujnikéw o dtug. 6 m

Betriebsanleitung und Kurzanleitung
MHCTPYKLMA + CMPaBOYHMK MO GbICTPOMY YrpaB/ieHIo
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik

*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel:
*CMompume akceccyapebl 8 2/1ase:
*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

#Vervollstindigendes Zubehor siehe Kapitel:
#Cmompume axceccyapbl 8 2nase:
#0przyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

CONTROL UNITS

Separat zu bestellen: SEITE  Zubehor: ART.-NR.  SEITE
3aKasbiBaeTcA OTAe/IbHO: CTP. Akceccyapbl: KoA CTP.
Do oddzielnego zamdwienia: STR. Akcesoria: KOD STR.
Regelarmatur mit Durchflussmesser GPS-Geschwindigkeitssensor
20 |B/10K yripaBaeHus C pacxo40MEPOM * 4 | Aatumk ckopoctn GPS 520100.694 92
Grupa sterujaca z przeptywomierzem Czujnik predkosci GPS
Verlangerung fiir Anschlusskabel, 4/5 Teilbr., Lange 3 m
yﬂnl;H':iTenb coeAnHUTENIbHOrO Kabensa 4/5 cek. 467305.110 94
29 |Przedtuzacz kabla 4/5 sek.o dtug. 3 m
Verlangerung fiir Anschlusskabel, 7 Teilbr., Lange 3 m
YA/ MHUTENb COeAMHUTENBHOMO Kabena 7 cek. an. 3 m | 467307110 94
Przedtuzacz kabla 7 sek.o dtug. 3 m
Verlangerung fiir Sensoren, Lange 3 m
YANMHWUTENb ANA AAaTYMKOB AN. 3 M 466553.220 94
Przedtuzacz do czujnikéw o dtug. 3 m
30 = - =
Verlangerung fur Sensoren, Lange 5 m
YanvHuTenb ana JaTYMKOB AN. 5 M 466553.230 94
Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 5 m
Drucksensor
466113.200
32 | flatumk aasnequs 93
Czujnik cisnienia 466113.500
Fiillmengen-Durchflussmesser
34 |Pacxozomep HanosHeHus *
Przeptywomierz do napetniania
Kabel fiir allgemeine externe Steuerung
36 |Kabesb Ans BHELUHETO aBHOrO MexaHW3mMa ynpaeneHus | 46730000.090
Kabel do ogdlnego sterowania zewnetrznego
Schaummarkierer
! 520005C
45 | MeHHbIM Mapkep #
Znacznik pianowy 5200052C
Fiillstandsensor
56 |Jartunk ypoBHs 466113.004 93
Czujnik poziomu
Verbindungskabel Bravo 300S - Delta 80
CoeanHUTENbHBIN Kabenb Bravo 300S - Delta 80 4675000.150
61 Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Delta 80

Verbindungskabel Bravo 300S - Bravo 400S
CoeanHuTeNbHbINM Kabesb Bravo 300S - Bravo 4005
Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Bravo 400S

4674A0000.150

Verschlusskappe fiir Kabelstecker 4 und 5 Teilbreiten
3arnywka Ana pa3béma 31EKTPONPOBOAKM ANA 4 U
5 cexkummn

zaslepka do tacznika okablowania 4 i 5 sekcji

ECS0023

Verschlusskappe fiir Kabelstecker 7 Teilbreiten
3arnylwKka Ans pasbEéma 31eKTPONpoBOAKK AnA 7
ceKkumn

zaslepka do tacznika okablowania 7 sekcji

ECS0024

USB-Laufwerk fiir SD-Speicherkarten
USB cuuTbIBatoLLee yCTpoMCTBO ANst SD-KapT
Czytnik USB do kart pamieci SD

46700110
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VERSION FUR REIHENSPRUHGERAT
MIT HYDRAULISCHEN STEUERUNGEN

« Integrierte Fiillstandanzeige

« Spezifische Software fiir
Reihenspritzgerate mit oder ohne
Riickgewinnungsleistung.

« Slot fiir SD-Speicherkarte.

« Optimales Preis-/Leistungsverhaltnis

« Angabe der effektiv im Behalter vorhandenen
Flissigkeitsmenge (optionaler Fiillstandsensor).

« Automatische Kalibrierung des Fiillstandsensors
mit Moglichkeit eines Exports/Imports der
charakteristischen Parameter des Behalters.

« Angabe der Restautonomie in Flache (ha/Acre)
oder Reihen (km/Meilen).

« Management und automatische Speicherung der
Zahlungen beziiglich jeder einzelnen Arbeit sowie
der Gesamtzahlungen der im Laufe einer Saison
erfolgten Behandlungen (SD-Speicherkarte).

* Management der mit einem
Riickgewinnungssystem der abgegebenen
Flissigkeit ausgestatteten Spritzmaschinen:
Angabe der effektiv aufgebrachten Zumessung
und des entsprechenden Volumens sowie der
Riickgewinnungsleistung in Prozenten.

/@5 00= YR @)

MHOIoPAA0BAA OBPABOTKA C
B/IOKAMU TMAPABJ/IMYECKOIO
YNPABJIEHMA

o BCTPOEHHbINM MHAMKATOP YPOBHS.
« CneupasnibHoe nporpamMmHoe obecrieyeHne

OJ1A arperatoB MHOropsA40BoM 06paboTKK
C unn 6e3 peKynepaumm.

o He3p0 AnA nnatbl naMaTH SD.
 [IpeBoCXOZHOE COOTHOLUEHHE LieHbl/

3KCNJlyaTaUMOHHbIX XapaKTePUCTUK.

YKazaHue AeMCTBUTEIbHOTO YPOBHS KMAKOCTHU B
LMCTEPHE (AOMNONHUTE/bHBIM AATUYMK YPOBHS).
ABTOMaTHYeCKan Ka/IM6poBKa JjaTumKa ypoBHA

C BO3MOXXHOCTbIO 3KCMOpTa/MMMNOpTa TUMOBbIX
napameTpoB LMCTEPHbI.

MHAMKaLMA 0CTaTOYHOM aBTOHOMMM MO Miowaam
(ra/aKkpbl) uam pagam (KM/munn).
ABTOMaTMYeCKOe ynpaB/JeHUe 1 3anmcb B NamATb
3HAYEHUM, MOJTYHEHHBIX CHETYMKAMM Kax oM
OTAe/IbHOM 06PaGOTKMU U MOJTHBIMKM CYMMaTOPamu
paboT, BbINOJIHEHHBIX B TEYEHUE Ce30Ha (KapTa
namaTu SD).

YnpaB/ieHWe MoIEBbIMM OMNPbICKMBATENAMM,
060pYAOBaHHBIMM CUCTEMON peKynepaLmm
BbIJIMTOM }KMAKOCTM: YKasaHWe HOPMbl BHECEHMS,
AEeNCTBUTENIbHO M3PacxXof0BaHHOro o6bema
XKUAKOCTU U 3(PDEKTUBHOCTM PabOoTbl CUCTEMbI
peKynepaumu B MPoLeHTax.

WERSJA WIELORZEDOWA ZE
STEROWANIEM HYDRAULICZNYM

C€

Wbudowany wskaznik poziomu zbiornika
Specjalne oprogramowanie do
opryskiwaczy sadowniczych z lub bez
odzysku.

Gniazdo na karte pamieci SD
Doskonaty stosunek jakosci/ceny

Wskazanik realny poziomu cieczy znajdujacej
sie w cysternie (opcjonalny czujnik poziomu).
Kalibracja automatyczna czujnika poziomu

z mozliwoscia eksportowania/importowania
charakterystycznych parametrow cysterny.
Wskazanie pozostatej autonomii na powierzchnl
gleby (ha/akry) lub rzedach (km/mile).
Zarzadzanie i zapisywanie automatyczne
licznikow kazdego pojedynczego cyklu pracy i
ogolnych sumatorow zabiegow wykonanych w
ciagu danego sezonu (karta pamieci SD).
Zarzadzanie opryskiwaczami wyposazonymi w
system odzysku rozprowadzonej cieczy:
wskazanie dozowania i ilosci realnie
rozprowadzonej oprz zdolnoci odzysku w
procentach.

Version fiir Reihenspritzgerate
AAna MHoropsaaoBoi o6p.
Wersja Wielorzedowa
ART.-NR. Wege Hydraulikfunktionen
KOA KaHanbl mapaBnnueckue byHKUuM
KOD Sekcje Funkcje hydrauliczne
467 33511 5 7
467 33711 7 7
467 33721 7 9




COMPUTER ‘

m KOMIMbKOTEP
PRECISION

KOMPUTER & =

INSTALLATIONSPLAN MOHTAXHAA CXEMA U PLAN MONTAZUI
UND PACKUNGSINHALT COZEPXXMMOE YNAKOBKU ZAWARTOSC OPAKOWANIA

=
Ham)
T -

Packungsinhalt: Separat zu bestellen: SEITE Zubehor: ART.-NR.  SEITE
B ynakoBske: 3aKasbiBaeTcA OTAe/IbHO: CTP. Akceccyapbi: KoA CTP.
Opakowanie zawiera: Do oddzielnego zaméwienia: STR. Akcesoria KOD STR.
Computer Regelarmatur mit Durchflussmesser GPS-Geschwindigkeitssensor
KomnbloTep Bnok ynpasneHua c pacxogomepom * 4 | fatumk cropocTn GPS 520100.694 92
Komputer Grupa sterujaca z przeptywomierzem Czujnik predkosci GPS
i N i Verlangerung fiir “schwarzes” Anschlusskabel, Lange 3 m
E:Jq%r:,eet-ﬁ;qu,!,toe;,:EgleoﬂmTeﬁH 29a|YpmHutens COSAHUTENbHOMO Kabena (4épHbif) An. 3M | 46732000.110
Wspornik z zamknigciem bagnetowym Przedtuzacz kabla “czarny” o dtug. 3m
” Verléngerung fiir “graues” Anschlusskabel, Lange 3 m
Steckerkupplung fiir Versorgungskabel 29b | YamHUTE b COBAMHUTENBHOTO Kabens (cepbiit) An. 3 M | 46732000.120
Pa3béMm Ha naHesb A1A NuTaloLero Kabens Przedtuzacz kabla “szary” o dtug. 3 m

Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego

Verlangerung fiir Sensoren, Lange 3 m
YAMMHUTE b ANA BATYUKOB ANl 3 M 466553.220 94
Mnata namat SD Przedtuzacz do czujnikéw o dtug. 3 m
Karta pamieci SD 30 | Verlangerung fiir Sensoren, Linge 5 m
Dezentriert angeordnete Steuereinheit g'q“"(‘j'i'”?'e“" é"'" p-a.T‘.‘I:'.'“’B A(ﬂ' 5 ”'% 466553.230 94
OTzenbHbIA 610K KOHTPOAA rzedtuzacz do czujnikow o dtug. o m
Zdecentrowany zespoét sterowania Hydraulische Regelarmatur

31 |BnioK rnapasaM4ecKoro ynpasneHns
Czujnik cisnienia

SD-Speicherkarte

Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel
MHAYKTUBHBINM AAaTUMK CKOPOCTH C Kabenem 5 M

Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m Drucksensor 466113.200

— - 32 | fatunk pasnenuns 466113.500 93
Anschlusskabel fiir Computer, Lange 12m Czujnik ci$nienia -
CoeauHUTENbHBIM Kabenb KomnbloTepa ANMHOM 12 M
Kabel taczacy do komputera o dtug. 12 m a3 Zﬁﬁﬁihssemﬂ 467100.100 0
Se%sorenkabel, L'aingeéi m+ Versorgﬁungskabel, Lange 5m Czujnik RPM 467100.086
Kabenb fatumkoB An. 3 M + nNUT. Kabenb an. 5m ™ _
Kabel czujnikow o dtug. 3 m + zasilajacy o dtug. 5 m 34 ;:Eg%gj:paifgﬂﬁgfﬂf sser *

Anschlusskabel fiir Wasserventile, Lange 3 m Przeptywomierz do napetniania
CoeanHnT. Kabeb ANA BOAAH. KNAMaHOB A/l 3 M Kabel fiir allgemeine externe Steuerung
Kabel taczacy do zaworéw wody o dtug. 3 m 36 |Kabesib 419 BHELWHEro r/1aBHOrO NPUBOAA 46730000.090

Anschlusskabel fiir 6ldynamische Ventile, Lange 3 m Kabel do gtdwnego sterowania
CoeamHUT. Kabenb ANA rMapassl. KaanaHoB 41. 3 M Fiillstandsensor

Kabel taczacy do zawordéw hydraulicznych o dtug. 3 m 56 |/[laTumK ypoBHA 466113.004 93
Czujnik poziomu

Betriebsanleitung und Kurzanleitung :
Verbindungskabel Bravo 300S - Delta 80

l,;IHé: prKL‘KH gf“"-“‘ s °”“,§'k"- oo 6HCpoo-f(Ay ynpas/iennio } CoeanHUTENbHBIN Kabenb Bravo 300S - Delta 80 4675000.150
odrecznik Obstugl 1 szybki przewodnt Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Delta 80

Verbindungskabel Bravo 300S - Bravo 4005
CoeauHuTENbHBIM Kabenb Bravo 300S - Bravo 4005 4674A0000.150
Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Bravo 400S

*Vervollstdandigendes Zubehor siehe Kapitel: USB-Laufwerk fiir SD-Speicherkarten
“Cmompume axceccyapel 8 2/1ase: ) CONTROL UNITS USB cuuTbiBaloljee yCTPOICTBO AnA SD-KapT 46700110
*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale: Czytnik USB do kart pamieci SD
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COMPUTER
KOMIMbIOTEP
KOMPUTER

VERSION FUR REIHENSPRUHGERAT
MIT DIREKTANSCHLUSS

Integrierte Fiillstandanzeige
Spezifische Software fiir
Reihenspritzgerate mit oder ohne
Riickgewinnungsleistung.

Slot fiir SD-Speicherkarte.
Optimales Preis-/Leistungsverhaltnis

Angabe der effektiv im Behalter vorhandenen
Flissigkeitsmenge (optionaler Fiillstandsensor).
Automatische Kalibrierung des Fiillstandsensors
mit Moglichkeit eines Exports/Imports der
charakteristischen Parameter des Behalters.
Angabe der Restautonomie in Flache (ha/Acre)
oder Reihen (km/Meilen).

Management und automatische Speicherung
der Zahlungen beziiglich jeder einzelnen Arbeit
sowie der Gesamtzahlungen der im Laufe

einer Saison erfolgten Behandlungen (SD-
Speicherkarte).

Management der mit einem
Riickgewinnungssystem der abgegebenen
Flissigkeit ausgestatteten Spritzmaschinen:
Angabe der effektiv aufgebrachten Zumessung
und des entsprechenden Volumens sowie der
Riickgewinnungsleistung in Prozenten.

MHOIorA0BAA OBPABOTKA -
NMPAMOE COEAMHEHUA

BcTpoeHHbIM MHAUKATOp YPOBHA.
CneuunanbHoe NporpaMMHoe o6ecrnedyeHue
ANl arperaTtoB MHOrOpsA0BOM 06paboTKM
c niu 6e3 peKynepaumm.

FHe3p0 Ana naatbl namaTh SD.
MpeBocxopHoe COOTHOLEHUE LieHbl/
3KCMJ1yaTaLMOHHbIX XapaKTePUCTHK.

YKazaHue 4eNCTBUTENIbHOTO YPOBHS KUAKOCTU B
LMCTEpHE (BOMOHUTENbHBINA JAaTUYMK YPOBHS).
ABTOMaTHYECKas KaMOpOBKa JaTuMKa YpoBHS C
BO3MOYHOCTb 3KCMOPTa/MMMOPTa XapaKTepHbIX
napameTpoB LIUCTEPHBI.

YKazaHue 0CTaToYHOM aBTOHOMMM MO NMOBEPXHOCTH
(ra/aKpbl) X pagam (KM/Muan).
ABTOMaTM4eCKoe ynpaB/eHMe 1 3an1cb B MaMATb
3HAUEHMM, MOJYYEHHBIX CYETUMKAMM KK A0M
OTAe/NbHOM 06paboTKU M MOJHBbIMM CyMMaTopamm
paboT, BbINOJIHEHHbIX B TEYeHUe ce30Ha (KapTa
namaTn SD).

YnpaBnieH1e onpbICKMBAOLLMMI arperatamu,
OCHALLEHHBIMM CUCTEMOM peKynepaLyu BbLIUTOM
MAKOCTU C yKa3aHMeM HOPMbI BblIMBA,
ZeNCTBUTE/IbHO pacnpesesieHHOro ob6bema
npenapara 1 3pbeKTMBHOCTU peKynepaumm B
npoLeHTax.

WERSJA WIELORZEDOWA
Z BEZPOSREDNIM PODLACZENIEM

€

+ Wbudowany wskaznik poziomu zbiornika

« Specjalne oprogramowanie do
opryskiwaczy sadowniczych z lub bez
odzysku.

e Gniazdo na karte SD

Doskonaty stosunek jakosci/ceny

« Wskazanik realny poziomu cieczy znajdujacej
sie w cysternie (opcjonalny czujnik poziomu).
Kalibracja automatyczna czujnika poziomu

z mozliwoscia eksportowania/importowania

charakterystycznych parametrow cysterny.

« Wskazanie pozostatej autonomii na powierzchni
gleby (ha/akry) lub rzedach (km/mile).

« Zarzadzanie i zapisywanie automatyczne
licznikow kazdego pojedynczego cyklu pracy i
ogolnych sumatoréw zabiegdw wykonanych w
ciagu danego sezonu (karta pamieci SD).

« Zarzadzanie opryskiwaczami wyposazonymi w
system odzysku rozprowadzonej cieczy:
wskazanie dozowania i ilosci realnie
rozprowadzonej oprz zdolnoci odzysku w
procentach.

Reihenspritzgerate
[lna MHoropszoBoi o6p.
Wersja Wielorzedowa
ART.-NR. Wege
Ko KaHanbi
KOD Sekcje
467 31401 4
467 31501 5
467 31701 7




COMPUTER |
KOMIbIOTEP

PRECISION

KOMPUTER =

INSTALLATIONSPLAN MOHTAYXHAA CXEMA U PLAN MONTAiUI
UND PACKUNGSINHALT COZIEPXXMMOE YNMAKOBKU ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Packungsinhalt: Separat zu bestellen: SEITE Zubehor: ART.-NR. SEITE
B ynakoeke: 3aKasblBaeTcs OTAe/bHO: CTP. Axkceccyapbl: Ko4 CTP.
pakowanie zawiera: Do oddzielnego zaméwienia: STR. Akcesoria: KOD STR.
Computer Regelarmatur mit Durchflussmesser GPS-Geschwindigkeitssensor
Komnblotep B/IOK yNpaB/eHms C pacxo * 4 |fatumk ckopocTu GPS 520100.694 92
LOMEPOM de m
Komputer I Grupa sterujaca z przeptywomierzem Czujnik predkosci GPS

Bajonetten-Haltebiigel Verlangerung fiir Anschlusskabel, 4/5 Teilbr., Lange 3 m
LLITHIKOBbIN KpenesHbIl KpOHLITENH YANMHUTENb COeAMHUTENBHOTO Kabena 4/5 cek. 467305.110 94

H i an. 3 M

Wspornik z zamkniemem bagnetowym 29 |Przedtuzacz kabla 4/5 sek.o dtug. 3 m

Anschlussbuchse fiir Versorgungskabel Verlangerung fiir Anschlusskabel, 7 Teilbr., Linge 3 m

Pa3bém Ha naHe/lb A1 NMTalOLLETO Kabess YAnMHUTENb coeiHMTENbHOTO Kabens 7 cek. an. 3 m | 467307110 94
Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego Przedtuzacz kabla 7 sek.o dtug. 3 m

SD-Speicherkarte Verlangerung fiir Sensoren, Lange 3 m

Kapta namati SD YAMMHUTENb ANA AATYMKOB ANl 3 M 466553.220 94
Karta pamieci SD 30 Przedtuzacz do czujnikéw o dtug. 3 m
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m Verléngerung fiir Sensoren, Lange 5 m
langem Kabel YA/MHUTENb AN ATYUKOB AN1. 5 M 466553.230 94
MHAYKTUBHBIN AATHYMK CKOPOCTH C Kabenem 5 M Przedtuzacz do czujnikéw o dtug. 5 m
Czujnik indukcyjny p"redkosa z kablem 5 m Drucksensor 466113.200
Versorgungskabel, Lénge 3 m 32 | fatumk Aasnenua 466113.500 93
ToKonoAaloWw KaGenb - AMHa 3 M Czujnik cisnienia -
Kabel zasilajacy o dtug. 3 m Fiillmengen-Durchflussmesser
Anschlusskabel fiir Ventile und Sensoren, 34 |Pacxofomep HanonHeHms *
Lange 6 m Przeptywomierz do napetniania
CoeauHuTeNbHbI 2366’“’ ANA KNanaHoB 1 Kabel fiir allgemeine externe Steuerung
f(lap’l"tm AMHOMOM iKi o diug. 6 36 |Kabenb ans BHeLIHEro r1aBHoOro MexaHWama ynpasneHus | 46730000.090

abel taczacy zawory 1 czujniki o dtug. 6 m Kabel do ogdlnego sterowania zewnetrznego
Betriebsanleitung und Kurzanleitung Fiillstandsensor
MHCTPYKUMA + CNPaBOYHUK 56 |[aTumK ypoBHs 466113.004 93

Podrecznik obstugi i szybki przewodnik Czujnik poziomu
Verbindungskabel Bravo 300S - Delta 80
CoeapHuTeNbHbINM Kabesb Bravo 300S - Delta 80 4675000.150
Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Delta 80
Verbindungskabel Bravo 300S - Bravo 400S

CoeaunHuTeNbHBIN Kabesb Bravo 300S - Bravo 400S  [4674A0000.150
Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Bravo 400S

\B{erschlusskappe fur Kabelstecker 4 und 5 Teilbreiten4

arnylwKa 418 pasbéma 3/1eKTPONpPOBOAKK ANA 4 1

5 CeRruMiA ECS0023
za$lepka do tacznika okablowania 4 i 5 sekcji

Verschlusskappe fiir Kabelstecker 7 Teilbreiten

61

A 4

3arnywka Anst pasbéma 31EKTPONPOBOAKM ANA 7 ECS0024
*Vervollstindigendes Zubehor siehe Kapitel: Ce!‘l““’i‘( do tacznika okabl ia 7 sekcii
“CMompume aKceccyapbi 8 2/1age: CONTROL UNITS zaslepka do tacznika okablowania 7 sekcji

*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale: USB-Laufwerk fiir SD-Speicherkarten
USB cuuTbIBaloLee YCTPOMCTBO Ans SD-KapT 46700110

Czytnik USB do kart pamigci SD

ARAG C110 ARAG C110 ARAG C110 ARAG C110 A G C110 ARAG C110 ARAG C11 35




COMPUTER
KOMIMbIOTEP
KOMPUTER

VERSION SPRUHGERAT MIT
DIREKTVERBINDUNG AN
STELLANTRIEBSTEUERUNG

BAPUAHT MCMOJIHEHUA OMPbICKUBATE/IA

C NPAMbIM NOAK/TFOYEHUEM K
MCNOJIHUTE/IbHbIM MEXAHU3MAM

Integrierte Fiillstandanzeige
Spezifische Software

fiir Spriihradgerate fiir
Mehrfachbehandlungen.

Verwaltung der Wandsteuerung
Wechselschalter zum SchlieBen eines
kompletten Spriihrades

Manuelle/automatische Verwaltung der
Wandsteuerung, die den Luftstrom vollstandig
stoppt und somit die Driftwirkung im
entsprechenden Gebiet (Pufferzone) reduziert.
Der Wechselschalter zum SchlieRen eines
kompletten Spriihrads ermoglicht, das Spritzen
einer Seite in den Kurven schnell zu blockieren.
Angabe der effektiv im Behalter vorhandenen
Flussigkeitsmenge (optionaler Fiillstandsensor).
Automatische Kalibrierung des Fiillstandsensors
mit Moglichkeit eines Exports/Imports der
charakteristischen Parameter des Behalters.
Angabe der Restautonomie fiir die Behandlung
in Flache (ha/Acre) oder Reihen (km/Meilen).
Management und automatische Speicherung
der Zahlungen beziiglich jeder einzelnen Arbeit
sowie der Gesamtzahlungen der im Laufe

einer Saison erfolgten Behandlungen (SD-
Speicherkarte).

BcTpoeHHbIM MHAMKATOp YPOBHA.
CneumanbHOEe NporpaMMHoe
obecneyeHne gna
MHOIro(yHKLMOHANbHbIX
BEHTUJIATOPHBIX OMpbICKMBATENEN.
YnpaBsiieHWe NpUBOAOM 3aCJIOHOK.
Tym6nep ANs 3aKpbITUA BCEro
BeHTU/IATOPA.

PyyHoe/aBTOMaTMuYeCKOE ynpaB/ieH1e NPUBOLOM
3aCJIOHOK, CMOCOGCTBYOLLEE NOJIHOMY OCTaHOBY
BO3JYLUHOIO MOTOKA, C/1eA0BaTE/IbHO, CHUNKEHMIO
CHoca Kanesib B 6ydepHbIX 30Hax.

Tym61ep A/ 3aKpbITUA BCEro BEHTMIATOPA
No3BO/IAIET GbICTPO NPEKPATUTH OMPbICKMBAHME C
0/ZJHOM CTOPOHbI BO BpeMs NMOBOPOTOB.

YKaszaHue AeMCTBUTENIbHOTO YPOBHSA KUAKOCTU B
uMcTepHe (AOMNOJIHUTEIbHBIM AAaTUYMK YPOBHSA).
ABTOMaTMuYECKasA KasMBpoBKa JaTuyMKa YpoBHA C
BO3MOXHOCTb 3KCMOPTa/MMMOPTa XapaKTEPHbIX
napameTpoB LIUCTEPHbI.

YKaszaHue 0CTaTo4HOM aBTOHOMMM MO
NOBEPXHOCTU (ra/akpbl) UM pagam (KM/Mun).
ABTOMaTHYeCKOe ynpaB/ieHWe U 3anucb B NamATb
3HAYEHUM, NOYYEHHbIX CHETUMKAMM KaxKAoM
oTAesIbHOM 06paboTKM U MOJIHBIMM CYMMaTOpamMu
paboT, BbINOJHEHHbIX B TEYEHME Ce30Ha (KapTa
namsaTu SD).

WERSJA OPRYSKIWACZA Z POLACZENIEM
BEZPOSREDNIM ZE STEROWANIEM
SILOWNIKOW

new
C€

Version fiir Pflanzenschutzgerate
BapuaHT ucnosiHeHUa Ana onpbicKMBaTeNs
Wersja rozpylacza

ART.-NR. Wege

KOA KaHanb!

KOD Sekcje
D 467 344A1T 4
D 467 346A1T 6

» Wbudowany wskaznik poziomu zbiornika
» Specjalne oprogramowanie dla
opryskiwaczy sadowniczych
Zarzadzanie sterowaniem grodzi
Przetacznik do zamykania kompletnej
belki

« Zarzadzanie reczne/automatyczne sterownikiem
grodzi, ktére umozliwia catkowite zatrzymanie
przeptywu powietrza i, co za tym idzie,
zredukowanie efektu znoszenia w strefach
buforowych (buffer zone).

o Przetacznik do zamykania kompletnej belki
umozliwia szybkie zablokowanie opryskiwania z
jednej strony podczas zakretow.

« Wskazanie poziomu cieczy realnie znajdujacej

sie w cysternie (opcjonalny czujnik poziomu).

Kalibracja automatyczna czujnika poziomu

z mozliwoscia eksportowania/importowania

charakterystycznych parametrow cysterny.

« Wskazanie pozostatej autonomii na
powierzchnie pola (ha/akry) lub rzedach (km/
mile).

« Zarzadzanie i zapisywanie automatyczne
licznikow kazdego pojedynczego cyklu pracy i
ogolnych sumatorow zabiegdw wykonanych w
ciagu danego sezonu (karta pamieci SD).

NUR fiir MOTORISIERTE Ventile der Serie 863 - 873
TOJNbKO ana NPMBOOHbIX knanaHoB cepuu 863 - 873
TYLKO do zaworéw ZMOTORYZOWANYCH serii 863 - 873



INSTALLATIONSPLAN
UND PACKUNGSINHALT

7

MOHTAXHAA CXEMA U
COAEPYXUMOE YINAKOBKU

()

COMPUTER
KOMIbIOTEP
KOMPUTER

PLAN MONTAZUI

ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Packungsinhalt: Zubehor: ART.-NR. SEITE Zubehor: ART.-NR.  SEITE
B ynakoBke: Akceccyapbl: KOA CTP. Akceccyapbl: KOA CTP.
pakowanie zawiera: Akcesoria: KOD STR. Akcesoria: KOD STR.
Computer GPS-Geschwindigkeitssensor Verlangerung fur Stellantriebe, Lange 3 m
Komnblotep 4 | latumk ckopocTn GPS 520100.694 92 YANMHUTE b ANA MCMON. MEX-MOB A/IMHOM 3 M | 4668002.090
Komputer Czujnik predkosci GPS Przedtuzacz dla wwsitownikow dt. 3 m
5 . . Verlangerung furr Anschlusskabel, 4/5 Verlangerung fiir Stellantriebe, Lange 5 m
fﬁfgﬂg;ﬁ? ,Tpag,ﬁl,’,t‘fj,l; KPOHILITEIH Teilbr., Lange 3 m 35| YanmHuTenb 418 UCrol. MeX-MOB A/IMHOM 5 M | 4668002.091
. e YANMHUTENb COe AMHUTENIbHOTO Przedtuzacz dla sitownikow dt. 5 m
Wspornik z zamknieciem bagnetowym K§6enﬂ 475 cex. . 3 m 467305.110 94
- . Y Verlangerung fiir Stellantriebe, Lange 7 m
Anschlussbuchse fiir Versorgungskabel I;rzedtuzacz kabla 4/5 sek.o dtug. YANMHUATENb ANA UCTON. MEX-MOB A/MHOM 7 M | 4668002.092
Pa3bém Ha NaHesb ANA NUTatoLLero kabens 293 m Przedtuzacz dla sitownikéw dt. 7 m
Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego Verlangerung fiir Anschlusskabel, 7 Teilbr., - . -
- Linge 3 m Kabel fiir allgemeine externe Steuerung
SD-Speicherkarte YAnMHNTENb CoeAMHMTENbHOTO Kabens| 467307.110 | 94 36| Kabe/b AN BHelHero r/1aBHOTO MexaHMama 46730000.090
Kapta namsati SD 7'cek. an. 3 m yNpag/ieHus :
Karta pamieci SD Przedtuzacz kabla 7 sek m Kabel do ogélnego sterowania zewnetrznego
edtuzacz kabla 7 sek.o dtug. 3
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m Verlangerung fiir Sensoren, Lange 3 m Fiillstandsensor
langem Kabel YANMHUTENb ANA AATYMKOB A, 3 M 466553.220 | 94 56 | latunk ypoBHs 466113.004 93
VHAYKTUBHBIM AATUMK CKOPOCTM C Kabenem 5 m 30 Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 3 m Czujnik poziomu
Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m i R
) yiny p“e Verléngerung fiir Sensoren, Lange 5 m Xerbmdungskabej Brasvo 30305 D;%Bas S_OD t
¥ersorgungskabﬁl, Iéange 3m ; YAMMHATENs /1A AaT9MKOB AN. 5 M | 466553.230 | 94 | | g0 PURMTE/IEHEIM KaGENL Bravo € | 4675000.150
Kgggrgggg?;c‘; ';ad&ngb -3,qn11mna M Przediuzacz do czujnikéw o dtug. 5 m 61 Kabel podtaczeniowy Bravo 3005 - Delta 80
_ - Drucksensor 466113.200 Verbindungskabel Bravo 300S - Bravo 400S
Anschlusskabel fiir Ventile und Sensoren, - S "
I(':énge 4m e 32 @;J;‘r:"l:: ﬂ?é?\li]::igﬂ 466113.500 | 93 } CoepuHmTenbHbIN Kabenb Bravo 3005 - Bravo | 462420000.150
OeMHUTENbHBIN Kabesb /1A KnanaHos u .
JATUKOB JIHOM 4 M Fiillmengen-Durchflussmesser Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Bravo 400S
Kabel taczacy zawory i czujniki o dtug. 4 m 34 | Pacxoomep HanosHeHUA * Verschlusskappe fiir Kabelstecker 4 und 5
Betriebsanleit 4K leit Przeptywomierz do napetniania Teilbreiten
Mic?sy;az:kiz%:gquil;(zan eitung iarnsyuma AN1A pa3béMa 3N1eKTPONPOBOAKM ANs ECS0023
3 at ¥ . 15 cekumn
Podreczntk obstugi i szybki przewodnik zaslepka do tacznika okablowania 4 i 5 sekcji
Verschlusskappe fiir Kabelstecker 7 Teilbreiten
3arnywKka Ana pasbéma 371eKTPONpPOBOAKM ANA
Separat zu bestellen: SEITE 7 ce}(’u”ﬁ ANA P POMPOBOAKH A ECS0024
3aKasblBaeTcA 0TAe/IbHO: CTP. zaslepka do tacznika okablowania 7 sekcji
Do oddzielnego zaméwienia: STR. USB-Laufwerk fiir SD-Speicherkarten
USB cuuTbiBatoLLee ycTpoMCcTBo Ans SD-kapT 46700110

Regelarmatur mit Durchflussmesser
BoK ynpaBneHus ¢ pacxo4oMepoM
Grupa sterujaca z przeptywomierzem
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*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel:
*CMompume aKkceccyapsl 8 2/1ase:
*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

CONTROL UNITS

Czytnik USB do kart pamieci SD




COMPUTER
KOMIMbIOTEP
KOMPUTER

VERSION FUR SPRUHGERAT
MIT DIREKTANSCHLUSS

Integrierte Fiillstandanzeige
Spezifische Software fiir Spriihradgerate
fiir Mehrfachbehandlungen.

Slot fiir SD-Speicherkarte.

Optimales Preis-/Leistungsverhaltnis.

Angabe der effektiv im Behalter vorhandenen
Flissigkeitsmenge (optionaler Fiillstandsensor).
Automatische Kalibrierung des Fiillstandsensors
mit Moglichkeit eines Exports/Imports der
charakteristischen Parameter des Behalters.
Angabe der Restautonomie fiir die Behandlung
in Flache (ha/Acre) oder Reihen (km/Meilen).
Management und automatische Speicherung
der Zahlungen beziiglich jeder einzelnen Arbeit
sowie der Gesamtzahlungen der im Laufe

einer Saison erfolgten Behandlungen (SD-
Speicherkarte).

BAPMAHT MCMOJIHEHMS
J191 ONPbICKMBATE/IA - NMPAMOE
COEAUHEHMS

BcTpoeHHbIM MHAMKATOP YPOBHSA.
CneuyManbHoe NporpammMHoe
obecneyeHue gna
MHOro@yHKLMOHaIbHbIX
BEHTMJIATOPHbIX ONpbICKMBATENEN.
F'Hespo gna nnatbl namaT SD.
MpeBocxogHoe COOTHOLIEHHUE LeHbl/
JKCMJlyaTaLMOHHbIX XapaKTEPUCTHUK.

YKaszaHue AeMCTBUTENIbHOTO YPOBHS KUAKOCTU B
umcTepHe (A0MNOSHUTE/IbHBIM AAaTUYMK YPOBHS).
ABTOMaTHYeCKaa KainMbpoBKa AaTyMKa YPOBHA C
BO3MOKHOCTb 3KCMOPTa/MMMOPTa XapaKTepHbIX
napameTpoB LIMCTEPHbI.

YKasaHue 0CTaTo4yHOM aBTOHOMMM MO
NOBEPXHOCTU (ra/aKkpbl) UM pagam (KM/MUK).
ABTOMAaTUYECKOE yrpaB/ieHME M 3anucb B NamMATb
3HAYEHUIM, NOJYYEHHbIX CHETUMKAMM KAKAOM
oTAe/IbHOM 06paboTKM U MOJIHBIMM CYMMaTOpPaMu
paboT, BbINO/HEHHbIX B TEYEHME Ce30Ha (KapTa
namaTu SD).

WERSJA DO OPRYSKIWACZA
SADOWNICZEGOZ BEZPOSREDNIM
PODLACZENIEM

C€

« Wbudowany wskaznik poziomu zbiornika

« Specjalne oprogramowanie dla
opryskiwaczy sadowniczych

¢ Gniazdo na karte pamieci SD

Doskonaty stosunek jakosci/ceny

« Wskazanie poziomu cieczy realnie znajdujacej
sie w cysternie (opcjonalny czujnik poziomu).
Kalibracja automatyczna czujnika poziomu

z mozliwoscia eksportowania/importowania

charakterystycznych parametrow cysterny.

« Wskazanie pozostatej autonomii na
powierzchnie pola (ha/akry) lub rzedach (km/
mile).

« Zarzadzanie i zapisywanie automatyczne
licznikow kazdego pojedynczego cyklu pracy i
o0goblnych sumatoréw zabiegéw wykonanych w
ciagu danego sezonu (karta pamieci SD).

Version fiir Pflanzenschutzgerate
BapuaHT MCMONHEHUA ANA onpbiCKUBaTENA
Wersja rozpylacza

ART.-NR. Wege
KOoA KaHanb!
KOD Sekcje

467 34401 4

467 34601 6




INSTALLATIONSPLAN
UND PACKUNGSINHALT

MOHTAXHAA CXEMA U
COAEPYXMMOE YINAKOBKU

COMPUTER
KOMIMbIOTEP
KOMPUTER

PLAN MONTAZUI
ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Packungsinhalt: Zubehor: ART.-NR. SEITE Zubehdr: ART.-NR.  SEITE
B ynakoBke: AKceccyapbl: Ko4 CTP. AKCQCC!@P"'- Ko4 CTP.
pakowanie zawiera: Akcesoria: KOD STR. Akcesoria: KoD STR.
Computer GPS-Geschwindigkeitssensor Kabel fiir allgemeine externe Steuerung
KomnbloTep 4 | JlaTumk cKopocTH GPS 520100.694 | 92 36 Kabenb 419 BHELLHEro rNaBHOr0 MexaHm3ma 46730000.090
Komputer Czujnik predkosci GPS ynpassieHna
Veria fir Anschiusskabel 275 Kabel do ogélnego sterowania zewnetrznego
W A penexHaiv kp YA/MHUTENb COeAUHUTENIBHOTO 56 | Jatumk ypoBHs 466113.004 93
spornik z zamknieciem bagnetowym Kabens 4/5 ceK. . 3 M 467305.110 94 Czujnik poziomu
Anschlussbuchse fiir Versorgungskabel grzed{uiacz kabla 4/5 sek.o dtug. Verbindungskabel Bravo 3005 - Delta 80
Pa3bém Ha naHelb A/1A NUTalLLero Kabesns 29;3m CoeanHUTENbHBIN Kabenb Bravo 3005 - Delta 80 | 4675000.150
Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego \L/grr]léingge;;mg fiir Anschlusskabel, 7 Teilbr., Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Delta 80
SD-Speicherkarte y,qng:Hmenb CoeAMHUTENbHOTO Kabens| 467307.110 94 61 Verbindungskabel Bravo 300S - Bravo 400S
KapTa namsaTtu SD 7 CeK. an. 3 M CoeanHuTeNbHDLIM Kabenb Bravo 300S - Bravo 4674A0000.150
Karta pamieci SD Przedtuzacz kabla 7 sek.o dtug. 3 m 4005 '
. . - Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Bravo 4005
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m Verlangerung fiir Sensoren, Lénge 3 m
langem Kabel YANMHUTENb AN AATYMKOB AN1. 3 M 466553.220 | 94 Verschlusskappe fiir Kabelstecker 4 und 5 Teilbreiten
MHAYKTUBHBIN AATHMK CKOPOCTH C Kabeniem 5 M Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 3 m 3arnywka Ana pasbéma 3/1eKTPONPOBOAKM ANA ECS0023
Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m 30 Verls fir s G 5 415 cekumi
— erlangerung fir Sensoren, Lange 5 m élepk. ika ok iadi KCii
Versorgungskabel, Lange 3 m YANMHATE b ANA AATYMKOB AN. 5 M 466553.230 | 94 zadlepka do tacznika okablowania 415 sekcji
-ll(—ggg[lcz)gg%]l‘*;c‘; Zagleungb' '3'%1““3 3m Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 5 m Verschlusskappe fiir Kabelstecker 7 Teilbreiten
_ _ Drucksensor 466113.200 3arnywwKa AN pasbéma 3/IEKTPONPOBOAKM A/ ECS0024
Anschlusskabel fiir Ventile und Sensoren, 32 | laTunk aasneHmsa : 93 7 ceKumn
Lange 4 m Czujnik ciénienia 466113.500 zaslepka do tacznika okablowania 7 sekcji
CoeanH1TENbHBIN Kabesib 1A KanaHos 1 ” -
[ATYMKOB [UTMHOM 4 M Fiillmengen-Durchflussmesser USB-Laufwerk flir SD-Speicherkarten
Kabel taczacy zawory i czujniki o dtug. 4 m 34 |Pacxozfomep HanosHeHus * USB cumTbiBaloLee yCTpoMCcTBO Ans SD-KapT 46700110
- X - Przeptywomierz do napetniania Czytnik USB do kart pamieci SD
Betriebsanleitung und Kurzanleitung
MHCTPYKUMA + CnpaBOYHMK
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik
Separat zu bestellen: SEITE
3aKasblBaeTcA 0TAe/IbHO: CTP.
Do oddzielnego zaméwienia: STR.

Regelarmatur mit Durchflussmesser
Bnok ynpaBneHus ¢ pacxooMepom
Grupa sterujaca z przeptywomierzem
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*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel:

*CMompume akceccyapsl 8 21age:

*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

CONTROL UNITS




COMPUTER
KOMIMbIOTEP
KOMPUTER

Bravo 180S ist der kleinste Computer der
Precision Farming-Produktreihe, der deshalb
jedoch nicht weniger Performance bietet.
Ein kompaktes und wirtschaftliches, jedoch
gleichzeitig auBerordentlich effizientes und
prazises Instrument, das den Anspriichen
der Benutzer sowohl mittelgroBer als

auch kleiner Landwirtschaftmaschinen
gleichermafen zu entsprechen weis.

« Integrierte Fiillstandanzeige

o Anschliisse fiir GPS und allgemeine
Fernbedienung

o USB-Anschluss fiir Datentransfer und
Software-Aktualisierung

EIGENSCHAFTEN

« Fiir spezifische Anwendungen ausgelegte
Software: Pflanzenschutz-, Spriih- und
Reihenspriihgerate

« Behalterfiillstandanzeige (optionaler
Fillstandsensor)

« Automatische Kalibrierung des Behalterprofils
Uber Durchflussmesser der Linie mit moglichem
Export der Parameter iiber USB

« Automatische Regulierung tber Erfassung
von Durchflussmenge oder Druck (iiber
Durchflussmesser oder Drucksensor)

« Automatische Spritzfunktionsunterbrechung bei
Unterschreiten des eingestellten Mindestdrucks,
so dass die Diisen stets innerhalb ihres
Einsatzbereichs arbeiten.

o Automatische SchlieBung des Hauptventils
bei Unterschreiten der vom Benutzer
fur die Behandlung eingestellten
Mindestgeschwindigkeit.

« Speichermdglichkeit von 10, bei Bedarf
abrufbaren Arbeitskonfigurationen (Zumessung,
Diisen etc..).

« Alarmanzeigen und akustische Alarme

« Momentane Anhebung oder Reduzierung der
Ausbringmenge.

« Mehrsprachig angelegte Software mit
Moglichkeit einer Eingabe unterschiedlicher
MaBeinheiten (l/ha, GPA, GPK, |/100m, etc..)

« Anzeigbare Daten: Zumessung, Geschwindigkeit,
Druck, Durchflussmenge, ausgebrachte Menge,
Behalterfiillstand, behandelte Oberflache,
Behandlungsdauer, Kilometerstand.

bravo 'S

HecmoTps Ha To, uTo Bravo 180S cambiit
ManeHbKMI M3 TUMOBOTO PsiZia KOMMbIOTEPOB
Precision Farming, Tem He meHee ero
3KCMlyaTauMOHHbIE OCOBEHHOCTM OCTAOTCA Ha
BbICOKOM YpOBHE. KOMMaKTHbIM M U 3KOHOMHBIM,
TOYHbIM M HAAEKHBIM NPMBOP B COCTOAHMM
YZI0B/IETBOPUTH TPEGOBaHMA MaLLMHMUCTOB
HEBOIbLLIMX U CPefIHUX CE/IbCKOXO3AMCTBEHHbIX

arperartos.

BcTpoeHHbIM MHAUKATOP YPOBHA.
CoeaunHenunsa gna GPS v rnaBHoro
6/10Ka AUCTAHLMOHHOIO yrnpaB/ieHUs.
USB-nopT gnsa nepefayvm AaHHbIX U
o6HoBneHusa MO.

XAPAKTEPUCTUKU

« CneumanbHoe MO A4/15 NoneBbIX ONPbICKMBATENEN,

CaZloBbIX OMpPbICKMBATENEN MU ANA MEXKAYPALHOM
06paboTKM KY/IbTYp.

* MHAMKaUMA YPOBHS B LUCTEPHE (JOMOJIHUTE bHBIN

JaTyYUK YPOBHSA).

« ABTOMaTM4ecKas KaaMbposKa Npodua LUCTEPHbI

nocpeAcTBOM JIMHEMHOTO pacxozomepa 1
BO3MOXHOCTb 3KCMoOpTa napameTpoB Yepe3 USB-
HaKkonuTesb.

« ABTOMaTMYecKas peryimMpoBKa NocpeACcTBOM

3amepa pacxofa Wiu AaBaeHus (Npy NoMoLLm
pacxofoMepa Mau AaTumKa AaBNeHus).

* ABTOMaTtU4eckas 6}10KMDOBKa OnpbICKMBaHKA,

€C/IM CKOPOCTb OMYCKAeTCA HUKE MUHUMA/IbHOTO
33JaHHOro ANs Hee 3HayeHus. Takum 06pasom
pacnblMTeNM Bcerga paboTatoT B npeaenax
[0NYCTUMOro AManasoHa paboTbl.

« ABTOMaTMyecKas GHOKMDOBKa OnNpbICKMBaHKA,

€C/In AaBNEHME ONYCKAeTCA HUXKE MMHUMAJIbHOIO
3a/laHHOr0 AN1s Hero 3HaveHuA. Taknum obpasom
pacnblvTeNnn Bcerga pa60Tar0T B npejenax
A0NYyCTUMOro guanasoHa paGOTbI

« Bo3moxkHoCTb 3anmcu B namaATb Ao 10 paboumx

KOHUIypaLmit (B03MPoBKa, pacnblMTENU U T.4.),
KOTOpbI€ BbI3bIBAIOTCS MO MEPE HAZ0BHOCTU.

* Hannuune 3PUTENIbHbBIX U 3BYKOBbIX aBale‘/‘IHbIX

CUrHanos.

o MrHOBEHHOE yBE/IMYEHUE U YMEHbLLEHWE

KonnyecTtea no,anaeMoFi KUAKOCTH.

« BonbLuok BbiGOp A3bIKOB MO M BO3MOMXKHOCTb

33444 pas/IMuHbIX eauHUL U3mMepeHuna (n/ra,
ran/akp, GPK, n/100 M n 7.4.).

« Oto6parkaeMble JaHHble: HOpMa BHECEHMA,

CKOPOCTb, AJaB/IEHUE, PaCcX0j, BbI/IMTOE KOSMYECTBO,
YPOBEHb B LMCTEPHE, 06paboTaHHasA noLap,
L/MTENbHOCTb 06PaBbOoTKM, NPOMAEHHOE paccTosHME.

Bravo 180S jest mniejszym, co nie znaczy
mniej skutecznym, komputerem gamy
Precision Farming. Zwarty i ekonomiczny
instrument, ale doskonale skuteczny i
precyzyjny, zaspokajajacy uzytkownikow
obstugujacych srednio-mate maszyny
rolnicze.

C€

» Wbudowany wskaznik poziomu zbiornika
Podtaczenia do GPS i gtownego
zdalnego sterowania

Gniazdo USB do przesytania danych i
aktualizacji programu

CHARAKTERYSTYKA

* Specjalne oprogramowanie do aplikacji:
odchwaszczanie, opryskiwacz i oprysk
wielorzedowy

Wskaznik poziomu cysterny (opcjonalny czujnik

poziomu)

« Automatyczna kalibracja profilu cysterny,
za pomoca przeptywomierza liniowego, z
mozliwoscia eksportowania parametrow za
posrednictwem USB

« Automatyczna regulacja poprzez pomiar
wydajnosci (za pomoca przeptywomierza lub
czujnika cis$nieniowego)

« Automatyczne zablokowanie opryskiwania
ponizej minimalnej ustawionej predkosci
tak, aby dysze mogty pracowac bez przerwy
wewnatrz ich strefy zastosowania.

« Automatyczne zamykanie gtownego zaworu
ponizej minimalnej predkosci pracy ustawionej
przez uzytkownika.

o Mozliwosc¢ zapisania w pamieci 10 konfiguracji
pracy (dozowanie, dysze itp..), do przywotania
w momencie koniecznosci.

« Alarmy wizualne i dzwiekowe.

« Chwilowy wzrost i redukcja ilosci rozdzielanego

ptynu.

Wielojezykowe oprogramowanie z mozliwoscia

ustawienia roznych jednostek miary (Il/ha, GPA,

GPK, 1/100m, itp..)

« Wyswietlane dane: dozowanie, predkosc,
cis$nienie, natezenie przeptywu, rozdzielona
ilos¢, poziom cysterny, obrobiona powierzchnia,
czas trwania zabiegu, przebieg.



COMPUTER

brava S KOMIMbIOTEP

KOMPUTER

VERSION FUR SPRUHGERAT BAPUAHT UCMNOJIHEHUA ANA WERSJA OPRYSKIWACZA
CA/J0BOIO OMPbICKUBATE/IA SADOWNICZEGO

C€

Version fiir Pflanzenschutzgerate
Bapu1aHT MCNONHEHUA ANA OnpbICKMBaTENA
Wersja opryskiwacza sadowniczego

ART.-NR. Wege Teilb. Kabel
KoA KaHanb! Ka6enu cek.
KOD llos¢ sekcji Kable sek.
467 183203 2 4m
467 183403 4 4m
INSTALLATIONSPLAN MOHTAXHAA CXEMA U PLAN MONTAZUI ZAWARTOSC
UND PACKUNGSINHALT COAEPXWMMOE YNMAKOBKH OPAKOWANIA
@
Packungsinhalt:
B ynakoBke:
Opakowanie zawiera: Zubehbr: ART.-NR.  SEITE
1 ﬁgwﬁ;ﬁ;p Akceccyapbl: KoA CTP.
Komputer Akcesoria: KOD STR.
Bajonetten-Haltebligel . GPS-Geschwindigkeitssensor
BalioHeTHbIH ONOPHBIN KPOHWTENH JAatumk ckopocTn GPS 520100.694 92

Wspornik z zamknieciem bagnetowym Czujnik predkosci GPS

Steckerkupplung fiir Versorgungskabel 4 |Kabel fiir Geschwindigkeitserfassung ISO11786 zum Anschluss an
Pa3béM Ha NaHelb 418 NUTakLLero Kabens Verbraucherbuchse

Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego Kabesib cumTbiBaHMA ckopocTy ISO11786 ans coeamHeHms K poseTke 467180000.090 92

Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel Kabel do odczytu predkosci ISO11786 do podtaczenia gniazda serwisow

MHAYKTUBHbIN AaT4YUK CKOPOCTH C Kabenem 5 m Verlangerung fiir Anschlusskabel, 4/5 Teilbr., Lange 3 m

Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m 29 | YA/ MHUTENb COeAMHUTENBHOMO Kabens 4/5 ceK. an. 3 M 467305.110 94
Versorgungskabel, Lange 3 m Przedtuzacz kabla 4/5 sek.o dtug. 3 m

MNurarowpmi kabenb - A/mHa 3 M Verlangerung fir Sensoren, Lange 3 m

Kabel zasilajacy o dtug. 3 m YAIMHUTE b 7151 JATYMKOB [T 3 M 466553.220 94
Anschlusskabel fir Ventile und Sensoren, Lange 4 m 3 Przedtuzacz do czujnikow o dtug. 3 m

CoeanHUTENbHbIN Kabenb ANA KNaNaHOB W AATYMKOB ANMHOM 4 M Verlangerung fiir Sensoren, Lange 5 m

Kabel taczacy do zawordw i czujnikow o dtug. 4 m YANMHUTENb ANA AATYMKOB AN1. 5 M 466553.230 94

Betriebsanleitung und Kurzanleitung Przedtuzacz do czujnikdw o dtug. 5 m

MHCTPYKUMA + CMIPaBOYHMK MO GbICTPOMY YNpaB/ieHMo Drucksensor 466113.200
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik 32 | laTumk aaenemns - 93
Czujnik cisnienia 466113.500
Kabel fiir allgemeine externe Steuerung
Separat zu bestellen: SEITE 36 | Kabesnb ans BHELLHero r/71aBHOro MeXaHW3Ma yrpaB/ieHns 46730000.090
Kabel do ogdlnego sterowania zewnetrznego
3akasblBaeTcsa oTAe/IbHO: CTP. =
s PR Fiillstandsensor
Do oddzielnego zaméwienia: STR. 56 | JlaTunk ypoBHs 466113.004 93
Regelarmatur mit Durchflussmesser Czujnik poziomu
20 | Bn10K yripaB/ieHns C pacXo4oMepoM * Verbindungskabel Bravo 300S - Delta 80
Grupa sterujaca z przeptywomierzem » CoeanHUTENbHBIN Kabesb Bravo 300S - Delta 80 4675000.150
61 Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Delta 80
Verbindungskabel Bravo 300S - Bravo 400S
} Coe,u,MHMTeanbu:& Ka6enb Bravo 300S - Bravo 400S 4674A0000.150
*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel: Kabel podlqczenjowy Bravo 3005 - Bravg 4095
*CMompume akceccyapsl 8 2nase: CONTROL UNITS Verschlusskappe flir Kabelstecker 4 und 5 Teilbreiten .
*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale: 3arnywka Ans pasbéma 3/1EKTPONPOBOAKM Ast 4 U 5 ceKumm ECS0023

zaslepka do tacznika okablowania 4 i 5 sekcji




COMPUTER

omnoiorer  yravo LS

KOMPUTER

VERSION FUR REIHENSPRITZGERATE MHOIoPA40BAA OBPABOTKA WERSJA WIELORZEDOWA

C€

Version fiir reihenspriihgerat mit hydraulischen steuerungen
BapMaHT UCMOIHEHMA ANA MHOTOPAAHOM 06paGoTKM C rMApaBAMYECKUMMU
6710KaMK1 ynpaBieHUA
Wersja wielorzedowa ze sterowaniem hydraulicznym

ART.-NR. Wege Hydr. Funktionen Teilb. Kabel Hydr. Kabel

KOoA4 Kananbi va. dyHkumn  KaGenu cek. Ka6enu rua.

KOD llos¢ sekcji ~ Funkcje hydr. Kable sek.  Kable hydr.
467 185554 5 5 4m 10m
467 185574 5 7 4m 10m

Version fiir Reihenspritzgerate
[ina MHoropsaoBoi o6p.
Wersja Wielorzedowa
ART.-NR. Wege Teilb. Kabel

KoA KaHanbl  KaGenu cek.

KOD llos¢ sekcji ~ Kable sek.
467 185203 2 4m
467 185303 3 4m
467 185403 4 4m
467 185503 5 4m




COMPUTER |
braWa]&E KOMIMbIOTEP
PRECISION

KOMPUTER =

INSTALLATIONSPLAN MOHTAXHAA CXEMA U PLAN MONTAiUI
UND PACKUNGSINHALT COAEPXUMOE YNAKOBKH ZAWARTOSC OPAKOWANIA

g

'"“"““-‘i|.| T —

7

I§
L
Fl
i

L]

Packungsinhalt: Separat zu bestellen: SEITE  Zubehor: ART.-NR.  SEITE
B ynakoske: 3aKasblBaeTCcA OTAEe/IbHO: CTP.  Akceccyapbl: KoA CTP.
Opakowanie zawiera: Do oddzielnego zaméwienia: STR.  Akcesoria: KOD STR.
Computer Regelarmatur mit Durchflussmesser GPS-Geschwindigkeitssensor
Komnblotep B/1oK ynpaBneHus ¢ pacxofoMepom * JAatumk ckopoctn GPS 520100.694 92
Komputer Grupa sterujaca z przeptywomierzem Czujnik predkosci GPS

Baionetten-Haltebi]gel Kabel fiir Geschwindigkeitserfassung 15011786 zum

BaloOHETHbIN ONOPHBIN KPOHLUTEMH 4 cnstfhlussfw anb N
Wspornik z zamknigciem bagnetowym erbraucherbuchse

Ka6enb cuntbiBaHMA ckopocTyh 1ISO11786 ans 467180000.090 | 92
Steckerkupplung fiir Versorgungskabel COE/IMHEHMS K pO3eTKe )
Pa3bém Ha NaHeNb A/1A nuUTaKLlero Kabens Kabel do odczytu predkosci 15011786 do podtaczenia
Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego gniazda serwisow
: I . Verlangerung fiir Anschlusskabel, 4/5 Teilbr., Lange 3 m
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel YANMHUTENb CORAMHUTENBHORO Kabens 4/5 cek.
VHAYKTMBHbIN AATYMK CKOPOCTH C Kabenem 5 m 29|05 467305.110 94
Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m Przedtuzacz kabla 4/5 sek.o dtug. 3 m

Ve kabel, La 3 Verlangerung fur Sensoren, Lange 3 m
Hi?:'gﬁlgésr(:&enb -aEl%SHa? M YANMHUTENb ANA AAaTUYMKOB AN. 3 M 466553.220 94

Kabel zasilajacy o dtug. 3 m 30 Przedtuzacz do czujnikéw o dtug. 3 m

Anschlusskabel fur Ventile und Sensoren, Lénge 4 m ¥/eql;1larr-]|ﬁ$2:11g,c{#; Z:?i‘:";(e;; kﬁn%ej m 466553.230 94
CoepnHnTe NbHBIM Kabesb 471 KNanaHoB W AaT4MKOB Przedtuzacz do czujnikow o dti.lg 5 m -
ANMHOM 4 M Z .
Kabel taczacy do zaworéw i czujnikow o dtug. 4 m ¢ |Hydraulische Regelarmatur R
— - - - Bnok ruapaBanyeckoro ynpasneHua
Anschlusskabel fiir 6ldynamische Ventile, Lange 10 m 31| Czujnik ciénienia
CoesIMHUT. Kabesb 418 ruapaB. KnanaHoB An. 10 M
Kabel taczacy do zawordw hydraulicznych o dtug. 10 m 22 z:iiﬁfzsaia e 466113.200 03
Betriebsanleitung und Kurzanleitung Czujnik cisnienia_ 466113500
MHCTpYKUMA + CNPaBOYHMK MO 6bICTPOMY YNpaB/eHMIO ﬁaéb:l fiir allgemeine externe Steuerung
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik @besib 419 BHELLHETO [/1aBHOro MeXaHm3ma
36 yIpaBeHuA 46730000.090
Kabel do ogdlnego sterowania zewnetrznego
Fiillstandsensor
56 | laTumK ypoBHs 466113.004 93
. . . Czujnik poziomu
O Nur fiir hydraulische Version Verbindungskabel Bravo 3005 - Delta 80
{ Tonbko dna sapuaHma ucnoHeHUs ¢ 2udpPaBAUYECKUMU (PYHKUUAMU } CoeanHUTE bHBIN Kabesb Bravo 300S - Delta 80 4675000.150
{ Tylko dla wersji hydraulicznej 61 Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Delta 80

Verbindungskabel Bravo 300S - Bravo 400S
} Coe,qMHMTeanbu_Tt Ka6enb Bravo 300S - Bravo 400S |4674A0000.150
*Vervollstindigendes Zubehdr siehe Kapitel: Kabel podtaczeniowy Bravo 3005 - Bravo 4005
*CMompume aKceccyapbi 8 2/iage: ) CONTROL UNITS Verschlusskappe fiir Kabelstecker 4 und 5 Teilbreiten
*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale: gac":')(ll_l-lli:éia ANsl pasbéma 31EKTPONPOBOAKK ANA 4 1 ECS0023
zaslepka do tacznika okablowania 4 i 5 sekcji

ARAG C11 G C110 ARAG C110 ARAG C11 G C110 ARAG C110 ARAG C11 63




COMPUTER

KOMIMbIOTEP brava S

KOMPUTER

VERSION FUR B FrEPBULUNAHAA OBPABOTKA WERSJA DO OPRYSKIWACZA
PFLANZENSCHUTZGERATE POLOWEGO

C€

Version fiir pflanzenschutzgerat mit hydraulischen steuerungen
Fep6uupmaHas o6paboTka ¢ 6,10KkamMK rMAPaBIMHECKOro ynpaB/ieHUA
Wersja do opryskiwacza polowego z sterowaniem hydraulicznym

ART.-NR. Teilbreiten Allgemein  Druck  Hydr. Funktionen Teilb. Kabel Hydr. Kabel

KOA Cekumn T[nasHasa [JlaBnenne I'ma. pyHkumm Kabenu cek. Ka6enm rua.

KOD Sekcje gtéwny Cisnienie  Funkcje hydr.  Kable sek. Kable hydr.
467 180553 5 . . 5 6m 10m
467 180573 5 . . 7 6m 10m
467 181773 7 . . 7 6m 10m

*: funktioniert nur mit 3-Draht-Ventilen der Serie 863 / 873
Pa6oTaeT ToNbKO C 3-MPOBOAHBIMM KanaHamu cepumn 863/873
dziata wytacznie z zaworami 3-przewodowymi serii

Version fiir Pflanzenschutzgerate
FepbuumaHaa o6paboTka
Wersja do opryskiwacza polowego

ART.-NR.  Teilbreiten Aligemein Druck  Teilb. Kabel

KOoA Cekumn T[naBHas [JasneHue Ka6enu cek.

KOD Sekcje gtowny Cisnienie Kable sek.
467 180001| O . . 6m
467 180301 3 . . 6m
467 180401, 4 . . 6m
467 180501| 5 . . 6m
467 180701, 7 o . 6m




COMPUTER

brava &  KoMmnbloTEP

KOMPUTER

INSTALLATIONSPLAN MOHTAXHAA CXEMA U PLAN MONTAZUI ZAWARTOSC
UND PACKUNGSINHALT COAEPXMMOE YINMAKOBKH OPAKOWANIA

Packungsinhalt: Zubehor: ART.-NR. SEITE
B ynakoske: ) AKceccyapsbl: ART.-NR. CTP.
Opakowanie zawiera: Akcesoria: KOD. STR.

Computer GPS-Geschwindigkeitssensor

Komniiotep Jatumk ckopocTu GPS 520100.694 92

Komputer Czujnik predkosci GPS

Bajonetten-Haltebiigel 4 Kabel fiir Geschwindigkeitserfassung 15011786 zum Anschluss an

BalOHETHbII OMOPHbII KPOHLITEMH Verbraucherbuchse

Wspornik z zamknieciem bagnetowym gggee.:]KbeCHMTbIBaHMﬂ ckopocTH ISO11786 ana coeanHenuna K 467180000.090 92

Steckerkupplung fiir Versorgungskabel Kabel do odczytu predkosci 1S011786 do podtaczenia gniazda

PasjbéM Ha naHeb ANA NuTaioLero Kabensa serwisow

Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego Verlangerung fiir Anschlusskabel, 3/5 Teilbr., Lénge 3 m

. o . YANMHUTENb CoeAMHUTENbHOTO Kabena 3/5 cek. an. 3 M 467305.110 94
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel .
MHAYKTUBHBIM AAaTUYMK CKOPOCTM C KabesieM 5 M 29 Przedtuzacz kabla 3/5 sek.o dtug. 3 m

Czujnik indukcyjny predkosci z kablem 5 m Verlangerung fiir Anschlusskabel, 7 Teilbr., Lange 3 m

YOMHUTENb COEANHUTENIbHOTO Kabensa 7 ceKk. an. 3 M 467307.110 94
Versorgungskabel, Lange 3 m Przedtuzacz kabla 7 sek.o dtug. 3 m
MuTatowuit kabenb - AnuHa 3 M Verlangerung fiir Sensoren, Linge 3 m
Kabel zasilajacy o dtug. 3 m YAAMHUTENb ANA AATYMKOB Al 3 M 466553.220 94

Anschlusskabel fiir Ventile und Sensoren, Lange 6 m 30 [Przedtuzacz do czujnikow o diug. 3 m
CoeZiHUTENbHDIN Kabesib A1 KNanaHoB M JaTYMKOB [J/IMHOM 6 M Verlangerung fiir Sensoren, Lange 5 m

Kabel potaczeniowy zaworow i czujnikow o dtug. 6 m YANMHUTENb ANA AATYMKOB A1 5 M 466553.230 94
- - Przedtuzacz do czujnikéw o dtug. 5 m
Anschlusskabel fuir 6ldynamische Ventile, Lange 10 m 0 Hydraulische Regelarmatur .

CoeanHuT. Kabenb Ana ruapasi. KnanaHos aa. 10 m
Kabel potaczeniowy zaworow hydraulicznych o dtug. 10 m 31 Eggynlflrnc%z?gz;eckoro ynpasnienns

Betriebsanleitung und Kurzanleitung Drucksensor

466113.200
MHCTPYKUMA + CMPaBOYHMK M0 GbICTPOMY YrpaB/ieH o 32| flatumk fasnequs 466113.500 93
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik Czujnik cisnienia -

Kabel fiir allgemeine externe Steuerung
36 | Kabesb Ans BHELLHEro r1aBHOro MexaH13ma ynpas/ieH!s 46730000.090

Kabel do ogdlnego sterowania zewnetrznego
Separat zu bestellen: SEITE afi

Tracciafile 520005C
3aKa3sblBaeTcAa OT4e/IbHO: CTP. 45 | Foam marker 5200052C #
Do oddzielnego zaméwienia: STR. Marcador de espuma

Regel t it Durchfl Fiillstandsensor
egelarmatur mit burchiiussmesser | 56 | JaTunk yposHst 466113.004 93

20| bnok ynpaBieHus C pacxof0MEPOM

X . Czujnik poziomu
Grupa sterujaca z przeptywomierzem

Verbindungskabel Bravo 300S - Delta 80
CoeaunHuTeNbHbIN Kabenb Bravo 3005 - Delta 80 4675000.150
Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Delta 80

61 Verbindungskabel Bravo 300S - Bravo 4005
v " g des Zubeh he K . CoeauHuTeNbHBIM Kabesb Bravo 300S - Bravo 400S 4674A0000.150
*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel: Kabel podtaczeniowy Bravo 300S - Bravo 400S
*gmompurge akceccyapbl {3 z2nase: dziale: CONTROL UNITS Verschlusskappe fiir Kabelstecker 4 und 5 Teilbreiten
przyrzqdowanie uzupetniajqce w rozaziale: 3arnylwKa ANs pa3béma 3/1eKTPONPOBOAKM ANA 4 U 5 CeKLuit ECS0023

zaslepka do tacznika okablowania 4 i 5 sekcji

#Vervollstiandigendes Zubehér siehe Kapitel:

#Cmompume akceccyapel 8 2n1ase: . O Nur fiir hydraulische Version

#0Oprzyrzqdowanie uzupetniajace w rozdziale: { Tonbko dna sapuaHmMa UCNONHEHUA ¢ 2udPABAUYECKUMU BYHKUUAMU
{ Tylko dla wersji hydraulicznej



COMPUTER
KOMIMbIOTEP
KOMPUTER

Bravo 140 ist ein kleiner jedoch
leistungsstarker Computer fur

die Reihenbehandlung. Dank der
Ultraschallsensoren, die mit dem Bravo
140 verbunden werden konnen, ist er in
der Lage den Stamm oder die Laubkrone,
der in Reihe stehenden Baume zu
erfassen und nur dort die Behandlung zu
steuern, wo es tatsachlich erforderlich
ist, also ohne Verschwendung der
Pflanzenschutzmittel schnell und mit
erheblichen Einsparungen.

EIGENSCHAFTEN
Automatisch gesteuerte Offnung und
SchlieBung der Teilbreitenventile in
Abhangigkeit zur Geschwindigkeit mittels
Erfassung einer zu behandelnden Pflanze
Uber Ultraschallsensoren.

Abrufbare Daten: Geschwindigkeit,
behandelte Flache, Anzahl der behandelten
Pflanzen, Zustand der Ultraschallsensoren.
Automatischer Ausgleich der Offnungs-/
SchlieRverzogerungen der Elektroventile in
Abhangigkeit zur Geschwindigkeit.
« Ausschlussmoglichkeit der Sensoren bei
besonderen Arbeiten.
« Verfiigbare Sprachen: Italienisch, Englisch,
Spanisch, Portugiesisch.
« Funktionsmoglichkeit auch ohne
Geschwindigkeitssensor durch
manuelle Eingabe der angenommenen
Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs.

bravo

Bravo 140 - He60/bLLOM, HO CHUJIbHbIN
KOoMnbloTep, NpeAHasHaYeHHbIN

Ansa 06paboTkM pagos. bnarogapa
Y3-paTynkam, KoTopble MoryT
COeAUHATBLCA C KoMMbloTepoM Bravo 140,
MOXHO 0XBaTWTb BECb CTBOJ U/ KPOHY
[EPEBLEB, PACMOJ/IOKEHHbIX B pAAaXx,

M 06paboTaTb MX TaM, FAe HYXXHO, He

TpaTa UTOCAHUTAPHBIX NPOAYKTOB, a 3TO

AenaeT BbiNoJIHEHME PaboThbl ObICTPbIM U
3KOHOMMT CpeAcTBa.

erfassten Geschwindigkeit.

CKOpPOCTMU.

Bravo 140 jest matym, ale jednoczesnie
o duzych mozliwosciach komputerem

do pracy w miedzyrzedziach. Dzieki
czujnikom ultradzwiekowym, do ktérych
jest podtaczony, Bravo 140 widzi pien
lub korone drzew w miedzyrzedach i
dlatego tez wykonac zabieg tam, gdzie
rzeczywiscie jest on konieczny, bez
strat produktow fitosanitarnych, inaczej
mowiac sprawnie i z duza oszczednoscia

 Einfach, zweckmaBig und wirtschaftlich.
o Zeitgesteuerte VentilsschlieBung/-6ffnung in Abhangigkeit der

» Erhebliche Einsparungen der chemischen Produkte.

« MpocToi, hyHKLMOHAJIbHBIM M S3KOHOMMUYHbIM.
 3aKpbiTME/OTKpbITUE K/lanaHa no BpeMeHHU C YY4ETOM YCTaHOB/IEHHOM

e bosblas 3KOHOMMA XMMUYECKHUX NpoOAYyKTOB.

¢ Prosty, funkcjonalny i ekonomiczny
» Regulacja zamykania/otwierania zaworéw w oparciu o predkos¢
e Duza oszczednos¢ produktow chemicznych

* Die Ultraschallsensoren gehéren nicht
zum Lieferumfang des Computers.

* Komnstomepel nocmasnstomcs 6e3 Y3-

dam4yukos

* Komputery sq dostarczane bez czujnikéw

ultradzwiekowych

ART.-NR. Wege Anz. anschlieBbarer Sensoren
KOA KaHanbi Yucno coegmuHAEMbIX JaTHYMKOB
KOD Sekcje Il. podtaczanych czujnikéw

467 14221* | 2 |
XAPAKTEPUCTUKHU

ABTOMAaTMYECKMIA KOHTPOJIb OTKPbITUS

M 3aKPbITUA CEKLMOHHDBIX KNanaHoB C
Y4YETOM CKOPOCTM U MYTEM OBHapYKeHUA
Y3-AaTuMKaMM pacTeHUs, KOTOPOE HYXKHO
obpaboTatb.

OTo6pakaemble AaHHble: CKOpOCTb,
obpaboTaHHas nJowaab, YMCIo
06paboTaHHbIX AepeBbEB, PEXUM ¥Y3-
[aTUYMKOB.

ABTOMaTMUYECKan KOMMNEHcaUMs 3aJepKeK B
OTKPbITUM M 3aKPbITUM INEKTPOKIaNaHoB C
Y4YETOM CKOPOCTM.

BO3MOKHOCTb UCK/IIOYEHMS AATYMKOB ANA
0CO6bIX BUOB 06PabOTKM.

* f13bIKM Ha Bbl6op: UTaNbAHCKWUM, AHTIMMCKUM,

McnaHckui m MopTyranbCKui.

+ BO3MOXHOCTb (hYHKLMOHMPOBaHUA 1 6e3
[aTuMKa CKOpPOCTH, BPYYHYIO 3aJaBas
NpeAnosiaraeMyto CKOpoCTb MPOABMMKEHMS
arperara.

CHARAKTERYSTYKA

Kontrola automatyczna otwierania i

zamykania zawordow sekcyjnych w oparciu

o predkos¢, oraz za pomoca czujnikow

ultradzwiekowych widzi rosliny poddawne

zabiegowi oprysku.

Wyswietlane dane: predkos¢, powierzchnia

po zabiegu, ilo$¢ opryskanych drzew, stan

czujnikow ultradzwiekowych.

« Kompensacja automatyczna opdznien
otwierania i zamykania elektrozaworow w
oparciu o predkosc.

o Mozliwos¢ rezygnacji uzycia czujnikow do

specjalnych cykli pracy.

Dostepne jezyki: Wtoski, Angielski,

Hiszpanski, Portugalski

Mozliwos¢ dziatania rowniez bez czujnika

predkosci, ustawiajac recznie przewidywana

predkos¢ przejazdu pojazdu.

Spritzfunktion nur bei reell vorhandenen Planzen und nicht in den
Zwischenrdumen.

OnprCKusaHue moJibKo pacmeHui‘l, a He nyCmbIX npocmpaHcms.

Oprysk tylko w poblizu roslin a nie na catej przestrzeni



INSTALLATIONSPLAN
UND PACKUNGSINHALT

bravo'/(

MOHTAXHAA CXEMA U
COZEPXWMOE YNAKOBKU

COMPUTER
KOMIbKOTEP
KOMPUTER

{

PRECISION
FARMING

PLAN MONTAZUI
ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Packungsinhalt:
B ynakoske:
Opakowanie zawiera:

Computer
Komnblotep
Komputer

Bajonetten-Haltebiigel
BaloHEeTHbIM OMOPHbIM KPOHLUTENH
Wspornik z zamknieciem bagnetowym

Verbindungskabel: Ventile und Sensoren
CoeanHUTENbHbIN Kabeslb: KNanaHoB U AaTumka
Kabel potaczeniowy: zawory i czujniki

Betriebsanleitung und Kurzanleitung
MHCTPYKUMA + CNPaBOYHMK MO GbICTPOMY YNpaBaeHUio
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik

Zubehor: ART.-NR. SEITE
Akceccyapbl: ART.-NR. CTP.
Akcesoria: KOD STR.
Verlangerung fiir Geschwindigkeitssensor, Lange 3 m
YAMMHUTENb AN1S1 JaTUMKA CKOPOCTH A/IMHOM 3 M 466553.220 94
30 Przedtuzacz do czujnika predkosci o dtug. 3 m
Verlangerung fiir Geschwindigkeitssensor, Lange 5 m
YAMMHATENb AN1A JaTUMKa CKOPOCTU A/IMHOM 5 M 466553.230 94
Przedtuzacz do czujnika predkosci o dtug. 5 m
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem Kabel
7 |MHAYKTMBHBIM AAT4YMK CKOPOCTH C Kabenem 5 M 467100.086 93
Indukeyjny czujnik predkosci z kablem 5 m

Separat zu bestellen: ART.-NR. SEITE
3aKasblBaeTcsa oTAeIbHO: ART.-NR. CTP.
Do oddzielnego zaméwienia: KOD STR.
Solenoidventileinheit
Biok coneHonAHbIX KaanaHoB *
Zespot zawordw solenoidowych
Ultraschallsensoren
Y3-aatumku 46713000.100 70

Czujniki ultradzwiekowe

*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel:
*CMompume daKceccyaps 8 2/iase: CONTROL UNITS

*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

ARAG C11

ARAG C110 ARAG C11

ARAG C11

ARAG C110 ARAG C11

ARAG C11



COMPUTER

KOMIMbIOTEP braw | )

KOMPUTER
Bravo 130 ist ein eigens fur Komnbtotep Bravo 130 6bin Bravo 130 jest komputerem specjalnie
die Behandlung im Wein- und cneuMasnbHO pa3paboTaH Ans przygotowanym do pracy w winnicach
Baumreihenanbau entwickelter 06pabOoTKM BUHOIPagHUKOB U i uprawach rzedowych drzew.
Computer. Die besonderen AepEeBbEB, BbICAXKEHHbIX B PAA. Specjalne czujniki ultradzwiekowe,
Ultraschallsensoren, mit denen er Ocobble Y3-aaTumku, K KOTOPbIM do ktérych moze byc¢ podtaczony,
verbunden werden kann, ermaoglichen MOMKET NOACOEAMHATLCA KOMMbIOTEP, pozwalaja na stwierdzenie obecnosci
das Erfassen der in Reihe stehenden NO3BOJISIIOT OXBaTUTb AE€PEBbSA B rzedow drzew lub korony winorosli i
Baume oder der Laubkronen der pAAax UAu KpoHy BMHOTPaZHMKOB, opryskanie ich: gdzie,kiedy i przede
Weinreben, so dass nur dort wo und OnpbICKaTb MX KOrga HyHo, rae wszystkim , na ile jest to konieczne.
insbesondere wann erforderlich HYKHO M B 0COGEHHOCTM, CTOJIbKO,
bespriiht wird. CKOJIbKO HYKHO.

o Zeitgesteuerte VentilschlieBung/-offnung in Abhangigkeit de
erfassten Geschwindigkeit.

« Erhebliche Einsparungen der chemischen Produkte.

» Reduzierte Befiillungszeiten.

e 3aKpbITMEe/OTKpPbITUE K/lanaHa rno BPEMEHM C YYETOM
O0GHapyKeHHOM CKOPOCTH.

e bosbLwas 3KOHOMUA XMMUYECKUX NPOAYKTOB.

» CoKpalleHne BpeMeHH 3arnoJIHEHUA.

« Regulator czasowy zamykania/otwierania zaworéw w oparciu o
ustalong i stwierdzong predkosc

» Duza oszczednos¢ produktow chemicznych

* Redukcja czaséw zatadunku

c € ART.-NR. Wege Anz. anschlieBbarer Sensoren
KoA KaHanbl Yucno coeanHAEMbBIX JaTYMKOB
KOD Sekcje Il. podtaczanych czujnikéw
467 13201* 2 2
467 13401* 4 2/4

* Die Ultraschallsensoren gehéren nicht zum Lieferumfang des Computers.
Komnbtomepsl nocmasnaromca 6e3 ¥3-damyukos
Komputery sq dostarczane bez czujnikéw ultradzwigkowych

EIGENSCHAFTEN XAPAKTEPUCTUKHU CHARAKTERYSTYKA

« Automatisch gesteuerte Offnung und o ABTOMATMYECKMIA KOHTPOJIb OTKPbITHA U « Kontrola automatyczna otwierania i
SchlieBung der Teilbreitenventile in 3aKPbITUA CEKLMOHHDBIX KJ1anaHoB C Y4ETOM zamykania zawordow sekcyjnych w oparciu
Abhangigkeit zur Geschwindigkeit mittels CKOPOCTM M MyTEM 0BHapy>eHus Y3-aaTuynkamu o: predkos¢ oraz o obecnos¢ czujnikow
Erfassung einer zu behandelnden Pflanze pacTeHus, KOTOpoe Hy»HO ob6paboTartb. ultradzwiekowych ktore to, widza drzewo
uber Ultraschallsensoren. » PyuyHas perynupoBka J03MPOBKM. poddawane zabiegowi oprysku.

« Manuelle Zumessungsregulierung. » B0O3MOXHOCTb OTOGpaXKeHWA A03MPOBKM B « Reczna regulacja dozowania.

« Moglichkeit der Zumessungsanzeige in JmTpax/reKkrtap (rassioHax/akp) uam antpax/ « Mozliwos¢ wizualizacji dozowania w litrach/
Litern/ha (GPA) oder Litern/Pflanze (GPM/ pacTeHue (rassioHax B MMH/pacTeHue). ha (GPA) lub litrach/rosline (GPM/rosline).
Pflanze). » OTo6parkaemble AaHHble: CKopocTb, Yucio « Wyswietlane dane: Predkos¢, Ilos¢ roslin

« Abrufbare Daten: Geschwindigkeit, Anzahl 06paboTaHHbIX pacTeHmi, O6paboTaHHas po po zabiegu,catkowita powierzchnia po
der behandelten Pflanzen, behandelte niowaap, AaMtenbHoCcTb 06paboTKy, zabiegu, Czas trwania zabiegu, Przebieg,
Flache, Behandlungsdauer, zuriickgelegte HameueHHbIM MapLipyT, HanpsxeHue Napigcie akumulatora.

Strecke, Batteriespannung. 6aTapeu. « Mozliwos¢ zapamietania danych

« Speichermoglichkeit der Daten von 4 » B0O3MOXHOCTb 3anuCbiBaHMA B MaMATH odnoszacych sie do 4 czesci powierzchni:
Behandlungsbereichen: behandelte [AaHHbIX, OTHOCALLMXCA K 4 YacTam nons: catkowita powierzchnia po zabiegu ,ilos¢
Flache, abgegebenen Flissigkeitsmenge, obpaboTaHHasA nsowasb, KOJIM4eCTBO rozprowadzonej cieczy, przebyta odlegtosc.
zuriickgelegte Strecke. BbIIMTON JKMAKOCTU, NPOMAEHHOE « Kompensacja automatyczna opdznien

« Automatischer Ausgleich der Offnungs-/ paccTosHue. otwierania i zamykania elektrozaworow w
SchlieRverzogerungen der Elektroventile in » ABTOMaTMuecKas KoMreHcauus 3aJepKeK B oparciu o predkosc.

Abhangigkeit zur Geschwindigkeit. OTKPbITUM U 3aKPbITUM 3NEKTPOK/1anaHoB C « Mozliwos¢ wytaczenia uzycia czujnikow do

« Ausschlussmoglichkeit der Sensoren bei YY4ETOM CKOpOCTH. specjalnych cykli pracy.
besonderen Arbeiten. ¢ BO3MOXHOCTb UCK/IOYEHMA AATYMKOB ANS « Dostepne jezyki: Wtoski, Angielski,

« Verfiigbare Sprachen: Italienisch, Englisch, 0CO6bIX BUAOB 06PabOTKM. Hiszpanski, Francuski, Portugalski, Niemiecki
Spanisch, Franzosisch, Portugiesisch, * f13bIKM Ha BblGop: UTaNbAHCKWUM, AHTIMMCKUM, « Mozliwos¢ funkcjonowania rowniez bez
Deutsch. MUcnaHckui, OpaHuy3cKui, MopTyranbeKuit U czujnika predkosci, ustawiajac recznie

« Funktionsmoglichkeit auch ohne HeMmeuKkui. przewidywana predkos¢ przejazdu pojazdu.
Geschwindigkeitssensor durch o BO3MOHOCTb (DYHKLIMOHMPOBaHMSA M 6e3 AaTumKa
manuelle Eingabe der angenommenen CKOPOCTH, BPYUHYIO 33iaBas npezriosiaraemyto

Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs. CKOPOCTb MPOABMKEHUA arperara.



ARAG C11

INSTALLATIONSPLAN
UND PACKUNGSINHALT

MOHTAXHAA CXEMA U
COJZEPXXUMOE YNAKOBKU

COMPUTER
KOMIbKOTEP
KOMPUTER

{

PRECISION
FARMING

PLAN MONTAZUI

ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Packungsinhalt:

Separat zu bestellen: ART.-NR. SEITE  Zubehor: ART.-NR.  SEITE
B ynakoske: 3aKasblBaeTca OTA€e/IbHO: KOA CTP. Akceccyapbl: KOA CTP.
Opakowanie zawiera: Do oddzielnego zaméwienia: KOD STR. Akcesoria: KOD STR.
Computer Solenoidventileinheit Verlangerung fiir Anschlusskabel, Lange 3 m
1| KomnbloTep BJIOK CONeHoMAHbIX KNanaHoB * 29 |YANMHUTENb COEAMHUTENBHOTO Kabens As. 3 M 467305.110 94
Komputer Zespot zawordw solenoidowych Przedtuzacz kabla potaczeniowego o dtug. 3 m
Bajonetten-Haltebiigel . Ultraschallsensoren Verléngerung fir Sensoren .
BaloHETHBIN OMOPHBIN KPOHLITEMH Y3-gaTumku 46713000.100 | 70 {/ﬂ;;ﬁ;&:}}:egjg"zg_r?{liskgoegommen) - Lange 3 m
i ik knieciem b t Czujniki ultradzwigk
spornik z zamknigclem bagnetowym ZUinid witradzwigkowe (33 MCKAIOYEHNEM Y3-AaTYMKOB)-A1. 3 M 466553.220 94
Steckerkupplung fiir Versorgungskabel Przedtuzacz do czujnikow
Pa3béM Ha NaHesb ANA NUTaoLlero Kabens (z wytaczeniem czujnikow ultradzwigkowych)-o dtug.
Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego 30 3m
X . X Verlangerung fiir Sensoren
Induktiver Geschwindigkeitssensor mit 5 m langem (Ultraschallsensoren ausgenommen) - Linge 5 m
Kabel . YAnMHUTENb ANA AATHUKOB
MHAYKTVBHBIM JaT4MK CKOPOCTM C KaGeneM 5 M (33 UCK/IOYEHWEM Y3-AaT4UMKOB)-AN. 5 M 466553.230 94
Indukcyjny czujnik predkosci z kablem 5 m Przedtuzacz do czujnikéw
L £ Tk swick -
Versorgungskabel, Lange 3 m ((jzw"éy aczeniem czujikow ultradzwiekowych)-o
MNurarowyn K_aﬁenb - AMHa 3 M
Kabel zasilajacy o dtug. 3 m Drucksensor 466113.200
32| fatumk Aasnenms 466113.500 93
Verbindungskabel: Ventile und Sensoren Czujnik ciénienia i
CoeanHUTENbHBIN Kabesb: KaanaHoB M AaTumKa Verschlussk fir Kabelsteck
Kabel pot: iowy: i czujniki erschlusskappe fiir Kabelstecker
abet potaczeniowy: zawory T czujniki 3arnywka Ans pasbéma 3/1eKTPonpoBOAKM ECS0023

Betriebsanleitung und Kurzanleitung
MHCTPYKUMA + CPaBOYHMK NO BbICTPOMY YrpaB/eHMio
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik

*Vervollstdndigendes Zubehor siehe Kapitel:
*CMompume akceccyapel 8 2/1ase:
*Oprzyrzqdowanie uzupetniajqce w rozdziale:

ARAG C110 ARAG C11

CONTROL UNITS

ARAG C110 ARAG C11

zatyczka do tacznika okablowania

ARAG C110 ARAG C11 69




ZUBEHOR
AKCECCYAPbBI

bravo

OPRZYRZADOWANIE

Ultraschallsensor

« Max. Erfassungsdistanz 6 m.

« Automatische Einstellung der max.
Erfassungsdistanz.

« Weder staub- noch schmutz- oder
nebelanfallig.

« Versorgungsspannung 9 + 30 Vdc.

« Befestigungsnutmuttern im Lieferumfang
enthalten.

« Vollkommen wasserdicht.

« Stecker mit Uberwurfmutter.

ART.-NR. / KOA / KOD
467 012

Spannungserfassungssensor
12-24 Vdc.

Das Modul ermdglicht in Verbindung

mit den Computern BRAVO 130 und
BRAVO 140 eine korrekte Funktionsweise
der Ultraschallsensoren mit einer
Versorgungsspannung von 24 Vdc.

jorElolN

ART.-NR. / KO/ / KOD
467 13000.100

Y3-paTumKu

* MakcrMasnbHoe paccTosHue 0bHapyXKeHus - 6
M.

» ABTOMaTMyecKasa yCTaHOBKa MaKCMMaslbHOro
paccTofHMA ANA 06HapYyKeHUS.

o YCTOMYMBOCTb K MbIIM, FPA3M U TYMaHy.

» HanpsxeHue nutanma 9 + 30 B mocr. T.

« MocTaBnAeTcs C KPENEKHBIMMU KOJIbLLAMM.

o [10JIHOCTbIO YNIOTHEH.

» KonbueBol pasbém.

MNpeo6pasoBaTesib HANPAXKEHUA
12-24 B nocr. T.

Moaynib, COBMELLEHHDIM C KOMMNbloTepom BRAVO
130 1 BRAVO 140, no3sosseT npaBU/IbHO
paboTtatb Y3-AaTumMKam C HanpsKeHuem
nuTaHua 24 B nocr. T.

Czujnik ultradzwiekowy

« Maksymalna odlegto$¢ namierzania 6 m

« Automatyczne ustawienie maksymalnej
odlegtosci namierzania

« Niewrazliwy na kurz, zanieczyszczenia i mgte

« Napigcie zasilania 9 + 30 Vdc

« Dostarczony z pierscieniami mocujacymi

o W catosci hermetycznie szczelny

« tacznik pierscieniowy

Transformator podwyzszajacy
napiecie 12-24 Vdc

Modut, w potaczeniu z komputerem BRAVO 130
i BRAVO 140, pozwala na prawidtowe

funkcjonowanie czujnikow ultradzwiekowych z
napieciem zasilania 24 Vdc.

Informationen und technische Daten im Kapitel:
bosnee nodpobHyto UHPOpMayuio U mexHudeckue
daHHble cMompume 8 2/1ase:

Informacje i dane techniczne w rozdziale

Die neuen Regelarmaturen der Serie 481 mit Solenoidventilen wurden fiir die Verbindung mit den Computer BRAVO 130
und BRAVO 140 realisiert, wo das sofortige Offnen und SchlieBen der Ventile von ausschlaggebender Bedeutung sind.

HoBble 6/10k1 ynpaBneHusa cepumn 481 ¢ CONeHOMAHBIMKU KnanaHamu Gbiaiv pa3paboTaHbl A8 NOACOeAUHEHNA
K KomnbtoTepam BRAVO 130 1 BRAVO 140, rae ocob6oe 3HayeHME MUrpaeT MOMEHTa/lbHOE OTKPbITME U 3aKpbiThe
KnanaHoB.

Nowe zespoty sterujace serii 481 z zaworami solenoidowymi zostaty stworzone do potaczenia z komputerem
BRAVO 130 i BRAVO 140, gdzie fundamentalna zaleta jest natychmiastowe otwarcie i zamkniecie zaworow.

CONTROL UNITS




VISIO,

VISIO ist die innovative

Multifunktionsanzeige schlechthin: extrem

kompakt, prazise und wirtschaftlich.

Die gewunschte Funktion kann tber

die Software gewahlt werden. Sie

lasst sich mit zahlreichen Sensoren
verbinden, um so die unterschiedlichsten
Behandlungsdaten in der Landwirtschaft
anzeigen zu konnen.

Zahlreiche iiber die Software
wahlbare Funktionen
Wetterbestandig

USB-Anschluss fiir Datentransfer und
Software-Aktualisierung

Sicht- und Akustikalarme
Mehrsprachig ausgelegte Software

Die bereits erworbenen Monitoren
konnen kostenlos aktualisiert werden.
Die dafiir erforderliche Software kann
aus der Internetseite www.aragnet.
com/download heruntergeladen
werden.

Einstellmoglichkeit verschiedener
MaBeinheiten
Hintergrundbeleuchtetes grafisches
Display

VISIO — 3T0 HeOpOroi, MHHOBALMOHHbIM

M MHOTO(YHKLMOHA/IbHBIM AUCNIEN OYeHb
KOMMAKTHbIX pa3MepoB M BbICOKOro KJjlacca

TOYHOCTH. Tpebyemasn dyHKUMA MOKET
6bITb BbiOpaHa Yepes 0. bnharoaaps
BO3MOXHOCTU COEAMHEHUSA C AMCTNEEM
60/1bLLIOro KO/IM4eCcTBa AaTuMKOB, Ha
HEeM MOXHO 0TO6pa3nTb pa3HoO6pasHble
JaHHble No 06paboTKam B CE/IbCKOM
Xo3sMcTBE.

allarml

C—al Ibo ﬁmta

L ... :
Contrasto display

¢ Bbl6op MHOrOUYMCEHHbIX QYHKLMH
yepes O

o CTOMKMM K BO3AEUCTBUIO
aTMocgepHbIX (pakTopoB

« USB-nopt Ana nepepayu AaHHbIX U
o6HoBNeHuA MO

 3puTesibHbie U 3BYKOBble aBapuiHbie
CUrHasbI

* MHorossbikoBoe MO

* Ve npuobpeTeHHble MOHMUTOPbI
MOXHoO 6ecniaTHO 06HOBUTb, CKa4yaB
nporpaMmHoe obecne4yeHue c Be6-
canTta www.aragnet.com/download

e BO3MOXKHOCTb YCTaHOBKM pas/IM4HbIX
€AMHU1L, U3SMepeHUa

o 'pachnueckmi gucnnen c noaceeTKom

MULTIFUNKTIONSANZEIGE
MHOIO®YHKUMOHAJIbHbIV ONCIJIEN
WYSWIETLACZ WIELOFUNKCYJNY

VISIO jest innowacyjnym wyswietlaczem
wielofunkcyjnym, zwartym, niezwykle
precyzyjnym i ekonomicznym. Wymagana
funkcja moze by¢ wybierana za pomoca
programu. Moze by¢ podtaczony do
réznych czujnikow, do wyswietlania
przeroznych danych dotyczacych zabiegow
rolniczych.

» Wielokrotne funkcje wybierane za
pomoca programu

o Wytrzymaty na czynniki

atmosferyczne

Gniazdo USB do przesytania danych i

aktualizacji programu

Alarmy wizualne i dzwiekowe

Program wielojezykowy

Zakupione wczesniej monitory moga

by¢ zaktualizowane bezptatnie

pobierajac program ze strony

internetowej www.aragnet.com/

download

e Mozliwos¢ ustawiania réznych
jednostek miary

» Podswietlany display graficzny




MULTIFUNKTIONSANZEIGE
MHOIO®YHKLMOHAJIbHBIV ANCIJIEN 1 §I_C))

WYSWIETLACZ WIELOFUNKCYJNY

4 )

MONITOR GESCHWINDIGKEIT UND 2.4 kmsh
DRUCK
MOHMTOP CKOPOCTU U AABJIEHUS 4 . 9 bar
1] =
MONITOR PREDKOSCI | CISNIENIA \_ 16 BB ha )
« Angabe der Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs * MHAMKauMA CKOpOCTU NPOABUXKEHMA TpaKTopa U « Wskazanie predkosci przesuwu pojazdu i
und des Arbeitsdrucks paboyero gaBneHUs cis$nienia roboczego
o Zahler fiur Oberflache (2) und hinterlegte Strecke o CyeTumK niowazm (2) M NpoMAEHHOTO PacCTOSHUS « Sumatory do powierzchni (2) i przebytej odlegtosci
« Alarme beziiglich Geschwindigkeit und Mindest- o ABapuitHble CUrHasIbl MMHMMAIbHOM M « Alarmy minimalnej i maksymalnej predkosci i
und Hochstdruck MaKCMMaJIbHOM CKOPOCTU U AaBNeHUA cisnienia
« Eingang fir externe Steuerung der » Bxog Ans BHeWwHero MexaHnsma ynpasieHus « Wejscie dla sterowania zewnetrznego do
Zahlfreischaltung BKJ/IOYEHMEM CYeTa uaktywnienia obliczania
Beschreibung - Onucanue - Opis ART.-NR. / KOJ / KOD
il *Visio 467 0610
97 i) &it Anschlusskabel fiir doppelteﬁn Sensor
LSS
-J\CN \ Ag;v:‘nwnK%KT CcoeAMHUTENIbHbIX Kabenei Ans ciBOEHHOro 467 0610.510
Zestaw kabli potaczeniowych dla podwojnego czujnika
Druck: ;
3 A;L;imsf Z;%Zeﬂvm Seite - cTp. - str.
Czujnik cisnienia 93
( e z::iun/igfggléi$:sensor Seite - cTp. - str.
Czujnik predkosci 93

1

~

MONITOR FUR DUNGERZUMESSUNG B 0 wmek
MOHUTOP A03UPOBKM Y/IOBPEHUA 52 7
kg ha
MONITOR DOZOWANIA NAWOZU e
25 kg smin

\ -

« Spezifische Applikation fiir Banddiingerstreuer « CneupanbHbii BUZ MCMOJIb30BaHMA Ha « Pecjalna aplikacja do tasSmowego rozsiewacza
« Angabe der Zumessung, Verteilung und pasbpacbiBaTesifix C IEHTOUHbIM TPaHCMOPTEPOM nawozu
Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs o MHaMKaumna 103MPOBaHUA, BHECEHMA M CKOPOCTH « Wskazanie dozowania, dystrybucji i predkosci
o Zahler fiir Oberflache (2), ausgebrachte Menge NPOABMKEHUA TPaKTOpa przesuwu pojazdu
(2) und hinterlegte Strecke o CyeTuMK niowazau (2), BHECEHHOro KonyecTa « Sumatory do powierzchni (2), wydanej ilosci (2)
« Alarme beziigliche Mindest- und (2) ¥ NPOMAEHHOrO PacCcToAHUA i przebytej odlegtosci
Hochstgeschwindigkeit, Zumessung und Verteilung  ABapuiiHble CHUrHasIbl MMHUMAIbHOM M o Alarmy minimalnej i maksymalnej predkosci,
o Unterstiitzte Kalibrierung fiir MaKCKMMasIbHOM CKOPOCTM, HOPMbI BHECEHMS U dozowania i dystrybucji
Geschwindigkeitskonstante und Band BHECeHMUA « Kalibracja wspomagana do statej predkosci i
« Maglichkeit fiir Speicherung und Abruf unter » KanmbpoBKa co crnpaBKoM NOCTOSHHOM CKOPOCTU tasmy
entsprechenden Namen der 8 Konstanten fiir M JIEHTOYHOr 0 TpaHcnopTepa « Mozliwos¢ zapisania i przywotania wedtug nazwy
ebensoviele Produkte o BO3MOXHOCTb COXpaHEHWS B NaMATH M BbI30Ba N0 8 statych dla takiej samej ilosci produktow
« Eingang fir externe Steuerung der MMEHM 8 NMOCTOAHHDBIX M CTOJIbKMX e NPOLYKTOB » Wejscie dla sterowania zewnetrznego do
Zahlfreischaltung « Bxoa Ana BHEWHero MexaHM3ma yrnpasaeHus uaktywnienia obliczania

BK/IlOYEHMEM CYEeTa

Beschreibung - OnucaHue - Opis ART.-NR. / KOZJ / KOD
*Visio 467 0610
93 Kit Anschlusskabel fiir doppelten Sensor
LSS KoMNAeKT coeAnHUTENIbHBIX Kabeneit A CABOEHHOro 467 0610.510
JaTumka .
Zestaw kabli potaczeniowych dla podwojnego czujnika
Drehzahlsensor ite - -
JIATUUK 06/ MiH Seite - cTp. - str.
Czujnik RPM 93
W T77m, Geschwindigkeitssensor ite - -
Mww\“«‘ﬁ JlaTumk cKopocTH Seite - cTp. - str.
Czujnik predkosci 93

*Die Vorrichtung wird komplett mit Befestigungsbiigel geliefert. Weitere, separat zu bestellende Kabel und Zubehorteile.
*Ycmpolicmso nocmasisemcs 8 KOMNJieKme ¢ KpenexHbiM KpoHwmeliHom. Kabesu 0ns 3a8epweHus coeduHeHull U aKceccyapbl 3aKasbl8aromcs omaoesibHo.

*Urzqdzenie jest dostarczane wraz ze wspornikiem mocujqcym. Kable uzupetniajqce i akcesoria do zaméwienia osobno.



VISIO,

VOLUMENZAHLER
CYETYMK KUAKOCTU

LICZNIK OBJETOSCI

Ausgestattet mit 2 Zahlern der abgegebenen
Flissigkeit mit unabhangiger Nullsetzfunktion
Durchflussmengenanzeige

Alarme bei min. und max. Durchflussmenge
Unterstiitztes Verfahren fur Kalibrierung der
Durchflussmesserkonstanten

Eingang fir externe Steuerung der
Zahlungsfreischaltung

FLACHENZAHLER
CYETYMK N/IOLLAAM

LICZNIK POWIERZCHNI

Ausgestattet mit 2 Zahlern der behandelten
Flache mit unabhangiger Nullsetzfunktion
Fahrgeschwindigkeitsanzeige

Alarme bei Mindest-und
Hochstgeschwindigkeit

Eingang fiir externe Steuerung der
Zahlungsfreischaltung

4 )

- J

4 4000 1

5.15.50.4

Mir

Hannuune 2 cyMMaTopoB BbIMTOM KMAKOCTH C
aBTOHOMHbIM OGHY/IeHMEM

YKasaHue pacxoja

ABapuifHblE CMIHa/bl MMH. M MakC. pacxoza
YnpaBnsemas npoueaypa AnA KaiMGpoBKM
NOCTOSHHOM pacxooMepa

Bxoa Ana BHeWHero mexaHuMsma ynpassieHus
NoAKNtoYeHUeM NnoacyeTa

Beschreibung - OnucaHue - Opis

MULTIFUNKTIONSANZEIGE
MHOIO®YHKUMOHAJIbHbIN ONUCIJIEN
WYSWIETLACZ WIELOFUNKCYJNY

Wyposazony w 2 liczniki rozprowadzonej
cieczy z niezaleznym zerowaniem

Wskazanie wydajnosci przeptywu

Alarmy minimalnej i maksymalnej wydajnosci
przeptywu

Procedura wspomagana przy kalibracji statej
przeptywomierza

Wejscie do sterowania zewnetrznego
udostepnienia obliczania

ART.-NR. / KOJ / KOD

*Visio 467 0610
Kit Anschlusskabel fiir einzelnen Sensor

KoMMEeKT coeAnHUTENbHBIX Kabenen A

OJJMHOYHOTO AaTuMKa 467 0610.500

Zestaw kabli potaczeniowych dla
pojedynczego czujnika

Durchflussmesser
Pacxopomep
Przeptywomierz

Kapitel - FnaBa - Rozdziat

CONTROL UNITS

Hanmuue 2 cymmatopoB 06paboTaHHOM
nAoWaAm C aBTOHOMHbIM 06HY/IeHUEM
YKasaHue CKOpOCTH NPOABMNKEHMA arperata
ABapuitHble CUIHa/bl MMH. U MaKC. CKOPOCTH
BxoJ, ANA BHeLWHero mMexaHn3ma ynpassieHus
NoAK/IloYeHMEM NoAcYeTa

Beschreibung - OnucaHue - Opis

Wyposazony w 2 liczniki catkowitej
powierzchni po zabiegu z niezaleznym
zerowaniem

Wskazuje predkosci pojazdu

Alarmy minimalnej i maksymalnej predkosci
Wejscie do sterowania zewnetrznego
udostepnienia obliczania

ART.-NR. / KO/, / KOD

6 ?
T (
'\\\\\\\\‘L\\\é

czujnika

1 RS 467 0610
Kit Anschlusskabel fiir einzelnen Sensor
KoMnneKT coeauHUTENbHBIX Kabenen ans
OAMHOYHOro AaT4yMKa 467 0610.500

Zestaw kabli potaczeniowych dla pojedynczego

3

Geschwindigkeitssensor
JlaTumK CKopocTH
Czujnik predkosci 93

Seite - cTp. - str.

*Die Vorrichtung wird komplett mit Befestigungsbiigel geliefert. Weitere, separat zu bestellende Kabel und Zubehorteile.

*Ycmpolicmgo nocmassisiemcs 8 KoMNJieKme ¢ KpenexHbIM KpoHWMelUHoM. Kabenu 9ns 3aseplueHus coeduHeHUll U akceccyapbl 3aKasbi8aromcs omoesisHo.

*Urzqdzenie jest dostarczane wraz ze wspornikiem mocujqcym. Kable uzupetniajqce i akcesoria do zaméwienia osobno.



MULTIFUNKTIONSANZEIGE 3
MHOTIO®YHKLMOHAJIbHbIN ONCINJIEU
WYSWIETLACZ WIELOFUNKCYJNY

VISIO,

ZUMESSUNGSANZEIGE

MOHWUTOP HOPMbl BHECEHUA

MONITOR DOZOWANIA

« Anzeige von Zumessung, Durchflussmenge
und Fahrgeschwindigkeit

o Zahler fir Flache und abgegebene Fliissigkeit
mit unabhangiger Nullsetzfunktion

« Alarme bei Mindest-/Hochstgeschwindigkeit
und min-/max. Durchflussmenge

« Unterstiitztes Verfahren fiir Kalibrierung der
Durchflussmesserkonstanten

« Eingang fiir externe Steuerung der
Zahlungsfreischaltung

FULLSTAND- UND DRUCKANZEIGE
MOHUTOP YPOBHA U AABJIEHNA

MONITOR POZIOMU | CISNIENIA

Angabe des Behalterfiillstands

Manuelle und automatische (uber
Durchflussmesser) Software fuir Kalibrierung des
Behalters mit Speichermaglichkeit bis zu 200
Punkten

Moglichkeit fiir Export/Import von
Kalibrierungskurven des Behalters aus/in andere
Vorrichtungen (Visio, Bravo 180S-300S-400S)
zum Umgehen einer Kalibrierungswiederholung
Alarm bei Mindestfiillstand des Behalters

Alarm bei Erreichen des Fiillstands wahrend der
Befiillung

Anzeigemoglichkeit des Arbeitsdrucks

Alarm bei min. und max. Druck

N

 YKasaHue HOpMbl BHECEHMSA, pacxoja M
CKOPOCTM MPOABMKEHUA arperata
o CyMMmaTopbl 06pa6boTaHHOM NJioLaam
1 BbUIMTOM KMAKOCTU C aBTOHOMHbIM
06HyNneHnem .
 ABapuiHble CUMrHa/bl MUH. M MaKC. CKOPOCTH
M MMH. M MaKc. pacxoja

+ Ynpasnsiemas npouegypa Ans KannGpoBKu .
NOCTOSHHOM pacxoJomepa
o Bxoj /18 BHELHEro MexaHM3ma ynpas/eHus .

noAgK/ro4YeHnemM noacyeTa

Beschreibung - Onucanue - Opis

Wskazuje dozowanie, wydajnosc przeptywu i
predkosci pojazdu

Liczniki powierzchni i rozprowadzonej cieczy
z niezaleznym zerowaniem

Alarmy minimalnej/maksymalnej predkosci

i minimalnej/maksymalnej wydajnosci
przeptywu

Procedura wspomagana przy kalibracji statej
przeptywomierza

Wejscie do sterowania zewnetrznego
udostepnienia obliczania

ART.-NR. / KOZ / KOD

1 KBS 467 0610
1 e ) Kit Anschlusskabel fiir doppelten Sensor
m (LSS KOMNIEKT coeAnHUTEIbHBIX Kabenen ans
PRl CBOEHHOrO AaTumKa i 467 0610.510
Zestaw kabli potaczeniowych dla podwdjnego
czujnika
Geschwindigkeitssensor Seite - cTp. - str.
JlaTumK cKopocTH
Czujnik predkosci 93
Durchflussmesser Kapitel - MnaBa - Rozdziat
Pacxosomep
im Przeptywomierz CONTROL UNITS

* YKasaHue ypOBHA B EMKOCTH
« M0 c aBTOMaTUYECKOM MM PYHHOM PYHKLMEN .
KanMbpoBKM (NOCpeACTBOM pacxogomepa)
LIMCTEPHbI C BO3MOXHOCTbIO COXPaHEHUA B
namat go 200 Touek
» B0O3MOXXHOCTb 3KCMopTa/MMNopTa KpMBbIX
Ka/JIMB6POBKM LMCTEPHBI HA ApYrue YCTPOMCTBa
(Visio, Bravo 180S-300S-400S) Bo 136exaHue
NOBTOPEHMSA npoLeaypbl .
o ABapuIHBIM CUrHaN MMH. YPOBHSA B LIMCTEPHE
o ABapMiHbIM CUrHaN AOCTUKEHWUS YPOBHS BO
BpPeMA HanosIHeHMs .
» B0O3MOXHOCTb OTOBpaxkeHMs paboyero AaBaeHNUs .
 ABapuiiHble CUIHa/Ibl MMH. M MaKC. JaBiEHMUS

*Visio

Beschreibung - OnucaHue - Opis

Wskazuje poziom zbiornika

Program reczny lub automatyczny (za
posrednictwem przeptywomierza) do kalibracji
zbiornika z z zapamietaniem do max 200 punktow
Mozliwos¢ eksportowania/importowania krzywych
kalibracji cysterny do innych takich samych
opryskiwaczy (Visio, Bravo 180S-300S-400S) w celu
uniknigcia powtarzania procedury kalibracji
Alarm minimalnego poziomu zbiornika

Alarm osiagnietego poziomu cieczy podczas
napetniania

Mozliwos¢ wyswietlania cisnienia roboczego
Alarmy minimalnego i maksymalnego ci$nienia

ART.-NR. / KOZ, / KOD
467 0610

czujnika

Kit Anschlusskabel fiir doppelten Sensor
KomnieKT coeguHuTeNbHbIX Kabenen ans
CZABOEHHOr0 JaTyMKa

Zestaw kabli potaczeniowych dla podwojnego

467 0610.510

Fiillstandsensor
AaTumnK ypoBHsA
Czujnik poziomu

466 113.004

Drucksensor
JlaTumk AaBneHus
Czujnik cisnienia

im

Seite - cTp. - str.

93

*Die Vorrichtung wird komplett mit Befestigungsbiigel geliefert. Weitere, separat zu bestellende Kabel und Zubehdrteile.

*Ycmpolicmso nocmassisemcs 8 KomMnJiekme € KpenexHbiM KpoHwmeliHom. Kabesau 015 3a8epuieHus coeduHeHUll U akceccyapbl 3aKa3bl8aromcsi 0moesibHo.

*Urzqdzenie jest dostarczane wraz ze wspornikiem mocujqcym. Kable uzupetniajqce i akcesoria do zamdwienia osobno.




VISIO,

DREHZAHLANZEIGE
MOHUTOP CHETYMKA OBOPOTOB

MONITOR LICZNIKA OBROTOW

« Moglichkeit des Managements von bis zu 2
Drehzahlsensoren.

« Anzeige der Drehzahl einer Welle.

« Alarme bei Erreichen der min. und max. Drehzahl

» Speicherung der erfassten min. und max.
Drehzahlwerte (nullsetzbar).

o Betriebszeitzahler fiir jede Welle.

DREHZAHL- UND
FLACHENZAHLERANZEIGE

MOHWUTOP CYETYMKA OEOPOTOB U
CYETYMKA NJIOLAAU

MONITOR LICZNIKA OBROTOW |
LICZNIKA POWIERZCHNI

« Anzeige der Drehzahl einer Welle.

« Alarm bei Erreichen der min. und max. Drehzahl

» Speicherung der erfassten min. und max.
Drehzahlwerte (nullsetzbar).

« Betriebszeitzahler der Welle.

» Ausgestattet mit 2 Zahlern der behandelten
Oberflache mit voneinander unabhangiger
Nullsetzfunktion

« Angabe der Fahrgeschwindigkeit des Fahrzeugs

« Alarm bei Erreichen der min. und max.
Geschwindigkeit

im

» Eingang fir externe Freigabesteuerung der Zahlung

/

N

~

=]

410 .

Lo g
203

4
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B03MOXXHOCTb yrpaBieHus A0 2 AaTYMKOB
BpaLLeHus.

YKa3aHWe CKOpOCTH BpalleHus Basa.

ABapuiHble CUrHasbl MMH. M MaKC. CKOPOCTH
BpaLLeHus.

3anucb B NamATb NOMYYEHHbIX MMH. M MaKC.
3HAYEHMI CKOPOCTH BPALLEHWUSA C BO3MOXKHOCTBIO MX
0GHYNEeHUA.

CyeTuMK BpeMeHH paboTbl KaxAoro Basa.

Beschreibung - Onucanue - Opis

*Visio

MULTIFUNKTIONSANZEIGE
MHOIO®YHKUMOHAJIbHbIN ONUCIJIEN
WYSWIETLACZ WIELOFUNKCYJNY

Mozliwos¢ zarzadzania do 2 czujnikow obrotowych.
Wskazanie predkosci obracania watu.

Alarmy minimalnej i maksymalnej predkosci
obracania.

Zapamietanie zmierzonych minimalnych i
maksymalnych wartosci obracania (podlegaja
zerowaniu).

Licznik czasowy pracy kazdego watu.

ART.-NR. / KO/, / KOD
467 0610

faTumka

Kit Anschlusskabel fur einzelnen Sensor
KoMnnekT coeguHuTenbHbIX Kabenen ans 04MHOMHOro

Zestaw kabli potaczeniowych dla pojedynczego czujnika|

467 0610.500

J\:N \\“\&&’)

AaT4YMKa

Kit Anschlusskabel fiir doppelten Sensor.
KoMnaeKT coeanHUTE bHBIX Kabenei Ans CABOEHHOro

Zestaw kabli potaczeniowych dla podwdjnego czujnika

467 0610.510

Drehzahlsensor
JaTumk 06/MUH

J‘«““MWWE‘CG

Czujnik RPM

Seite - cTp. - str.

93

YKa3aH1e CKOpOCTH BpalleHus Bana.

ABapUIHBIM CUrHAN MUH. M MaKC. CKOPOCTH
BpalLeHusn.

3anmcb B NamATb NOJTyYEHHbIX MUH. M MaKC.
3HAYEeHUIM CKOPOCTU BPALLEHUA C BO3MOXKHOCTbIO MX
06HYyNIeHUs.

CyeTunK BpeMeHu paboTbl Bana.

Hannuue 2 cyeTunkoB 06paboTaHHOM NoLau,
06HYNAEMBIX MO OTAE/IbHOCTH.

YKa3aH1e CKOpPOCTH NPOABUKEHMSA TPaKTopa.
ABapUitHble CUrHabl MUH. U MaKC. CKOPOCTH.

MopT AnA BHELWHEro MexaHW3Ma 3amnycka noacyerta.

.

.

.

Beschreibung - Onucatnue - Opis

Wskazanie predkosci obracania watu.

Alarm minimalnej i maksymalnej predkosci obracania.
Zapamigtanie zmierzonych minimalnych i
maksymalnych wartosci obracania (podlegaja
zerowaniu).

Licznik czasowy pracy watu.

Wyposazony w 2 liczniki wynikéw obrobionej
powierzchni z niezaleznym zerowaniem
Wskazanie predkosci przesuwu pojazdu
Alarmy minimalnej i maksymalnej predkosci
Wejscie dla sterowania zewnetrznego do
uaktywnienia obliczania

ART.-NR. / KO4 / KOD

JaTtumka

*Visio 467 0610
Kit Anschlusskabel fiir doppelten Sensor
KoMnneKT coeiMHUTENbHbIX Kabenel Ana CABOEHHOro 467 0610.510

Zestaw kabli potaczeniowych dla podwojnego czujnika

Drehzahlsensor
Aatumk 06/MUH

Seite - cTp. - str.

Czujnik RPM 93
Geschwindigkeitssensor Seite - cTp. - str.
JlaTunk ckopocTu

Czujnik predkosci 93

*Die Vorrichtung wird komplett mit Befestigungsbiigel geliefert. Weitere, separat zu bestellende Kabel und Zubehérteile.
*Ycmpolicmso nocmassisemcs 8 KoMnJiekme € KpenexxHbiM KpoHwmeliHom. Kabesau s 3a8eplieHus coeduHeHUll U akceccyapbl 3aKa3bl8aromcsi omoesibHo.
*Urzqdzenie jest dostarczane wraz ze wspornikiem mocujqcym. Kable uzupetniajqce i akcesoria do zaméwienia osobno.



MULTIFUNKTIONSANZEIGE

MHOIO®YHKUMOHAJIbHbIVN ANCNIEN

WYSWIETLACZ WIELOFUNKCYJNY

VISIO,

[

BEFULLUNGSKONTROLLE MIT DURCHFLUSSMESSER &

KOHTPO/1b HANOJIHEHMA NOCPEACTBOM
PACXO/ZOMEPA

KONTROLA NAPELNIANIA Z PRZEPLYWOMIERZEM

\
S000.0 1

0.00.

12 .2 17min

Stopp der Befuillungspumpe bei Erreichen der
eingestellten Menge

Anzeige der Durchflussmenge

Alarme bei min. und max. Durchflussmenge
Unterstiitztes Verfahren fiir Kalibrierung der
Durchflussmesserkonstanten

Verfligbar mit Kit Verkabelung fiir Anzeige

in Kabine (bei BRAVO 300S / Bravo 400S /
Delta80 / Ninja) und an der Maschine (bei
VISIO) der eingefiillten Menge

NG

J

OcTaHoB 3a/IMBHOr0 Hacoca Npu JOCTUMKEHUN
33/]aHHOr0 KOJIMYECTBA KMAKOCTU

YKasaHuWe pacxoja

ABapuitHble CUrHa/Ibl MMH. M MaKc. pacxoza
Ynpasnsemas npoueaypa AlA KaiMGpOBKM
NMOCTOSIHHOM pacxozomepa

B pacnops»KeHun C KOMNIEKTOM Kabenen,
CNyxKawmx AN NOAKNOYEHUA 0TOGPAKEHUA
B KabuHe (gna BRAVO 300S / Bravo 400S /
Delta80 / Ninja) 1 oTo6paxeHua KoamyecTsa
BJIMTOM KMAKOCTM Ha arperate (g4 VISIO)

Beschreibung - OnucaHue - Opis

Zatrzymanie pompy napetniajacej przy
osiagnieciu ustawionej ilosci

Wizualizacja wydajnosci przeptywu

Alarmy minimalnego i maksymalnego
wydajnosci przeptywu

Procedura wspomagana przy kalibracji statej
przeptywomierza

Dostepny z zestawem kabli do wyswietlania
w kabinie (na BRAVO 300S / Bravo 400S /
Delta80 / Ninja) i na maszynie (na VISIO)
wprowadzonej ilosci cieczy

ART.-NR. / KOZ / KOD

Zestaw do zatrzymania pompy

*Visio 467 0610
Kit fiir Pumpenstopp
KOMM/IEKT 47151 0CTaHOBa Hacoca 467 0610.530

Durchflussmesser
Pacxogomep
Przeptywomierz

Kapitel - naBa - Rozdziat

CONTROL UNITS

Beschreibung - OnucaHue - Opis

ART.-NR. / KO/J / KOD

*Visio 467 0610
Kit fur Pumpenstopp fiir AnschluB an Bravo 300S fiir Teilbreitenventile

KOMM/IEKT OTK/IK0YEHUA Hacoca 1A coeamHenna Bravo 3005 AnA KnanaHos CeKLmm 467 0610.540
Zestaw zatrzymania pompy do podtaczenia Bravo 300S dla zaworow sekcyjnych

Kit fiir Pumpenstopp zum Anschluss an Bravo 400S / Delta 80 / Ninja

KoMnneKT cucTeMbl ocTaHOBa Hacoca Ania npucoeanHenna Bravo 400 / Delta 467 0610.550

80 / Ninja

Zestaw zatrzymania pompy do podtaczenia Bravo 400 / Delta 80 / Ninja

Durchflussmesser
Pacxogomep
Przeptywomierz

Kapitel - FnaBa - Rozdziat

CONTROL UNITS

*Die Vorrichtung wird komplett mit Befestigungsbligel geliefert. Weitere,
separat zu bestellende Kabel und Zubehérteile.

*Yempolicmso nocmassisiemcs 8 KOMNJIeKMe € KpenexHbIM KPOHWMEUHOM.
Ka6enu dns 3asepuwieHus coeduHeHull U aKCeccyapbl 3akasbieaomcs omoesibHo.

*Urzqdzenie jest dostarczane wraz ze wspornikiem mocujqcym. Kable
uzupetniajqce i akcesoria do zaméwienia osobno.




MULTIFUNKTIONSANZEIGE
V| Slo MHOIO®YHKUWOHAJIbHbIV AUCTJIEA

WYSWIETLACZ WIELOFUNKCYJNY

~

BEFULLUNGSKONTROLLE MIT FULLSTANDSENSOR & 2000 0 1
KOHTPOJIb HANOJIHEHMA NOCPEACTBOM
AATYHUKA YPOBHA 82 4 'S 1
O . B8, 8%, TSK 100X
KONTROLA NAPELNIANIA Z CZUJNIKIEM POZIOMU ] : Tk
« Stopp der Befiillungspumpe bei Erreichen der o OCTaHOB 3a/IMBHOr0 Hacoca NMpu AOCTUKEHMM .
eingestellten Menge 3a/]laHHOr0 KO/IMYECTBa XMAKOCTH
« Angabe des Behalterfullstands e YKasaHuWe ypoBHA B eMKoCTH . . o
« Manuelle und automatische (liber + M0 c aBTOMATUYECKOM MM PYHHOU DyHKLMEN .
Durchflussmesser) Software fur Kalibrierung des KanMbpoBKM (NOCPEACTBOM pacxofomepa)
Behélters mit Speichermdglichkeit bis zu 200 UMCTEPHBI C BO3MOXKHOCTbIO COXpaHEHUA B
Punkten namatu go 200 Touek .
« Mdglichkeit fiir Export/Import von * BO3MOXHOCTb 3KCMopTa/MMNopTa KpMBbIX

Ka/IM6POBKM LMCTEPHBI HA ApYyrve yCTpoMcTBa
(Visio, Bravo 180S-300S-400S, Delta 80, Ninja)
BO M36eXaHne NOBTOPeHMA npoueaypbl
« ABapuiHBIM CHrHan oTCYTCTBUSA OCTaHOBA NpU .
JOCTUXKEHUM 3alaHHOTO KOJIMYECTBA KMAKOCTH
BO BPeMSA HarnoJIHEHNA .
o B pacnopsikeHuu C KOMMIEKTOM Kabenen,
CNyXaLWmX ANA NOAKNOYEHUA 0TOBPaXKEHNA B
KabuHe (ana BRAVO 300S / Bravo 400S / Delta
80 / Ninja) 1 oTo6paXKeHna KoNMYeCTBa BIMTOM
XMAKOCTU Ha arperaTte (ana VISIO)

Kalibrierungskurven des Behalters aus/in
andere Vorrichtungen (Visio, Bravo 180S-300S-
400S, Delta 80, Ninja) zum Umgehen einer
Kalibrierungswiederholung

« Alarm bei ausbleibendem Stopp wahrend der
Befillung, bei Erreichen der eingegebenen Menge

« Verfligbar mit Kit Verkabelung fiir Anzeige in Kabine
(bei BRAVO 300S / Bravo 400S / Delta 80 / Ninja)
und an der Maschine (bei VISIO) der eingefiillten
Menge

*Visio

Wytaczenie zaworu lub pompy napetniajacej
przy osiagnieciu ustawionego poziomu cieczy
Wskaznik poziomu cieczy w zbiorniku

Program reczny lub automatyczny (za pomoca
przeptywomierza) do kalibracji cysterny z
zapisywaniem do 200 punktow

Mozliwosc eksportowania/importowania
krzywych kalibracji cysterny do innych
opryskiwaczy (Visio, Bravo 180S-300S-400S,
Delta 80, Ninja) w celu uniknigcia powtarzania
procedury kalibracji

Alarm w przypadku nie wytaczenia sie pompy,
przy osiagnieciu ustawionej ilosci cieczy
Dostepny z zestawem kabli do wyswietlania w
kabinie (na BRAVO 300S / Bravo 400S / Delta 80
/ Ninja) i na maszynie (na VISIO) wprowadzonej
ilosci cieczy

Beschreibung - Onucanue - Opis  ART.-NR. / KOZ / KOD

467 0610

Kit fur Pumpenstopp

KoMN/IeKT Ans ocTaHoBa Hacoca 467 0610.530

Zestaw do zatrzymania pompy

Fiillstandsensor

AaTumK ypoBHA 466 113.004

L Czujnik poziomu

bravoilS

Beschreibung - Onucanue - Opis ART.-NR. / KO/ / KOD
*Visi ; . . ; . .. . ;
i 467 0610 *Die Vorrichtung wird komplett mit Befestigungsbliigel geliefert. Weitere,
Kit fir Pumpenstopp fiir AnschluB an Bravo 300S fir Teilbreitenventile separat zu bestellende Kabel und Zubehorteile.
KOMIEKT OTK/I04eHHA HAcoca A1f COeaHeHMA Bravo 3005 41 KNanaHoB CeKLivm 467 0610.540
Zestaw zatrzymania pompy do podtaczenia Bravo 3005 dla zaworow sekcyjnych *Yempoticmso nocmasnisemcs 8 KOMNJIEKMe C KpenexHbIM KPOHLMELHOM.

Kit fir Pumpenstopp zum Anschluss an Bravo 400S / Delta 80 / Ninja
ggn;nﬂierrgacwcreMbl 0CTaHoBa Hacoca Ans npucoesuHeHma Bravo 400 / Delta 467 0610.550

Kabenu 015 3a8epweHus coeduHeHuUll U akceccyapbl 3aKa3biBarmcs 0maoesibHo.

*Urzqdzenie jest dostarczane wraz ze wspornikiem mocujqcym. Kable

Zestaw zatrzymania pompy do podtaczenia Bravo 400 / Delta 80 / Ninja uzupetniajqce i akcesoria do zaméwienia osobno.

Fiillstandsensor

JlaTumK ypoBHA 466 113.004

Czujnik poziomu




COMPUTER FUR

HILFSKREISLAUFE

KOMIbIOTEP AJ14 YINPABJIEHUA
BCMOMOIATEJIbHbIMWN KOHTYPAMU
KOMPUTER DO OBWODOW POMOCNICZYCH

SYNCROist eininnovatives Kontrollsystem
zur Steuerung der Hilfskreislaufe an
Spritzgeraten.

Anhand der A-NET-Verbindung an die
neuen elektrischen Ventile der Serie 853
und verschiedene Sensorenist esmoglich,
die Steuersequenzen zu automatisieren
(Tankfullung, Spulung der Kreislaufe und
der Gestange, usw.), die bisher manuell
vom Bediener gehandhabt wurden.
Diese Steuersequenzen werden vom
Hersteller der Landwirtschaftsmaschine
anhand einer spezifischen Software fur
Personal Computer programmiert und
dann anhand der SD-Karte oder Bluetooth
auf den SYNCRO Speicher Ubertragen.

SYNCRO npeacTasnset co6om
WMHHOBALOHHYHO CUCTEMY, MPeAHa3HAYEHHYHO
ONA  ynpaB/ieHMA  BCTIOMOraTeslbHbIMM
KOHTYpamMu  MOJIEBLIX  OMpbICKMBATENEMN.
MocpeacTBoM cCoeaMHEHMA 4Yepes LUMHHYIO
cucteMy A-NET ¢ kpaHamu cepvm 853 ¢
SIEKTPOMPUBOAOM M CO BCEBO3MOMHbBIMU
JaTyMKamMM  MOXHO  aBTOMAaTWM3MpOBaTb
nocsesoBaTe/lbHOE  BbIMOSHEHWE  KOMaHZA
(3ano/IHEHWE LMCTEPHBI, MPOMbIBKA KOHTYPOB
M WTaHr 1 1.4.). J0 HacToAWero BpeMeHU
BCE 3T OnepaLmm BpYYHYH OCYLLECTB/ISIMCD
onepatopoM. 3Ta  MOC/EeA0BaTe/IbHOCTb
KOMaHZ 3arnporpaMmmMpoBaHa M3roToBUTE/IEM
CE/IbCKOXO3AMCTBEHHOM  MallMHbI  NYTEM
MCMo/1b30BaHMA cneuyasibHoro Mo,
3arpy»eHHoro Ha K. Mocpeactsom SD-KapThbl
wm Bluetooth 3Ty nocnepoBaTenbHOCTb
MOKHO nepeHecT1 B namsaTb SYNCRO.

1 Tank
:_- r:ns.mg

AAR spraying

~t— Tank

wiwy filling

i Boom

ALd rinsing

f yClear tank
% Jfiling
|‘i  Chemical
£1% Jeductor

Hydraulic
#=1 agitation

SUNCIro

SYNCRO jest innowacyjnym systemem
sterowania do zarzadzania serwisami
pomocniczymi na maszynach
opryskujacych.

Za posrednictwem potaczenia A-NET do
nowych zaworow elektrycznych serii 853
i przeréznych czujnikdéw, mozliwe jest
zautomatyzowanie sekwencji sterowan
(zatadunek cysterny, mycie obwodow
i belek itp.), ktore do dzisiaj byty
wykonywane recznie przez operatora.
Te sekwencje sterowan sg programowane
przez producenta maszyny rolniczej
za pomoca specjalnego programu
komputerowego, nastepnie przesytane
do pamieci SYNCRO za pomoca karty SD
lub Bluetooth.

ART.-NR
Ko
KOD

467 0800

C€




SUNCIro

« Umsetzungsmoglichkeit komplexer
und genauer Sequenzen dank des
A-NET-Kommunikationssystems,
das nicht nur fiir die Ansteuerung
sorgt, sondern dem SYNCRO auch
die Kontrolle des Zustands und der
Position aller angeschlossenen Ventile
ermoglicht.

¢ Reduzierung der ungenutzten
Volumen dank der Moglichkeit, die
Ventile an geeigneten Punkten und
nicht zwangsweise in der Nahe des
Bedieners anzuordnen.

« Reduzierung eventueller menschlicher
Fehler bei komplexen Sequenzen wie
der Spiilung der Kreislaufe.

Wesentliche Eigenschaften

« 8 Funktionstasten fir die Aktivierung der
Steuersequenzen, verwendbar auf 5 Seiten,
um bis zu 40 unterschiedliche Sequenzen zu
steuern.

e Anschluss der SD-Karte tiber Bluetooth und Slot
zur Ubertragung der Steuersequenzen.

« Maximal 16 anschlieBbare und 3 gleichzeitig
aktivierbare Ventile

« Einfarbiges grafisches transflektives 5,7" Display.

« Maglichkeit zur Befestigung an einer Tafel oder
einem externen Bugel.

« Wasserdichtes Gehause.

« Schutzabdeckung gegen eventuelle StoRe.

» 2 A-NET-Verbindungen fiir den Anschluss der
Ventile und des Monitors in der Kabine.

« 1 Analogeingang (z.B. Fiillstandsensor).

« 2 Digitaleingange (z.B. Durchflussmesser fir
Befiillung, externe Druckknopftafel, usw.).

« 1 Steuerausgang (z. B. Steuerung der
Befiillungspumpe).

COMPUTER FUR HILFSKREISLAUFE
KOMMNbIOTEP AJ191 YNPABJIEHUS
BCMOMOTIATEJIbHbIMW KOHTYPAMMU
KOMPUTER DO OBWODOW POMOCNICZYCH

¢ BO3MOXKHOCTb BK/IIOYEHUSA CI0}KHOM
M TOYHOM NoC/Ie0BaTe/IbHOCTH
BbIMOJIHEHMA onepaumi 6iarogapa
HaJINYMIO CUCTEMbI Nepejayn AaHHbIX
no wuHe A-NET. OHa nosBosset
SYNCRO He To/IbKO faTb KOMaHAy Ha

BbINOJ/IHeHUE, HO U MPOKOHTPO/IMPOBATb

COCTOSIHUE M MOJIoKEeHUe BCcex
COoefMHEHHbIX K/lanaHoB.

o bnarogapa pacnosioxkeH1to KpaHoB
B Han6oJiee NOAXOAAWMX MecTax

(Heo6s3aTeNIbHO PAAOM C ONEpaToOpoMm)

CHU)KaeTCcA MepTBoe NpPOCTPaHCTBO.

. COKpaLIJ,BETCFl BE€pPOATHOCTb NoABJ1I€HUA

OLUMGKM onepaTopa Npu BbIMOJHEHUM
CJI0}KHOM MocJiefoBaTe/IbHOCTH
ornepaumi, Hanpumep, Np1 NPOMbIBKe

KOHTYpOB.

OCHOBHble XapaKTepUCTUKMU

* Hannuue 8 dyHKUMOHaANbHBIX KNaBuLW ANA
BKJIIOYEHUA NOC/IEL0BATE/IbHOCTM BbINOJIHEHNSA
KOMaHZ (Mcnosib3yloTcs Ha 5 BuAeocTpaHmLax
M MOTYT ynpaBnAaTb A0 40 pas/IMyHbIMM
nocneAoBaTeIbHOCTAMM).

» CoeguHeHue SD-KapTbl Ana nepegayn
nocneA0BaTe/IbHOCTU BbINOIHEHUA KOMaHJ,
nocpeacTBom Bluetooth 1 cooTBeTcTBYyMOLWErO
rHesga.

» Bo3MoxHOCTb coeauHeHua ao 16 kpaHoB (3
NpUBOAATCA B AENCTBUE OAHOBPEMEHHO).

o TpaHChAEKTUBHBIA MOHOXPOMATUYECKMM
rpaduyeckmi gucnnen Ha 5,7 aloima.

* BO3MOXHOCTb KpenneHua Ha naHesnb Uan
NoCpeACTBOM HapYKHOrO KPOHLUTEMHA.

o [epMeTHYHbIN Kopryc.

 3awura ot cayvakHbIX yAaposB.

e 2 coeanHeHusA WihHbl A-NET ana nogknoueHus
K/JlanaHoB U MOHMTOpPa B KabuHe.

« 1 aHasIoroBbIM BXOZ (Hanpumep, Ans AaTuMKa
YPOBHSA).

e 2 undpoBbIx BXoAa (Hanpumep, ana
pacxozomepa HanoJIHEHUA, HaPY»KHOIO My/ibTa U
T.4.).

« 1 BbIXOA ANA yNpaBieHuUs (Hanpumep, Ans
Hacoca HarnoJIHeHuA).

o Mozliwos$¢ wykonania ztozonych

i precyzyjnych sekwencji, dzieki
systemowi komunikacji A-NET, ktéry
oprocz sterowania, pozwala SYNCRO
na kontrolowanie stanu i pozycji
wszystkich podtaczonych zaworéw.
Ograniczenie martwych objetosci,
dzieki mozliwosci ustawienia
zaworow w najbardziej odpowiednich
punktach, a niekoniecznie obok
stanowiska operatora.

Ograniczenie mozliwosci btedow
cztowieka w ztozonych sekwencjach,
jak na przyktad mycie obwodow.

Gtowna charakterystyka

8 klawiszy funkcyjnych do aktywacji sekwencji
sterowan, uzywanych na 5 stronach do
zarzadzenia do 40 réznych sekwencji.

« Potaczenie za posrednictwem Bluetooth oraz
gniazda do karty SD, do przesytania sekwencji
sterowan.

« Maksymalnie 16 podtaczanych zaworéw i 3
uruchamiane jednoczesnie.

« Display graficzny monochromatyczny 5,7"
odblaskowo-przezroczysty.

« Mozliwos¢ przymocowania do tablicy lub
zewnetrznych wspornikow.

« Hermetyczny korpus.

» Ostona chroniaca przed przypadkowymi
uderzeniami.

« 2 ztacza A-NET do podtaczenia zaworéw i
monitora w kabinie.

« 1 wejscie analogowe (np. czujnik poziomu).

« 2 wejscia cyfrowe (np. przeptywomierz
napetniania, zewnetrzna tablica przyciskow,
itp.)

« 1 wyjscie sterowania (np. sterowanie pompa

napetniajaca).



:3)p1Zpzo4 M adblbiupadnzn siuomopbziAzidoH :3)pizpzoJ m adb[oiupadnzn aubmopbziAzido, Fdwod d63S TAPOW
SAANTVATIVE RELICR QLR IRV S1INN TOHLNOD :28DL12 8 19dDA>3223D SWnduiow),, ©D0DBH REOHELOO BIY aUATOW | LG Sy 9l 00L°L80Q £6¥ L9
:)a31dpy ayals JQyaqnz sapuasipuDIS)|OAIaNH :1231dpy] 2Y3ls 1QYaqnZ SOPUSSIPUDIS)IOAIIA 4 \npowddojsuadwng =
hwoizod yUnzy 14 141 001°120Q €6¥ L9V
G6 v00°€LI99Y sHaodA smhiel7|9g S'e ck 0011904 €61 L9P
Josuaspueis)ng - Gl
eluejujadeu op zIalWomA}dazld € (o]} 0011500 €6V L9V
BUHaHIOURH dawotroxoed | HE . .
* J3ssawssnyding-uasuawnng S¢e 8 001'1¥0d €6V L9V
- Wd¥ yulnz) 4 9 001°LE0QA €61 L9
(# ») €981 €58 gs | 98000LOY N /90 an1eT7 (€6 -
S9119S SoA|eA JoU-Y 00L00LL9Y 10SUSSIHEZYS0 S e oo
: WG "BMp 0 MoxIUINZd op zoezZNipazid (W) suagex ey | 19HELIBLY . z_n.vv_
96 0€2°€5599Y W G *U7 goMMhLel BI dUalnMHULTK (w) 19qey s8ue] | SJLIUSA HN- LYY
wg mw:m._ Em‘_omc_.mm any Suniasueliap og {RlUSIMOWEZ 082UJ31ZPPO 0Q
w ¢ "Snjp 0 MojIUINZd op Zoeznypazid .
96 022'€55991 W € ‘U7 gonhLel Bul aualnHuuZg .o:n_._...wi._.o Boloegiqgereg
w ¢ 95ue] ‘Ualosuas Iny Suniasueliap :ua]]3saq nz jesedas
__, 1S aox 1eLIOSADNY
\ 'd1d 7ox :19def>293y
“~ ENEN UN-"LHV 1io0yagnz

0080 L9t

uonejibe [ Jonpa
m, s JnnespAy

ks Y
0L1°0080 Z9¥ T !

ao / 70X /7 “UN-"14v

00170080 L9t
aoM / 7OM 7 “dN-"14V “UN- LYY

[ "y

‘slojluow Jayjo pue
STTonelq
239p

l

001°20100 L9F
QOM / 70X / “¥N-"LYV

Hﬂ
k)

# . €987 €S8
S91195 S9A|BA J3U-Y

NZVLNOW 1VW3IHOS VW3IXJ BVHXV.LIHOW VWIHIOSSNOILVTIVLSNI



SUNCIro

editor

SYNCRO EDITOR ist die Software fir
den PC* (windows®), die es ermoglicht,
die Bewegungssequenzen der 853
A-NET Ventile zu erstellen, verandern
und versenden.

Wesentliche Eigenschaften

« Einfach und intuitiv, erfordern keine
Programmierkenntnisse.
« Der Ubergang von einer Steuerung zur nichsten
kann an verschiedene Situationen gekoppelt sein
wie: Ventilposition, Wartezeit, Tastendruck, usw.
Es besteht die Moglichkeit, den Funktionstasten
zuzuordnende Fotos und Texte zu laden, die im
Syncro angezeigt werden.
Es besteht die Moglichkeit, jedem Ventil einen
Namen zuzuordnen, der ebenfalls im Syncro
angezeigt wird.
Ubertragung der Sequenzen {iber Bluetooth direkt
vom PC auf das Syncro, was die Entwicklung
erleichtert, wenn verschiedene Korrekturen und
Tests erforderlich sind.
Einstellung einer Sequenz, um den gesamten
Kreislauf in den Sicherheitsmodus zu versetzen, die
dann beim Einschalten aktiviert oder im Fall einer
Storung an der Anlage aufgerufen wird.

B Syrrs diter « Nedlame.2tp

File Setup  Wireless Optiens !

SYNCRO EDITOR — 3t10 MO ana MNK*
(windows®), nossonstoLlee co3gaBatb,
U3MEHATb M oTnpaeaAaTb Ha SYNCRO
nocsefoBaTesIbHOCTb ABUKEHMA
KpaHoB 853 A-NET.

OCHOBHble XapaKTepHUCTnKu

« TlpocToe U UHTYUTUBHOE, HE TPeBYeT HaMuMusA
cneumanbHbIX 3HaHUIM AN1A NPOrpaMMUPOBaHMS.

« lepexof c 0AHOM KOMaHAb! Ha APYrylo MOXET GbiTb
NpMBA3aH K KaKoMy-TO Co6bITUI0. Hanpumep, K
NOJIOXKEHMIO KpaHa, K onpefesieHHOMY BpeMeHM
OXMAAHWSA, K HAXKaTUI0 KOHKPETHOM KNAaBMULLM U T.A.

« BO3MOXHOCTb 3arpy3Kku M306paxKeHUsa 1 TEKCTa,
np1cBanBaemMblx K OYHKLMOHAIbHBIM K/1aBULLAM,
KoTopble 6yayT oTo6paxaTtbca Ha SYNCRO.

« BO3MOXHOCTb NPUCBOEHUA KaXKAOMY KpaHy MMEHM,
KOTOpoe 6yJieT BNOC/IeACTBUM 0TOGPpaXKaTbCa U Ha
SYNCRO.

« lNepesaya nocieAoBaTeIbHOCTU KOMaHJ Ha
SYNCRO Hanpsmyto ot MK nocpeactsom Bluetooth.
TakunM 06pa3om obsieryaeTcsa npoTekaHue
nocneAoBaTeIbHOCTH B T€ MOMEHTI, Korja Tpebyetcs
BHECTU KOPPEKLMM M NPOBECTU UCMbITAHUSA.

« YcTaHOBKa NocnefoBaTe/lbHOCTU KOMaHA ANs
BOCCTaHOBJ/IEHMA GE30MacHbIX YCI0BUIM KOHTYpa. 3Ta
nocneAoBaTeIbHOCTb MOXKET BK/IOYATLCA NPU BBOAE
B paboTy KOMMbloTEpa MK Bbi3bIBaTbCA B C/lyyae
BO3HWMKHOBEHMA OTKA30B B CUCTEME.

g

PROGRAMMIERUNGS-SOFTWARE
no anda nPorPAMMMPOBAHNA
SOFTWARE DO PROGRAMOWANIA

SYNCRO EDITOR jest programem
do PC* (windows®), ktory pozwala
na utworzenie, zmodyfikowanie i
wystanie do SYNCRO sekwencji ruchu
zaworow 853 A-NET.

Gtéwna charakterystyka

« tatwy i intuicyjny, nie wymaga umiejetnosci

programowania

Przejscie z jednego do drugiego sterowania moze

by¢ zalezne od réznych sytuacji, np.: pozycja

zaworu, czas oczekiwania, nacisnigcie klawisza itp.

o Mozliwos¢ wprowadzania rysunkow i tekstow do

przyznania klawiszom funkcyjnym, ktére beda

wyswietlone na Syncro

Mozliwos¢ przypisania nazwy kazdemu zaworowi,

ktory nastepnie zostanie wyswietlony réwniez na

Syncro

Przesytanie sekwencji bezposrednio z Pc do Syncro

za posrednictwem Bluetooth, utatwiajac w ten

sposob przebieg, tam gdzie sa wymagane rézne

korekcje i proby

« Ustawienie sekwencji w celu ustawienia catego
obwodu w stan bezpieczenstwa, ktéra moze by¢
uaktywniona przy wtaczeniu lub przywotaniu w
przypadku awarii instalacji

ART.-NR. / KOA / KOD

467 0800.500
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*Eigenschaften des Personal Computers:

Windows® XP, Vista, 7.
128Mbyte RAM
10Mbyte Festplatte frei

e Bl o coeabons for STOT fllng phade:

Irbad Bk ol cparmtion for START filing phabe
MOVE Suction Saisz o M Cenat (FO0%, COW check barpet

Irepert i o cpermion for FAUSE fing phase
MOVE Sucson_ Selec to blsn_Tark (1005 CW check tapei)

et ok sl cppemrnbona for RETAME illeg phuss
MOVE “Suction,_Selec 'to Fil_Cemut (M5, OOW check tarpel)

MOVE Euction_Seloc. 1o Man_Tonk (1005 OW check targell

el

*Xapakmepucmuku [K:

Windows® XP, Vista, 7.
128 M6atim 3YM4
10 M6alim c80600HbIl xecmkuli uck

*Charakterystyka personal computer:

Windows® XP, Vista, 7.
128Mbyte RAM
10Mbyte staty dysk wolny



MONITOR FUR SAMASCHINE
MOHUTOP AN CESJIKU

alfa

EKRAN DO SIEWNIKA

Alfa 350 st ein Monitor fir
Feinsamaschinen basierend auf der
CAN BUS-Technologie mit A-Net-
Protokoll, flir die Kommunikation
zwischen allen Komponenten der
Maschine. Dadurch werden die
Komplexitat der Verkabelungen und
die Uberwachung jedes einzelnen
Sensors und des Betriebs reduziert.

Alfa 350 — 3TO MOHMUTOpP ANA TOYHbIX
CEA/NOK, OCHOBAHHbIMA Ha TEeXHOJ0rMu
CAN-wKHbI ¢ npoTokosoM A-net ana

obmeHa JaHHbIMM  MeXYy BCEMMU
KOMMNOHEHTaMMH MallnHbl. 10
Nno3BOJiIA€T YMEHbLINTb KOJZIMYEeCTBO

Kabenel M KOHTPO/IMPOBATb KarKAabln
OJMHOYHBIM JATYMK M MPUBOL.

FUNKTIONSEIGENSCHAFTEN

Integrierter SD-Kartenleser.

» Monochromatisches
hintergrundbeleuchtetes Display 5.7”.
Integrierte Wechselschalter zur
Aktivierung/Deaktivierung der
Aussaatreihen.

Serieller Kommunikationsanschluss mit
Navigationsmonitor/GPS.

Die Verwaltungsparameter der Maschine
und die Betriebsalarme sind auf einem
einzigen Bildschirm zusammengefasst.

OYHKUMOHA/IbHbIE
XAPAKTEPUCTUKU

BcTpoeHHoe cuuThbiBatoLlee YCTPOMCTBO

ans SD-kapT.

o MOHOXPOMHBIM AMCNIEN C NOACBETKOM

Ha 5,7 Al0MMOB.

BcTpoeHHble TyM6aepbl AN BKIKOYEHUA

/ OTKNOYEHMS IMHUM MOCEeBa.

« MMopT nocneaoBaTeNbHOM CBA3M C
MOHUTOPOM AN yKa3aHusa Kypca/GPS.

« lMapameTpbl ynpaB/ieHMs TPAKTOPOM

U aBapuiiHble paboune CUrHasbl

0TO6PaXKaTCA Ha OZHOM CTpaHULE.

Alfa 350 to monitor dla siewnikow
precyzyjnych wykorzystujacy
technologie CAN BUS z protokotem
A-net, w celu komunikacji pomigdzy
wszystkimi komponentami maszyny.
Umozliwiaonograniczenie okablowania
oraz monitorowanie poszczegolnych
czujnikow i uruchomien.

new
C€

ART.-NR. / KO/ / KOD
p| 46707200

CHARAKTERYSTYKA
FUNKCJONOWANIA

Zintegrowany czytnik do kart SD.

» Wyswietlacz monochromatyczny
podswietlany 5,7”.

Zintegrowane przetaczniki do
wtaczania/wytaczania rzedow zasiewu.
« Seryjny port komunikacji z monitorem
jazdy/GPS.

Parametry do zarzadzania maszyna

i alarmami stanu funkcjonowania sa
zebrane na jednym ekranie.

Ausgewahlte Aussaatreihe
Bb16paHHbIl nocesHoli psd

51°=

alfa350

5_8\ Fahrzeuggeschwindigkeit
] km/h | | CKopocmb cpedcmsa

Wybrany rzqd zasiewu

Aussaatdistanz
PaccmosHue nocesa
Odlegtos¢ zasiewu

Arbeitsdaten

O6pabomarHHaa naowjads |—__|

Obszar pracy

Drehgeschwindigkeit -

—

I—

Predkos¢ maszyny

Abweichungsgraph des eingestellten

[ Aussaatdistanzwerts

'paduk omka0HEeHUA om 3a0aHHO20
3Ha4YeHUA paccmosHUA nocesa
Schemat graficzny odchylenia od
ustawionej wartosci odlegtosci zasiewu

—

i (2] [3] [4]
q :
-

38%

. 4ha

4:36 vhmm |

Ckopocmb spaujeHus
Predkosc¢ obracania

Job: Job3

Total.: 1

12:01

[

Arbeitsdaten
AaHHble o6pabomku
Dane robocze



MONITOR FUR SAMASCHINE
a":a MOHWTOP /151 CESIZIKM
EKRAN DO SIEWNIKA

Saatgutsensor A-Net CAN BUS JaTtumk BbiceBa A-net CAN BUS Czujnik zasiewu A-net CAN BUS

« Der Saatgutsensor integriert die Steuerung o [laTuuK BbiCEBa AOMNOJIHAET CUCTEMY « Czujnik zasiewu integruje sterownik sprzegta
der elektromagnetischen Kupplung fiir die KOHTPO/IA 3/1eKTPOMarHUTHOM MydTOM elektromagnetycznego dla kazdego napedu w
Ubertragung der einzelnen Armaturen. [N KaX oM TPAHCMUCCUM OAMHOYHBIX poszczegblnych dystrybutorach.
Die Elektronik ermaglicht eine Reduzierung pacnpegenutenem. Elektronika umozliwia obnizenie absorpcji
der Stromaufnahme der deaktivierten JNEKTPOHMKA NO3BOJIAET CHU3UTb pradu wytaczonych linii az o 50%.
Leitungen bis zu 50% notpe6aeHre ToKa OTKJ/IIOYEHHDbIX JIMHWI Ha

50%.

€

ART.-NR. / KOZA / KOD
p| 467 07200.201 |

new

» Wechselschaltertafel, die die » BcTpoeHHas naHenb TyM61epoB « Zintegrowany panel przetacznikow
sequentielle oder selektive Aktivierung/ no3BoJiAeT nocaefoBaTe/IbHO UK umozliwia wtaczanie/wytaczanie w
Deaktivierung der Aussaatreihen BbIGOPOYHO BKJ/IOUMTL / OTKOYAUTD sposob sekwencyjny lub selektywny
ermoglicht. noceBHOM pAaA. rzedu zasiewu.

Moduswahlschalter der Wechselschalter zur Steuerung der Aktivieren / Deaktivieren der Reihen
Aussaatreihensteuerung Aussaatreihen Bktowums / Omkaoyums pAobl
Mepeknoqamens pexuma Tym6aepbl ynpasaeHus padamu Aktywuje | Dezaktywuje rzedy
KOHmMpoia pados Przetqczniki kontroli rzedéw

Selektor trybu sterowania rzedami

+ Alfa 350 kann an einen Arag-Navigationsmonitor angeschlossen werden,
um Uberlagerungen des Saatguts, dank der automatischen Verwaltung der
Aktivierung und Deaktivierung der Saatreihen, zu vermeiden.

 Alfa 350 MoKeT 6bITb NOAK/OYEH K MOHUTOPY YKa3laHuA Kypca Arag ans
TOro, 4To6bl NPEAOTBPATUTL HAJIOXKEHUSA NMOCEBHBIX PAAOB 6aroaaps
aBTOMATUYECKOMY YMPaBAEHUIO MX BKKOYEHUEM U OTK/IOUEHUEM. .

« Alfa 350 moze zosta¢ podtaczony do monitora jazdy Arag w celu unikniecia
naktadania sie zasiewu, dzieki automatycznemu zarzadzaniu wtaczaniem i
wytaczaniem rzeddéw zasiewu.

» Moglichkeit zur Verwaltung der Aussaat nach variabler Ausbringung mittels
Elektromotoren zur Betatigung der Armaturscheiben.

» Bo3MoxKHOCTb ynpaB/ieHMA NOCEBOM C U3MEHAEMOM HOpMOl\/‘I pacnpegeneHunAa
nocpeacTBOM MCMOIb30BaHNA BHEKTPOABMFaTEI'Ieﬁ ANA BKAKYEHNA
pa36paCb|Barou.|,14x ANCKOB.

» Mozliwos¢ zarzadzania zasiewem o roznej dystrybucji, przy uzyciu silnikow
elektrycznych sterujacych tarczami wysiewajacymi.




MONITOR FUR SAMASCHINE
MOHUTOP ONS CEANIKU
EKRAN DO SIEWNIKA

INSTALLATIONSPLAN

MOHTAXHAA CXEMA

Packungsinhalt:
B ynakoBske:
Opakowanie zawiera:

Computer
Komnblotep
Komputer

Kit Bajonetten-Haltebiigel .
KOoMNAEeKT WTbIKOBOrO KPEMNeXHOro KpoHLWTeHHa
Zestaw wspornika bagnetowego

SD-Speicherkarte
Kapta namsaTtn SD
Karta pamigci SD

Betriebsanleitung und Kurzanleitung
VHCTPYKLMA + CPaBOYHMK
Podrecznik obstugi i szybki przewodnik

Separat zu bestellen:
3aKasblBaeTCA 0TAe/IbHO:
Do oddzielnego zamoéwienia:

ART.-NR.
KoA
KOD

SEITE
CTP.

STR.

alfa

SCHEMAT INSTALOWANIA

®@T

Geschleppt
Bykcupyemas
Pojazd ciagniony

Verbindungskabel Alfa 350 - Steuereinheit Planter - Batterie
(NUR SENSOREN)

6artapes
’ (TO/IbKO AATYHMKM)
Kabel podtaczeniowy Alfa 350 - Jednostka sterujaca Planter -
akumulator
(TYLKO CZUJNIKI)

CoepuHuTenbHbIN Kabenb Alfa 350 - Baok ynpasnenua Planter -

T | 4679000.152

Verbindungskabel Alfa 350 - Steuereinheit Planter - Batterie
(SENSOREN + STEUERUNG DER SAATREIHEN)

’ 6atapes
(AaTumnkn + KOHTPO/Ib 3A PSIZIAMM)
Kabel podtaczeniowy Alfa 350 - Jednostka sterujaca Planter -
akumulator
(CZUJNIKI + STEROWANIE RZEDAMI)

CoeauHuTeNbHbIN Kabenb Alfa 350 - Baok ynpaenenua Planter -

T | 4679000.153

Aussaat-Steuereinheit (Planter)
’ 6 |Bnok ynpaBnenus nocesom (Planter)
Jednostka sterujaca zasiewem (Planter)

4679200

Induktiver Geschwindigkeitssensor
7a|HAYKTUBHBIM aTYMK CKOPOCTM
Czujnik indukcyjny predkosci

467100.086

93

GPS-Geschwindigkeitssensor
JAatumnk ckopoctn GPS
Czujnik predkosci GPS

520100.694

92

buchse
Kabenb ans cuntbiBaHMA CKOPOCTH OT pasbema I1S011786
Kabel odczytu predkosci z gniazda 15011786

7b | Kabel fiir Geschwindig-keitserfassung iiber 15011786 Anschluss-

467180000.090

92

Verbindungskabel fiir Sensoren
14 | CoegpHuTENbHBIN Kabenb ANs AaTYMKOB
Kabel podtaczeniowy czujnikow

A 4

4679200.111

aTuiMK BbiceBa cemaAH
zujnik zasiewu

Saatgutsensor
pi38

46707200.201

83

Zubehor:
Axceccyapbl:
Akcesoria:

ART.-NR.
KoAa
KOoD

SEITE
CTP.
STR.

Drucksensor
32| Jatumk pasneHns
Czujnik ciSnienia

466113.200

93

Drucksensor
32| latumK paspaxeHus
Czujnik podcisnienia

Drehzahlsensor
33| laTunk 06/M1H
Czujnik RPM

467100.086
467100.100

93

Sensor Mindeststand Fiilltrichter
56 | laTumK MMHMMaNBEHOTO YPOBHA ByHKepa
Czujnik minimalnego poziomu w zbiorniku

Sensor des Aussaatzustands
59 | latumK pexmma nocesa
Czujnik stanu zasiewu

467100.086
467100.100

93

Sensor Zustand Federwelle
60 | JaTumk peskmma Bana
Czujnik stanu watu

467100.086
467100.100

93

Verbindungskabel Alfa 350 - Delta 80
CoeauHuTeNbHBIM Kabenb Alfa 350 - Delta 80

61 Kabel podtaczeniowy Alfa 350 - Delta 80

4675000.150

Verbindungskabel Alfa 350 - Bravo 400S
CoeauHuTeNbHbIM Kabenb Alfa 350 - Bravo 4005
Kabel podtaczeniowy Alfa 350 - Bravo 400S

4674A0000.150

KABEL FUR SAATGUTSENSOREN
KABEJIN ANA AATHYUKOB BbICEBA
PRZEWODY DLA CZUJNIKOW ZASIEWU

ART.-NR. Anz. Sensoren
KOA4 Kon. damyukos
KOD il. czujnikéw

Lénge Kabel (m)
AnuHa kabens (M)
Dtug. kabla (m)

467 491 C020.121 2 2
467 491 C020.120 2 9,5
A 467 491 C031.121 3 25
467 491 C031.120 3 10
467 491 C041.120 4 10,5
467 493 C031.100 3 2
467 493 C041.100 4 25
467 493 C051.100 5 3
467 493 C061.100 6 3,5







MONITOR FUR SAMASCHINE
MOHUTOP AN CESJIKU
EKRAN DO SIEWNIKA

ART.-NR. / KO/, / KOD
467 07001
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B cenbCKOM X03AMCTBE MHTEHCMBHBIE KYJ/IbTYpbl BCErAa TpeGyoT 6osbLuei
TOYHOCTM AN ONTUMM3ALYM PaBOTbI M NOTYHYEHUS MAKCUMaJIbHOM OTZauM
OT MOYBbI. ITOT NPUHLMMN HAXOAUT CBOE HaMbOIbLLEE BblpaXKeHWe npu
OpraHM3aLmMm NOCEBHBIX PaboT, Tak Kak TOYHOCTb PacroJIOKEHUA CeMSAH
W rapaHTMsa YCNeLIHOro 3aBepLUeHUA BbICEBA, a TaKkKe ya06peHus

MOYBbI HEOGXOAMMbI /18 MOTYHEHUSA ONTMMAbHbIX pe3y/ibTaTtoB. Ecim

Y CEAIKM BAPYr O6HApYXKaTCA Kakne-n1Mbo Npobaembl (3aKyrnopka
KaHaJioB, 6/J0KMPOBKU U T.A.), TO OYEHb JIETKO NPEAMNOJIOKNTb, KaK 3TO
OTpMLATE/IbHO OTPA3WUTCA Ha NPOM3BOAMTEILHOCTM C NOC/IeAyHOLEN
notepe cpeacTts. Mogesnb ALFA 310S 6biia 3ayMaHa M paspaboTaHa
[NA ynpaBfeH1Aa 1 ONTMMM3aLMK PaboTbl NYTEM rapaHTMPOBaHMA
MaKCMMasIbHOM TOYHOCTM BbICEBA M BCEX OCTaJIbHbIX, CBA3AHHbIX C HUM
TEXHUYECKMX acneKToB. Bcé 31o 61arofaps NepesjoBoi 3/IEKTPOHMKE,
WMHHOBALMOHHOMY MPOrpaMMHOMY 06ECMEYEHMIO M BO3MOXKHOCTH
ynpaB/ieHUA HECKO/IbKUMM PAAKaMU BbICEBA, KOTOPbIE KOHTPOMPYIOTCA
ONTUYECKMMM JaTHMKaMK HOBOTO MOKOJIEHMS.

99.9.
<!EE:

28.3% 1526.3.1a 2530%"

Trabajo: Mais 15:23

[+]

>

HE]:

H

alfa

S

In der Landwirtschaft fordert der intensive Anbau im Hinblick

auf die Optimierung der Arbeit und den Erhalt des maximalen
Bodenertrags immer mehr Prazision. Dieses Konzept kommt im
Zusammenhang mit einer Samaschine besonders gut zum Ausdruck,
da zum Erhalt optimaler Ergebnisse eine prazise Samenposition
und die Gewahrleistung einer erfolgreichen Aussaat und

Duingung erforderlich sind. Bei an der Samaschine auftretenden
Problemen (verstopfte Leitungen, Blockierungen usw.) ist es leicht
vorstellbar, wie diese Ineffizienz durch den ausbleibenden Austrag
zunachst sofort vor Ort bzw. auf dem Feld und spater in einen
wirtschaftlichen Verlust zum Ausdruck kommt. ALFA 310S wurde
entwickelt, um die Aussaat und alle damit verbundenen technischen
Aspekte mit maximaler Prazision verwalten und entsprechend
optimieren zu konnen. Dazu ist er dank seiner fortschrittlichen
Elektronik, der innovativen Software und der Moglichkeit fahig,
zahlreiche, von durch neu entwickelte Bildsensoren kontrollierte
Salinien aufnehmen zu konnen.

W rolnictwie intensywne uprawy wymagaja coraz to wiekszej
precyzyjnosci w celu zoptymalizowania pracy i uzyskania
maksymalnej wydajnosci ziemi. Ta koncepcja znajduje doskonate
zastosowanie w sektorze zasiewu ze wzgledu na doktadnos¢
pozycjonowania nasion oraz gwarancje, ze zasiew jak i nawozenie
beda wykonane w taki sposob, aby uzyskac¢ doskonate wyniki. W
przypadku, gdy siewnik bedzie miat jakie$ problemy (zapchane
linie, zablokowania itp.) mozna tatwo sie domyslec, ze wptynie

to natychmiast negatywnie na zmniejszenie wydajnosci ziemi i w
konsekwencji straty ekonomiczne.

ALFA 310S zostata stworzona do sterowania i zoptymalizowania z
maksymalna precyzja zasiewu i wszystkich aspektow technicznych z
nim zwiazanych dzieki zaawansowanej elektronice, z innowacyjnym
oprogramowaniem oraz mozliwoscia podtaczenia réznych linii
zasiewu sterowanych przez czujniki optyczne nowej koncepcji.

Auf der Hauptanzeige wird in grafischer Weise die Abweichung des Aussaatwerts
jeder einzelnen Linie gegeniiber dem eingegebenen Wert dargestellt. Ebenso
km/h| werden alle Hauptinformationen angezeigt, von denen zwei vom Benutzer
gewahlt werden konnen.

nasHasn CTpaHMLa Fpad)MLIECKM NoKa3blBae€T OTK/IOHEHME 3HaY4YEeHUA BbiCEBa
ANA KaXA0ro otae/ibHOro pAaaka no OTHOWEHUIO K 3alaHHOMY. KpOMe TOro,
NOKa3bIlBalOTCA BCE r/1aBHbl€ NapaMeTpbl, ABa U3 KOTOPbIX MOXKET Bbl6paTb
x nosib3oBaTe/b.

Gtowne okno przedstawia grafcznie odchylenie wartosci zasiewu w osobnej linii
w stosunku do tej ustawionej.

Poza tym zostaja pokazane wszystkie gtowne informacje, wsrod ktorych dwie
moga by¢ wyselekcjonowane przez uzytkownika.

ALFA 310S ermoglicht jederzeit die Anzeige des Leistungsniveaus, das durch den
Sensor verdunkelnde Schmutzansammlungen (Staub, Schlamm usw.) reduziert
werden kann, und signaliert, ob der Sensor noch eine korrekte Funktion
gewahrleisten kann.

ALFA 310S no3BosisieT nokasaTb B /10601 MOMEHT KJlacC 3pheKTUBHOM paboTbl
[laTYMKOB, KOTOPbIM MOXKET CHM3UTBLCA M3-3a CKOMJIEHMSA Ha JATYMKe MblIK, FPA3U
W Apyroro (MpoBepKa UCMpaBHOro (GYHKLMOHMPOBAHMS).

ALFA 310S pozwala na wizualizacje w dowolnej chwili poziomu sprawnosci, ktory
moze byc¢ ograniczony przez zanieczyszczenia (pyt, btoto itp.), ktore zastaniaja
czujnik sygnalizujac czy jest on jeszcze w stanie pracowac prawidtowo.
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FUNKTIONSEIGENSCHAFTEN

Grafische Bildschirmanzeige des
Leistungsniveaus der Saatgut- und
Diingenmittelsensoren.

Numerische und grafische Anzeige des
Aussaatwerts von bis zu 48 Salinien.
Zustandsanzeige fur bis zu 48 + 48
Diingungslinien.

Anzeige von bis zu 2 Drehzahlwerten.
Uberwachung der Wellendrehzahl (bis zu 10).
SD-Speicherkarte zum Speichern der
ausgeubten Arbeiten, dem Speichern/Laden der
Konfiguration und der Software-Aktualisierung.
Selbstregulierung der Helligkeit tiber einen
integrierten Sensor zur Anpassung an die
verschiedenen Lichtverhaltnisse.
Entsprechende Taste fiir den schnellen Ubergang
von der grafischen Anzeige der Aussaatdichte
mittels Istogrammen auf die der numerischen
Aussaatdichte, des Verschmutzungsgrads der
Sensoren und der Arbeitsdaten.

System fiir die serielle Verbindung aller
Sensoren iiber ein einziges Kabel fiir eine
einfache Installation und Instandhaltung.
Abrufbare Daten: Ist-Dichte (Durchschnittswert
aller Linien), Dichte in jeder Linie,
Saatabstand (Durchschnittswert aller

Linien), Geschwindigkeit, erzielte
Hochstgeschwindigkeit, Drehzahl (2),

Dichte pro Oberflacheneinheit, Datum und
Uhrzeit, Feldbezeichnung, besate Flache,
durchschnittliche Dichte, durchschnittlicher
Aussaatabstand, Produktivitat, Dauer,
Durchschnittsgeschwindigkeit, Datum und
Uhrzeit des Aussaatbeginns.

Akustische Alarme und Alarmanzeigen:

Dichte Uiber und unter den eingegebenen
Grenzwerten, verstopfter Ausgang, stehende
Rotationswellen, min./max. Drehzahl, Zustand
der Antriebswellen.

Jeder einzelne Sensor kann bei
Betriebsstorungen ausgeschaltet werden.
Eigenprogrammierung der Sensoren

unter Bericksichtigung der eingegebenen
Verkniipfungssequenz.

TECHNISCHE EIGENSCHAFTEN

Integriertes Lesegerat fiir Secure Digital-
Speicherkarten (SD).

Eigenspeisende interne Uhr.

Alfa-bus Kommunikationsanschluss.
Verfiigbare Sprachen: Italienisch, Englisch,
Spanisch, Portugiesisch, Russisch.

Wahlbare MaBeinheiten: internationales (ha,
km/h) und amerikanisches System (Ac, Mph).
Hintergrundbeleuchtetes, 5,7” Grafikdisplay.
Versorgungsspannung 12 Vdc.

MONITOR FUR SAMASCHINE
MOHUTOP AN CEAJIKU
EKRAN DO SIEWNIKA

alia

Alfa-bus

Die groBten Schwierigkeiten, mit denen man sich bisher bei der Installation von Geraten zur Verwaltung groRer
Samaschinen konfrontiert sah, waren im Wesentlichen von der Komplexitat der zu installierenden Verkabelung abhangig.
Arag hat in diesem Sinne die Idee eines modularen Kommunikations-systems, dem “Alfa-bus”, in die Realitat
umgesetzt, das ein Anfligen weiterer Sensoren an jeglichen Punkt der Maschine erlaubt, ohne dass dazu die
bereits vorhandene Verkabelung ausgewechselt werden muss.

Jlo cerogHsLIHEro AHSA HamMbosbluee 3aTPyAHEHUE NPU YCTAHOBKE 06OPYAOBAHMA HA KPYNHOraBGapHTHBIX CesKax
BbI3bIBAET C/I0}KHOCTb MOHTAyKa 3/IEKTPONPOBOAKM.

duripma “Arag” cospana Moay/ibHYO CUCTeMy nepedaydm AaHHbIx “Alfa-bus”, nossonstoLyo 406aBUTb AOMNOSHUTENbHbIE
ZaTyMKM B NI0GYI0 TOUKY arperata 6e3 HeO6X0AMMOCTM 3aMeHbl CYLLECTBYIOLLEM 3/1EKTPONPOBOAKMU.

Najwieksza stwierdzong do tej pory trudnoscia w montazu urzadzen do sterowania siewnikami duzych
rozmiarow, jest przede wszystkim ztozonos¢ okablowania, ktore musi by¢ zainstalowane.

Arag stworzyt system komunikacji modularnej “Alfa-bus”, ktory pozwala na dodanie dodatkowych czujnikow
w dowolnym punkcie maszyny bez koniecznosci wymiany wystepujacego okablowania.

OYHKLUMOHA/IbHbIE
XAPAKTEPUCTUKU

Ipachmueckoe oTobparkeHMe YpoBHA PPEKTUBHOCTU
[IaTYMKOB BbICEBA M BHECEHUS YA06PEHUIMI
Yucnosoe 1 rpacmyeckoe oTobpaxkeHue
3HayeHMA BbiCEBA BMNIOTb 0 48 pAAKOB
OTobparkeHne pexrma 48 + 48 pagkoB ana
BHECEHUSA YA06pEHUI

OTob6pakeHue 2 CKOpocTel BpalleHus
MOHWUTOPUHI COCTOAHMA BpaLleHna Basios (o 10)
KapTa namatn SD ana coxpaHeHWa B NamAaTH
napameTpoB BbINOJIHEHHbIX 06PaboTOK,
COXpaHeHUA/3arpy3km KoHdUrypaumm u
OGHOB/IEHMI NPOrpaMMHOro o6ecneyeHus.
CaMoHacTpoiKa SpKOCTU NOCPeSCTBOM
BCTPOEHHOr0 JaTuumKa AN Nyyllein ajantaumm K
Pa3InYHbIM YC/IOBMAM OKpYXKatoLero caeTa.
CneupanbHas KHOMKa A4 GbICTPOro nepexoaa
OT 0TOGPAXEHNA K OTOBPaXKeHUI0: rpaduyeckoe
oTo6paXKeHMe NA0THOCTU CeMAH (TMCTOrpamma),
4YncnoBas NIOTHOCTb CEMAH, YPOBEHb
3arpA3HeHUA JaTuMKOB M paboume faHHble
CvicteMa nocsiefjosaTesIbHOro COeAMHEHMA BCEX
[JaTYMKOB NOCPEACTBOM OJHOro Kabens no3sosseT
JIErKO M MPOCTO BbINOHATD MOHTaX M 0GC/Y>KMBaHWE
OTto6paxaeMble AaHHble: MrHOBEHHaA NIOTHOCTb
CeMAH (cpefHAaa Ana scex pAaaKos), MAOTHOCTb
CEeMSAH Ha KaxaoMm pagke, PacctoaHue mexay
CceMeHamM (CpeaHAs ANA BCeX pAAKOB),
CkopocTb, MakcMmanbHaa AOCTUIHYTas CKOpPOCTb,
CKopocTb BpaLleHusa (2), NI0THOCTb CeMAH Ha
eMH1LY nosepxHocTH, Jlata n Bpemsa, HassaHue
nons, 3aceaHHasa niowaab, CpeaHAa NNOTHOCTb
cemaH, CpefiHee pacCTosHUE MEXAY CeEMEeHaMM,
MpounssognTenbHoCcTb, AamMtensHocTb, CpeaHas
CKopocTb, /laTa M BpeMA Hayana nocesa,
3BYKOBbIE U BK3YyasibHble aBapuiHble CUrHasbl:
NIOTHOCTb BbILE MW HUXKE 3aaHHbIX FpaHumL,
3a6UT BbIXOA, Basibl BPALLEHMA CTOAT, MUH/MaKC.
CKOpOCTb BpaLLEHUA, COCTOAHUE NepeaaToyHbIX
Ba/I0B

BO3MOXKHOCTb OTK/IOYEHMA KaXA0ro OTAe/IbHOro
JlaTuMKa B C/lyyae HeMCrnpaBHOCTel B paboTte
Camonporpamm1poBaH1e JaT4MKOB C COB/It0AEeHMEM
3a/]aHHOM NOC/IeJOBATENIBHOCTH COEAMHEHMS

TEXHUYECKUE OCOBEHHOCTH

BcTpoeHHoe YCTPOMCTBO CUMTbIBAHWS A/1S KapT
Secure Digital (SD)

JHeproHesaBUCHMbIE BHYTPEHHUE Yachbl

lMopT nepeaaun AaHHbIX Alfa-bus

A3bIKM Ha BbIGOP: UTaNbAHCKUI, AHFIMMCKMM,
McnaHckui, MopTyranbckui, Pycckui

Bbl6op eAuHMLbI U3MepeHUA: MexayHapoaHon CU
(rektap, KM/4) 1 CLLA (akp, Mun/4)
pachryeckmit aucnnen ¢ NnoaACBeTKOM M
AuaroHanbio 5,7”

HanpsxeHue n1taHua 12 B nocr.T.

CHARAKTERYSTYKA
FUNKCJONOWANIA

Okno graficzne poziomu sprawnosci czujnikow
zasiewu i nawozenia

Wizualizacja numeryczna i graficzna wartosci
zasiewu do 48 linii zasiewu

Wizualizacja stanu do 48 + 48 linii nawozenia
Wizualizacja do 2 predkosci obrotowych
Monitoring stanu obracania watéw (do 10)

Karta pamieci SD do zapisywania wykonanych
prac, zapisywania/zatadowania konfiguracji i
aktualizacji oprogramowania.

Auto-regulacja jaskrawosci za pomoca
wbudowanego czujnika w celu przystosowania
sie do roznych standw $wiatta otoczenia.
Klawisz do szybkiego przejscia ze strony
wartosc¢i wykresow histogramowych, wartosci
numerycznej zasiewu, poziomu zanieczyszczenia
czujnikéw oraz danych roboczych

System potaczenia szeregowego miedzy
wszystkimi czujnikami za pomoca jednego kabla
pozwala na tatwy montaz i konserwacje
Wyswietlane dane: Wartos¢ w danej chwili
(Srednia wszystkich linii), wartos¢ kazdej linii,
odlegtosc zasiewu (Srednia wszystkich linii),
predkos¢, maksymalnie osiggalna predkosc,
predkosc obrotowa (2), wartos¢ dla jednostki
powierzchniowej, data i godzina, nazwa dziatki,
powierzchnia obsiana, $rednia wartos¢, srednia
odlegtos¢ zasiewu, produktywnosc, czas trwania,
srednia predkos¢, data i godzina rozpoczecia
zasiewu

Alarmy dzwiekowe i wizualne: wartosc ponad i
ponizej ustawionych granic, wyjscie zapchane,
waty obrotowe zatrzymane, min/max predkos¢
obracania, stan watoéw napedowych

Mozliwos¢ wytaczenia pojedynczego czujnika w
przypadku ztego funkcjonowania
Autoprogramowanie czujnikow respektujac
sekwencje ustawionego potaczenia

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

Wbudowany czytnik do kart Secure Digital (SD)
Wewnetrzny zegar samozasilany

Port komunikacji Alfa-bus

Dostepne jezyki: Wtoski, Angielski, Hiszpanski,
Portugalski, Rosyjski

Dostepne jednostki miary: system
miedzynarodowy (ha, km/h) oraz amerykanski
(Ac, Mph)

Wyswietlacz graficzny 5,7” podswietlony od tytu
Napiecie zasilania 12 Vdc.
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INSTALLATIONSPLAN MOHTAXHAA CXEMA U PLAN A’AONTAiUI
UND PACKUNGSINHALT COAEPXUMOE YNAKOBKU ZAWARTOSC OPAKOWANIA

@.‘-’li FEEL
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g
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Packungsinhalt: Zubehor: ART.-NR. SEITE
B ynakoBke: Akceccyapbl: KOoJ, CTP.
Opakowanie zawiera: Akcesoria: KOD STR.
GPS-Geschwindigkeitssensor
7b | Aatumk ckopocTn GPS 520100.694 92

Czujnik predkosci GPS

Bajonetten-Haltebligel D

BalOHETHbIM ONOPHbIM KPOHLWITEMH rehzahlsensor

Wspornik z zamkgieciempbagnetowym 33 él%;niﬁ OR%AMMH 467100.086 93

lS)teck«erkupplung flr Versorgungskabel6 Saatgutsensor
a3bEM Ha NaHENb A/ NUTaloulero Kabens

Gniazdo wtykowe do kabla zasilajacego 38 | latuMK BbiceBa cemsH 467070.201 89

. zujnik zasiewu
SD-Speicherkarte
MnaTa namaT SD Anschlusskabel fiir 5 zusétzliche Saatreihen
Karta pamieci SD 39 |CoeanHUTENbHbIN Kabelb ANA 5 AONOHUTE/IbHBIX BbICEBHbIX PALJOB 467070.110
Induktiver Geschwindigkeitssensor Kabel potaczeniowy 5 dodatkowych rzedow zasiewu

MHAYKTUBHbIM AaTUMK CKODOCTH Anschlusskabel fiir 2 Diingemittelsensoren
Czujnik indukeyjny predkosci 40 |CoeanHUTENbHBIN Ka6enbg,q/];|'2 [aTYMKOB YA06pEHHMS 467070.120
8 Sensoren fur Aussaat Kabel potaczeniowy 2 czujniki nawozu
8 [aTYMKOB BbICEBA

8 czujnikow zasiewu

Anschlusskabel fur 1 zusatzliche Saatreihe

- = 41 |CoeanHWTENbHBIN Kabeslb ANs 1 AOMOJIHUTE/IbHOO BbICEBHOMO psija 467070.130
Zwischenkabel, Lange 6 m . Kabel potaczeniowy 1 dodatkowy rzad zasiewu
Kabesib npomMexyToYHOro coeAMHEHNS AJIMHOM 6 M -~ -
Kabel potaczeniowy komputera posredni o dtug. 6 m Diingemittelsensor .
42 | laTinK BHECEHUA yA06peHHit 467070.200 88

Versorgungskabel, Lange 3 m
TaloLWMK Kabenb - A/IMHA 3 M

e zujnik nawozu
Kabel zasilajacy o dtug. 3 m

Steckerverschlusskappe
Verbindungskabel fiir 8 Saatreihen 43 |Konnayok AN1A 3aWnThl pasbema ECS0040
COeAMHMTE NIbHBIN KaBesib ANA 8 BbICEBHbIX PAAOB Zatyczka tacznika

Kabel potaczeniowy 8 rzedow zasiewu Alfa-bus-Schnittstelle fiir induktive Sensoren
Alfa-bus-Schnittstelle fir induktive Sensoren 52 I/IHTeP¢1emc Alfa-bus ans wﬁmeBHblx [aTuMKOB 467070.203 89
VIHTeP(DeMC Alfa-bus gna HHE.VKTHBHHX [aTuMKOB Interfejs Alfa-bus dla czujnikow indukcyjnych
Interfejs Alfa-bus dla czujnikow indukcyjnych " .

- - - USB-Laufwerk fiir SD-Speicherkarten
aetnebsanleltung und Kurzanleitung USB cunTbiBatowee YCTPOMCTBO Ans SD-KapT 46700110

HCTPYKLMA + CNPaBOYHMK MO GbICTPOMY yNpaBaeHUIO i
Podrggznl-*k obslugi i szybki przewo niky yip Czytnik US8 do kart pamieci 5D

Kit Diingemittelsensor

Der hautpsachlich mit groBen Maschinen realisierten Doppeldiingung kommt heute immer mehr
Bedeutung zu.

Uber das Alfa-bus System kénnen durch das Zwischensetzen von Adaptern in die
Diingemittelleitungen die Diingemittelsensoren besonders einfach eingefiigt werden.

Ha6op gaTtumka gna BHeceHUs yaobpeHui

®YHKLMA JBOMHOr0 BHECEHWA YAOGPEHMIA B 0COBEHHOCTM Ha KpyNHOrabapmTHbIX
Ce/IbCKOXO3AMCTBEHHbIX arperatax npuobpetaeTt BCé 60/bLUMIA M 60/1bLUMI MHTEPEC.
MocpeacTBom cucTeMbl Alfa-bus o4eHb MPOCTO MOHTMPOBATL AATYMKM MO BHECEHMIO YAOGPEHUIA.
Jns 3TOro nNoTpebyloTca cneumasbHblie agantepbl, KOTopble HE0BX0AMMO PACMoIOKUTL Ha JIMHUM
noAauu yao6peHui.

Zestaw czujnika nawozu

Podwdjne nawozenie, gtownie na maszynach o duzych gabarytach odgrywa coraz wieksza role.
| Za posrednictwem systemu Alfa-bus mozliwe jest z niezwykta tatwoscia wprowadzenie
czujnikdw nawozu poprzez natozenie specjalnych kroécow regulacyjnych na liniach
dostarczajacych nawozy.

ART.-NR. / KOZ / KOD
467 070.200




MONITOR FUR SAMASCHINE
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Saatgut- und Diingemittelsensor Alfa-bus

Ubermittelt dem Monitor Informationen zur Dichte und Leistungsniveau sowie den Verstopfungsalarm.
« An einen GroBteil der Fallleitungen anpassfahig.

« Betriebsanzeige-LED.

« Aufnahmen fur Befestigungsschellen.

o Alfa-bus Kommunikationssystem.

« Kabel, Lange 2 m.

« Versorgungsspannung 12 Vdc.

JlaTumK BbiceBa ceMsH U BHeceHus yao6peHuit Alfa-bus

« [oKasblBa€T Ha MOHWUTOpPE MJIOTHOCTb CEMSIH, aBapUMHbIM CUrHa/I 3a6MBaHUA KaHaloB U
Knacc 3(pheKTUBHOCTH AaTumKa

+ BO3MOXHOCTb MCNO/Ib30BaHMSA Ha 6OJ/IbLUMHCTBE CMYCKHbIX TPY6

« CuUrHa/bHbIM cBeToAMO  OYHKLMOHMPOBAHMS

o [Hé3Aa ANA KPENEXHbIX XOMYTOB

« CucTema nepejaym AaHHbIx a-bus

» Kabenb anvHon 2 metpa

» HanpsxeHue nutanua 12 B nocT.T.

ART.-NR. / KO/, / KOD
467 070.201 Czujnik zasiewu i nawozu Alfa-bus
. « Dostarcza do monitora wartos¢ poziomu, alarm zapchania i poziom skutecznosci
« Pasuje z wieksza czescia przewodow
« Dioda sygnalizacyjna funkcjonowania
» Oprawy do opasek mocujacych
« System komunikacji a-bus
« Kabel o dtugosci 2 metrow
» Napiegcie zasilania 12 Vdc.

Adapter fiir Diingemittelsensor

Ermoglicht die Montage eines Sensors an der Fallleitung des Diingungsmittels.
« Interner Rohrquerschnitt 42 mm.

« Aus Polypropylen.

« Leicht inspektionierbar.

Apantep AnA faTyMKa Mo BHECEHMIO YA06peHUi

Mo3BoNAET MOHTMPOBATb JATUMK Ha CMYCKHYI JIMHUIO NOAAYM YA06PEHMI.
« Przekroj wewnetrzny przewodu 42 mm.

« Z polipropylenu.

« tatwy do montazu i demontazu.

ART.-NR. / KOA / KOD
467 070.202

Kréciec regulacyjny dla czujnika nawozu
Pozwala na zamontowanie czujnika na linii wylotu nawozu.
« BHyTpeHHee ceueHue Tpy6bl 42 MM.

« [MoavnponuneH.

« Jlerko BbINOJIHATb OCMOTP.

Alfa-bus-Schnittstelle fiir induktive Sensoren
Diese Vorrichtung ermdglicht den Anschluss der induktiven Sensoren der ARAG zur Erfassung der
Fahrgeschwindigkeit, Drehzahl, des Wellen- und Aussaatzustands an den Monitor. Die Konfiguration
der Stecker erlaubt einen Anschluss am Leitungsende oder an jeglichem anderen Punkt der Leitung
ohne die Erfordernis weiterer Kabel.

ART.-NR. / KOZ / KOD « Ubermittelt dem Monitor die Anzahl der pro Zeiteinheit gemessenen Impulse und den

Sensorzustand (ein-/ausgeschaltet)
467 070.203 « Alfa-bus Kommunikationssystem.
« Kabellange: 15 cm
« Versorgungsspannung 12 Vdc.

UHTepdelic Alfa-bus ans MHAYKTMBHBIX 4aTYMKOB

JlaHHOE YCTPOMCTBO NO3BOJISIET COEAUHUTD MOHMUTOP C MHAYKTUBHBIMM JaTuMkamn ARAG

[NsA onpefeneHns CKOPOCTH NPOABUAKEHUS, BPALLEHUS, PEXMMA BaIOB M PEXKMMA BbiCeBa.

KoHdburypaums pasbEMOB NO3BOAET BbINOJHATL COEAMHEHUE B KOHLIE JIMHUM UM B JTOGOM

NOJIOXKEHWUU HA JIMHUM 6E3 NOMOLLM APYrvX Kabeneu.

 lNepenaét Ha MOHMTOP KOMMYECTBO MMIMY/IbCOB, CYMTAHHbIX 3a €ANHULLY BPEMEHU, UM
pPeXMM AaTumKa (BKOYEH/BbIKIOYEH).

» Cuctema nepesaum AaHHbIx Alfa-bus.

o [lnvHa Kabened: 15 cM.

« HanpsaxeHue nutaHma 12 B noct.T.

Interfejs Alfa-bus dla czujnikéw indukcyjnych

To urzadzenie pozwala na podtaczenie do ekranu czujnikéw indukcyjnych ARAG do namierzania

predkosci, obrotu, stanu watéw lub stanu zasiewu. Konfiguracja tacznikow pozwala na podtaczenie

do koncowki linii lub wprowadzenia w dowolnym punkcie linii bez dodawania dodatkowych kabli.

« Dostarcza do ekranu ilo$¢ odczytanych impulsow dla jednostki czasu lub stanu czujnika
(aktywny/nieaktywny)

« System komunikacji Alfa-bus

o Dtugosc kabli: 15 cm

» Napigcie zasilania 12 Vdc.




SIMULATOR
MMUTATOP
SYMULATOR

BRAVO DSB ist ein elektronisches Instrument
zur Simulation und Demostration / Diagnose
fir die Computerfamilie BRAVO. Dank dieses
Gerats kann die Funktion des mit dem BRAVO-
System ausgestatteten Spritzgerats simuliert
werden, dies erfolgt indem man es direkt an
den Computer selbst schlieBt, oder man kann
fir Schulungszwecke einen Funktionsablauf
des Systems darstellen. Wird Bravo DSB an
eine Spritzanlage angeschlossen, kann diese
diagnostiziert werden, um so eventuelle Probleme
Uberpriifen zu konnen.

o Aluminiumkoffer.
« Universal-Netzteil (mit Europa-Stecker).
* Adaptersatz:
Standard-Steckerkupplung Typ 112/EWG IIl.
Stecker USA
Stecker UK
Stecker AUS
« “T”-Verkabelung, 5 Teilbreiten

Anschlussbeispiel des BRAVO DSB fiir Diagnose

BRAVO DSB - 371€KTPOHHbIM NpUGOP U3 ramMbl
KoMnbloTepoB BRAVO, npeaHasHaueHHbIM

ANA UMUTAUKMK M NOKasa/ AUarHOCTHUKM
dyHKUMOHMpPoBaHMA. Bnaroaapsa aTomy
npubopy CTano BO3MOXKHbIM CUMUTMPOBaTb
PYHKLUMOHMPOBAHME OMPbICKUBAIOLMX CUCTEM,
060pyAoBaHHbIX KoMnbloTepom BRAVO. Mpubop
MOXeT HanpAMY COEMHATLCA C KOMMbIOTEPOM
WJIN 3KEe ero MOXHO MCNO/Ib30BaThb OTAE/IbHO
ANA nokasa GyHKUMOHUPOBAHNA CUCTEMDI B
AMAAKTMYeCcKux uensx. NMoacoeamHas Bravo DSB
K y)Xe paboTaloLLelt OnpbICKMBAIOLEN CUCTEME
MOKHO OCYLLECTBUTb AMArHOCTMKY CaMOM CUCTEMbI
ANA NPOBEPKM HANMYMA NPOBNEM.

o AJIOMMHMEBBIM YeMoZaHUMK

e B/IOK NUTaHUA yHMBEpCa/lbHOro Tuna
(C eBpONENCKOM BUIKOM)

« Ha6op apantepoB:
CraHgapTtHas Buaka tvna 112/CEE I
Bunka gna CLLA
Bunka gna CoegnHénHoro Koponesctea
Bunka gna Asctpanmu

« T-o6pasHoei coeanHeHne Kabenen
(ana 5 cekumn)

ART.-NR. / KO/, / KOD
467 003

Npumep coeamnHeHna BRAVO DSB gns aMarHOoCTUMKM (yHKLMOHMPOBaHMA
Przyktad podtaczenia BRAVO DSB w celach diagnostycznych

BRAVO DSB jest instrumentem elektronicznym

do symulacji oraz przedstawienia / diagnostyki
stworzonym do rodziny komputera BRAVO. Dzieki
temu oprzyrzadowaniu mozliwa jest symulacja
funkcjonowania opryskiwacza wyposazonego w
system BRAVO podtaczajac go bezposrednio do
komputera lub przedstawienie funkcjonowania
systemu w celach dydaktycznych. Podtaczajac
Bravo DSB do instalacji opryskiwacza juz w uzytku
mozliwe jest przeprowadzenie diagnozy instalacji
w celu zweryfikowania ewentualnych problemow.

« Aluminiowa walizka
e Zasilacz uniwersalny
(wyposazony we wtyczke Europa)
o Zestaw kroc¢cow regulacyjnych
Gniazdo wtykowe standardowe typu 112/EWG llI
Wtyczka USA
Wtyczka UK
Wtyczka AUS
« Okablowanie w ksztatcie “T” z 5 sekcjami

Originalanlage
U3HavanLHas ycmaHosKa
Instalacja oryginalna

Einftigen des BRAVO DSB
CoeduHeHue BRAVO DSB
Wprowadzenie BRAVO DSB

Kabel - Ka6enu - Kable
Muss separat bestellt werden
3akasbisaemcsa omaoesibHO
Do oddzielnego zaméwienia

fiir / Ana / dla ART.-NR. / KOZ, / KOD
BRAVO 120
(Cod. 467120)
BRAVO 110
(Cod. 467110)
(Cod. 467110A)

467 003.101

BRAVO 300S RCU
(Cod. 467 32XX1)
(Cod. 467 33XX1)

467 003.104

BRAVO 300S
(Cod. 467 30701)
(Cod. 467 31701)

467 003.103

Bei allen anderen Computer- und Monitormodellen
der Baureihe BRAVO muss das Kabel aus dem
Lieferumfang des BRAVO DSB verwendet werden.

Jns Apyrux MoAenei KoMnbioTepa M MOHUTOPA
BRAVO He06X04MMO MCMOo/Ib30BaTh Kabesnb M3
KoMMieKTa noctaskm BRAVO DSB.

Dla wszystkich innych modeli komputera i monitora
BRAVO, musi by¢ zastosowany kabel dostarczony w
wyposazeniu BRAVO DSB.




LCD-Bildschirm

Bugel mit regulierbarer Neigung.
Aluminiumgehause.

Sonnenschutz.

Kontrolltasten fiir: Videokanal, Volumen und
Einstellmend.

Audio-Ausgang.

Eingange fiir 3 Kameras.

7” TFT-Farbdisplay mit 960x324 Pixel.
Versorgungsspannung 12 -32 Vdc.

ART.-NR. / KO/, / KOD
467 00101

Kamera

Infrarotbeleuchtung fur Nachtsicht.

Bugel mit regulierbarer Neigung.
Wahlschalter fiir Direkt- oder Spiegelsicht.
1/3” CCD-Farbsensor mit 512x582 Pixel.
120° Sichtwinkel.

Anschlusskabel, Lange 15 Meter.
Versorgungsspannung 12 Vdc.

ART.-NR. / KOZA / KOD
467 00100

SICHTSYSTEM

CUCTEMA BUOEOHABHOAEHUA

KK-aucnnen

KpOHLUTENH C peryMpyembiM HaK/I0HOM
ANOMUHKMEBAs KOPOOKa

CoNHLUE3aLMUTHDBIM KO3bIPEK
Perynupytolime KHOMKK ANs: BUAEOKaHaNa,

ayZMO3BYKA M MEHIO HAaCTpoeK
Bbixoa ayamo

Bxoabl ana 3 Tenekamep

LiseTHoM TFT aucnnen 960x324 nukcenewn 7”
HanpsxeHune nutanma 12 -32 B nocrT.T.

Tenekamepa

MK-ocBeleHme Ana HOYHOro
BMAE0HabN0AEHMA

KpOHLUTENH C peryMpyembiM HaK/I0HOM
MNepekntoyatens AN NPAMOro 1am
3epKasibHOro HabaeHMa TexHUYeckme
0CO6EHHOCTH

LiBeTHoM CCD-patumk 1/3”, 512 x 582
nuMKcens

Yron Habnoaenna 120°

[ANvHa coemHMTENbHOMO Kabens - 15 meTpos
HanpsxeHue nutanma 12 B noct.T.

SYSTEM WIZYJNY

Ekran LCD

Wspornik z regulowanym nachyleniem
Aluminiowy pojemnik

Ostona przeciwstoneczna

Klawisze kontrolne do: kanatu video,
gtosnosci audio i menu regulacji

Wyjscie audio

Wejscia dla 3 kamer

Wyswietlacz kolorowy 960x324 pixel 7” TFT
Napiecie zasilania 12-32 Vdc.

Kamera

Oswietlenie podczerwone do wizji nocnej
Wspornik z regulowanym nachyleniem

« Przetacznik do wizji bezposredniej lub

spekularnej

Czujnik CCD kolorowy 1/3” z 512x582 pixel
Kat wizji 120°

Dtugos¢ kabla potaczeniowego 15 metrow
Napiecie zasilania 12Vdc.



ZUBEHOR
AKCECCYAPBDI
AKCESORIA

GPS-Geschwindigkeitssensor

An den Serviceanschluss des Bravo 300S/180S
geschlossen, kann die Geschwindigkeit ohne
Erfordernis eines entsprechenden Sensors am Rad
berechnet werden. Die vom GPS-Sensor an den
Computer gesendeten GPS-Daten dienen auch
dem Erstellen eines Arbeitsberichts, in dem die
Behandlung detailliert wiedergegeben wird.

« Datenaktualisierung 4 Mal pro Sekunde (4 Hz)
SBAS Differentialkorrektur

(Egnos, Waas, Msas)

« Versorgung tber Bravo 300S/180S
Verbindungskabel, Lange 4 m.

Befestigung mit MagnetfuB, im Kit enthalten

AaTtumnk ckopoctu GPS

lMocne coepHeHUs 3TOro JaTymKa C NOpToM paboyero
KoHTypa Bravo 300S 1 180S MoXHO paccumTbiBaTh
CKOpOCTb arperara 6e3 He06X0AMMOCTH YCTaHOBKM
AaTumKa Ha Konece. [aHHble GPS, otnpasasemblie
GPS-aT4MKOM Ha KOMMbIOTEP, MOTYT 6bITh
MCrO/Ib30BaHbl /151 NMOJyYEHWA NMOAPOGHOro oTyeTa No
TOYKaM BbIMOJIHEHHOM 06PaBOTKM.

o O6HOBNEHME faHHbIX 4 pa3a B cekyHay (4 'y).

o AuddepeHumanbHaa Koppekums SBAS (Egnos,
Waas, Msas).

« [uTtaHue yepes Bravo 300S/180S.

o CoeuHUTENbHbIN Kabenb A/IMHOM 4 M.

» Kpennenue nocpescTBoM MarHUTHOrO
OCHOBaHMA M3 KOMIJIEKTA MOCTaBKM.

a

Kabel fiir Geschwindig-keitserfassung iiber
ISO11786 Anschlussbuchse

Mittels Anschluss an die gemaB ISO 11786
genormte Anschlussbuchse ermoglicht dieses Kabel
den Einsatz des am Traktor installierten Radars als
Geschwindigkeitssensor fiir die Arag Gerate.

« Kabellange 5 m

Kabel fiir Geschwindigkeitserfassung von
1ISO11786 Anschlussbuchse fiir Computer
BRAVO 180S

Uber dieses, an den Serviceanschluss des BRAVO
180S angeschlossene Kabel kann der am Traktor
installierte Radar als Geschwindigkeitssensor
verwendet werden. Standard ISO 11786.

« Kabellange 5 m
designed for

bravo S

ART.-NR. / KO/J / KOD
| 520 100.694

Czujnik predkosci GPS

Podtaczony do gniazda serwisowego Bravo

3005 i 180S, pozwala na obliczenie predkosci
unikajac koniecznosci zainstalowania czujnika
na kole. Dane GPS wysytane przez czujnik GPS
do komputera moga by¢ réowniez uzywane do
sporzadzenia doktadnego raportu z wykonanego
zabiegu.

Aktualizacja danych 4 razy na sekunde (4Hz)
« Korekta roznicowa SBAS (Egnos, Waas, Msas)
Zasilanie za posrednictwem Bravo 300S/180S
Kabel potaczeniowy o dtug. 4m

« Zamocowanie za pomoca podstawy
magnetycznej dostarczonej w zestawie

e ]

Ka6enb gns cunMTbiBaHUA CKOPOCTH OT
pa3bema ISO11786

lMocne coepmHeHUs Kabens C pa3bemom,
CTaHAapTU3MPOBaHHbBIM B COOTBETCTBMU C
TpeboBaHUAMM cTaHAapTa I1SO11786, MoXHO
MCMO/1b30BaTb JIOKATOP, YCTAHOB/IEHHbIM Ha TPaKTope,
B KauecTBe JaTyMKa CKOPOCTU [J1s1 YCTPOMCTB Arag.

o [JmHa Kabena: 5 M.

Kabel odczytu predkosci z gniazda
ISO11786

Podtaczy¢ sie do standardowego gniazda wedtug
normy 1SO11786, kabel ten pozwala na uzycie
radaru zainstalowanego na ciagniku jako czujnika
predkosci dla urzadzen Arag.

o Dtug. kabla 5 m

ART.-NR. / KOZA / KOD
467 100.091

Ka6enb cYUTbIBaHMA CKOPOCTH Ha PO3ETKY
1ISO11786 pna komnbtloTepa BRAVO 180S

lMocpescTBOM 3TOro Kabens, COEAMHEHHOTO C PO3ETKOM
[OMOHUTESbHBIX YCTpOMcTB BRAVO 180S, MOXKHO
MCMo/1b30BaTh YCTAHOB/IEHHYHO Ha TpakTope PJ/IC B
KadecTBe AaTumKa ckopoctu. Ctangaprt ISO 11786.

o [JlnvHa Kabensa 5 m

Kabel do odczytu predkosci z gniazda
1ISO11786 do komputera BRAVO 180S

Za pomoca tego kabla, podtaczonego do gniazda
serwsow BRAVO 180S mozna postuzyc sie radarem
zainstalowanym na ciagniku jako czujnikiem
predkosci. Standard ISO 11786.

o Dtug. kabla 5 m

ART.-NR. / KO/ / KOD
467 180000.090




Kit magnetischer Geschwindig-
keitserfassungssensor
« Erfassungsdistanz 2+8 mm

« Geliefert mit 12 Magneten
« Kabellange 5 m

KoMnnekT MarHUTHOro gat4ymKka
CKOpOCTH

» PaccrtosaHue 3amepa: 2—8 mm
« [locTtaBnserca ¢ 12 MarHMTamu
o /lnvHa Kabens: 5 m.

Induktiver Geschwindig-
keitserfassungssensor
« Erfassungsdistanz 2+8 mm

« Statusanzeige-LED
« Kabellange 5 m

MHAYKTMBHbIA JaTYMK CKOPOCTH

» PaccTtosHue 3amepa: 2—8 mm
» CBeToaMoy pexmMma CHUTbIBAHMA
o /lnvHa Kabens: 5 M.

Drucksensor

« Signal 4 + 20 mA
e Anschluss 1/4" BSP M
« Kabel, Lange 10 cm

AaT‘-IMK AaBieHUA

o CurHan 4—20 MA.
» CoeaunHenue 1/4 prorima BSP M.
« Kabenb anamHon 10 cm.

Fiillstandsensor

Der am Behalterboden installierte Sensor
ermoglicht anhand einer angemessenen
automatischen Einstellung an den mit dieser
Funktion ausgestatteten Computern der Serie
Bravo die Anzeige des in einem max. 4 m hohen
Behalter vorliegenden reellen Fillstand.

o Signal 4 + 20 mA

o Anschluss 1/4" BSP M
« Kabel, Lange 1 m

e e

AaTymK ypoBHA

JlaTumK, YCTAHOBNEHHbIM Ha AHE LpMCTepHe
(nocnie BbIMOIHEHWUS JOJIKHOM aBTOMATMUECKOM
KaNMBPOBKM Ha KOMMbloTepe cepuu Bravo, ecam
npeaycMOTPeHO), No3BoseT 0TO6pasuTh B
peasibHOM MacluTabe BpeMEHW YPOBEHb KMAKOCTH
B UMCTEPHE MAKCMMAaJIbHOM BbICOTbI 4 METpa.

o CurHan 4—20 MA.
« CoeauHeHue 1/4 aworima BSP M.
« Kabenb gamHon 1 m.

ZUBEHOR
AKCECCYAPBDI
AKCESORIA

Zestaw magnetycznego przyrzadu
pomiarowego predkosci

« Odlegtos¢ pomiaru 2+8 mm
« Dostarczony z 12 magnesami
o Dtug. kabla 5 m

ART.-NR. / KO4 / KOD

467 100.100

Indukcyjny czujnik pomiaréw predkosci

o Odlegtos¢ pomiaru 2:8 mm
« Dioda LED stanu odczytu
o Dtug. kabla 5 m

ART.-NR. / KO/ / KOD
467 100.086

Czujnik ci$nienia
« Sygnat 4 + 20 mA

o Ztacze 1/4"BSP M
« Kabel o dtugosci 10 cm

ART.-NR. / KO/ / KOD
466 113.200

Typ -Tun - Typ
0-20 bar / 0-290 PSI

466 113.500

0-50 bar / 0-720 PSI

Czujnik poziomu

Czujnik zainstalowany na dnie cysterny pozwala,
poprzez specjalng automatyczna kalibracje
wykonang na komputerze serii Bravo, ktory

jest do niej przystosowany, na wyswietlanie w
rzeczywistym czasie poziomu cysterny o wysokosci
réwnej max 4 metry.

« Sygnat 4 + 20 mA
o Ztacze 1/4"BSP M
« Kabel o dtugosci 1 m

ART.-NR. / KO/ / KOD
466 113.004




ZUBEHOR
AKCECCYAPbDI
AKCESORIA

Verlangerungen YanuHutenu Przedtuzacze

ART.-NR. / KOZ, / KOD Beschreibung - Onucanue - Opis [FEltS = oAt -
Bieguny
Verlangerung fiir Anschlusskabel, 3/5 Teilbr., Lange 3 m
467 305.110 | YamHutens coepunutensHoro kabens (3/5 cek.) An. 3 M 23
Przedtuzacz kabla potaczeniowego 3/5 sek.o dtug. 3 m

Verlangerung fiir Anschlusskabel, 7 Teilbr., Ldange 3 m
467 307.110 YAMHUTENb CO@AMHUTENLHOTO Kabens (7 ceK.) an. 3 M 28
Przedtuzacz kabla potaczeniowego 7 sek.o dtug. 3 m

ART.-NR. / KOZ / KOD Beschreibung - Onucatme - Opis Pole - Moaiock: -
Bieguny

Verlangerung fiir Sensoren, Ldange 3 m

466 553.220 YanuHUTEeNb ANA AATYMKOB AN. 3 M 3

Przedtuzacz do czujnikéw o dtug. 3 m

Verlangerung fiir Sensoren, Lange 5 m
466 553.230 YANuHUTENb ANA AaTYMKOB AN. 5 M 3

Przedtuzacz do czujnikéw o dtug. 5 m

Steckerkupplungen-versorgungsstecker Bunku-poseTkun Gniazda-wtyczki zasilajace

2 pole
2 nontoca
2 - biegunowy

3 pole
3 nontoca
3 - biegunowy

ART.-NR. / KO/, / KOD ART.-NR. / KO/, / KOD
466 111 466 001

Stecker fiir Zigarrenanziinderaufnahme
LUTtekkep Ans rHespa npuKypuBaTens

Wtyczka do gniazda zapalniczki ART.-NR. / KOZ / KOD

ECS0056
Saugnapfhalter fiir BRAVO KpoHwTelH ¢ npucockoi ana BRAVO Wspornik z przyssawka do BRAVO
« Hohes Haftvermogen. » YNNOTHEHMe BbICOKOrO Klacca « Wysoka szczelnos¢
« Doppeltes Kugelgelenk fir jegliche « /lBOMHOE chepuyeckoe couneHeHue ans « Podwojne potaczenie przegubowe dla
Ausrichtposition. I06Oro pasmelleHus kazdego typu ustawienia
« Schwingungsdampfung. » BubposzawmTa o Ttumienie wibracji
« Integrierter Bligelanschluss. » BcTpoeHHoe ckobHoe coeauHeHue « tacznik z wbudowanym wspornikiem

ART.-NR. / KOZ / KOD
467 040.650

ART.-NR. / KO/ / KOD
467 040.660




